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Pautas de usuario
Este catalogo de productos MONORAIL y AMS esta destinado a la construccion de
maquinaria en general. Se debe de aplicar junto con los siguientes catalogos:

¢ MONORAIL y AMS catéalogo de aplicaciones
¢ MONORAIL y AMS instrucciones de montaje

La norma DIN 637 debe tenerse en cuenta siempre durante el funcionamiento y el
dimensionamiento de las guias MONORAIL. La norma DIN 637 es siempre valida
aunque este documento contenga afirmaciones contradictorias a la misma.

Literatura adicional

e AMSA-3L instrucciones de montaje/instrucciones de software

e Instrucciones de montaje para los BAC tira de recubrimiento para MONORAIL BM
e |nstrucciones de montaje para la MAC tira de recubrimiento para MONORAIL MR
e |nstrucciones de montaje para MRS/BRS tapones de latén para MONORAIL MR/BM
e Instrucciones de montaje MONORAIL y AMS

e |nstrucciones de montaje para placa de lubricacion SPL para MONORAIL

e |nstrucciones de montaje para los tapones de acero MRZ para MONORAIL MR
¢ Notas de montaje para rascadores metalicos ASM

¢ Notas de montaje para los patines MONORAIL MR y BM

e Notas de montaje para los patines MONORAIL MR 100

e Notas de montaje para MONORAIL BM2G

¢ Notas de montaje para MONORAIL BZ

Los documentos estan disponibles en formato impreso o digital en el area de
descargas en www.schneeberger.com.

Clausula de exencion de responsabilidad

El presente documento se ha elaborado minuciosamente, y se ha comprobado

la precision de toda la informacion que contiene. No obstante, no podemos asumir
ninguna responsabilidad en caso de que incluya informacion errénea o incompleta.
A causa del continuo desarrollo de nuestros productos, nos reservamos el derecho
de realizar modificaciones en la informacion y los datos técnicos. La reimpresion

o reproduccioén de este catalogo o de algunas de sus partes no esta permitida sin
nuestra autorizacion por escrito.
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Resumen de todos los productos MONORAIL

MR

Elevada rigidez, gran capacidad de carga tanto estatica como dinamica, excelente
suavidad de funcionamiento y cierre total del patin son las principales caracteristicas
de una guia MONORAIL. Estas propiedades dan como resultado tasas de
mecanizado superiores, al tiempo que mejoran la precision de forma y calidad de la
superficie de las piezas mecanizadas. Nuestro MONORAIL de gran rigidez ofrece un
comportamiento mejorado ante la vibracidon, menores amplitudes de vibracién y, por
lo tanto, mayor vida util.

Més de dos décadas de experiencia en el disefio y la aplicacion de guias sin
rozamiento de tipo rodillo, con mas de 11 millones de patines instalados con éxito y
las ultimas tecnologias en el desarrollo de productos y la produccion en serie: la Ultima
generacion de patines MR 4S incorpora toda esa experiencia para que el cliente
disfrute de ventajas aun mayores. MONORAIL MR es una guia sin rozamiento rentable
para el usuario que satisface los requisitos de la ingenieria mecanica actual.

BM

La guia de bolas MONORAIL BM de SCHNEEBERGER aporta excelentes
propiedades dinamicas y multitud de ventajas comerciales. Disefiada con un reducido
numero de componentes habilmente dispuestos, ofrece excelentes propiedades de
desplazamiento, debido al pequefio nimero de transiciones en las pistas de bolas,
que favorecen una gran estabilidad de la marcha, baja pulsacion y bajo rozamiento,
asi como altas velocidades de desplazamiento. El uso de una seccién de carril
trapezoidal produce una guia extremadamente rigida, junto con una reduccién
sustancial en el tiempo de mantenimiento, como el caso de los rascadores
adicionales que se pueden cambiar sin desmontar el patin. El sellado completo del
patin garantiza la maxima fiabilidad, junto con una larga vida de servicio.

Estas guias robustas y econdémicas completan la gama de productos SCHNEEBERGER
para aplicaciones industriales con altas exigencias en cuanto a las propiedades de
velocidad, fiabilidad y funcionamiento uniforme.

BM WR/BM SR

Los sistemas MONORAIL BM WR/BM SR son guias lineales fabricadas en acero
resistente a la corrosion que se basan en las guias perfiladas de bolas MONORAIL
BM. Han sido desarrolladas especificamente para satisfacer las necesidades mas alla
de los limites que son capaces de soportar los revestimientos convencionales de las
guias lineales. Ese es el caso, por ejemplo, de los procesos en los que la corrosion
tiene un impacto negativo sobre el transporte de los productos.

Ademas, los sistemas MONORAIL BM WR/BM SR cuentan con las caracteristicas
contrastadas de MONORAIL BM, como excelentes propiedades de funcionamiento,
elevadas velocidades de desplazamiento y una larga vida Util.

Bz

MONORAIL BZ de SCHNEEBERGER son sistemas de guias lineales de alta precision
con accionamiento de cremallera integrado, basados en las reconocidas guias
perfiladas con bolas MONORAIL BM de la empresa. Las ventajas resultantes de
integrar una guia perfilada con una cremallera de gran precision resultan patentes en
los sectores de la manipulacion y automatizacion, en herramientas de corte con laser
y de chorro de agua, asi como en las maquinas de trabajo de la madera.

Se reduce considerablemente el gasto en la produccion de bases para la maquina, la
instalacion y la alineacion de la guia y los rodamientos. Hay sistemas de railes de
pieza unica disponibles hasta una longitud de 6 metros.

El disefo de MONORAIL BZ proporciona excelentes caracteristicas de funcionamiento,
alta capacidad de carga y rigidez, junto con una prolongada vida de servicio, gracias
a la utilizacion de la guia perfilada MONORAIL BM comprobada y verificada, asi como
a las fuerzas altamente transmisibles, la suavidad de funcionamiento y la precision de
posicionamiento dptimas que aportan el engranaje helicoidal rectificado, endurecido
y preciso de maxima calidad.
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AMS 3B

MONORAIL AMS 3B es un sistema de medicion magnetorresistiva integrado para la
medicion de distancia absoluta basado en la guia perfilada de rodillos MONORAIL MR.
Ofrece asi un eje compacto con guia y medicion lineal especialmente disefado para
aplicaciones de maquinas-herramienta. No se necesita ningun montaje o ajuste
adicionales del sistema de medicion, lo que se refleja en el ahorro de costes a la hora
de disefiar, fabricar y realizar el mantenimiento de las maqguinas. También se han
mejorado la precision y la fiabilidad del proceso de la maquina. La robusta carcasa del
cabezal de lectura dispone de un sistema completo de limpieza, formado por
rascadores longitudinales y transversales, que confieren una proteccion éptima al
sistema de medicion.

AMS 3B esta disponible tanto en versiones analdgicas como digitales. La version
analdgica de AMSA 3B dispone de una interfaz de tension de 1 Vpp para conectarse
a todos los sistemas de control estandar, y es el fundamento de la version digital AMSD
3B. Los railes perfilados son por tanto idénticos y compatibles con ambas versiones.
La version AMSD 3B tiene una interfaz incremental digital y una serie de opciones para
el cabezal de lectura que permiten varias resoluciones y la adaptacion del sistema a
mecanismos de control con frecuencias de entrada diferentes.

AMS 4B

MONORAIL AMS 4B es un sistema de medicion magnetorresistiva integrado para la
medicion de distancia basado en la guia perfilada de bolas MONORAIL BM. En cuanto
a la medicion, el sistema AMS 4B es idéntico a AMS 3B, y ofrece el mismo rendimiento
en relacion con el montaje, el coste, el ahorro, la precision y la fiabilidad del proceso.
Los productos AMS 4B son de uso preferente en aplicaciones con grandes exigencias
de velocidad de desplazamiento que requieren una buena resistencia a la aceleracion
y la vibracion.

AMSABS

MONORAIL AMSABS es un sistema de medicién magnetorresistiva integrado para la
medicion de distancia con una interfaz absoluta. AMSABS 3B se basa en la guia
perfilada de rodillos MONORAIL MR, mientras que AMSABS 4B se basa en la guia
perfilada de bolas MONORAIL BM.

Se han afadido nuevas caracteristicas a las ventajas contrastadas de los productos
AMS. Con ellas se simplifica el uso de los sistemas de medicion de distancia en
entornos industriales. Debido a la naturaleza absoluta del sistema de medicion para la
medicion de la distancia, ya no es necesario realizar un recorrido de referencia tras el
encendido. Asi se ahorra en tiempo y, consecuentemente, en costes. Ademas, la
redundancia en el procesamiento de la informacion aumenta la fiabilidad operativa.
SCHNEEBERGER proporciona una interfaz absoluta con varias longitudes de cable
para la conexion con los controladores SSI, SSI+SinCos, FANUC, Mitsubishi y
Siemens Drive CIliQ®.

AMSA 3L

MONORAIL AMSA 3L es un sistema de medicion magnetorresistiva integrado para la
medicion de distancia basado en la guia perfilada de rodillos MONORAIL MR con una
interfaz de tension analdgica. Es el producto mas novedoso de SCHNEEBERGER vy
se ha disefado para su uso con ejes muy largos. AMSA 3L ha sido posible gracias al
diseno extraordinariamente preciso de los railes de medicion, tanto desde el punto de
vista mecanico como de la medicion. El disefio especial de las uniones de los railes
combinado con el cabezal de lectura AMSA 3L permiten que se puedan atravesar las
uniones y construir asi ejes de medicion de cualquier longitud. Entre otras caracteristicas,
AMSA 3L incluye railes individuales, patines y cabezales de lectura completamente
intercambiables, asi como cabezales de lectura con electrénica integrada. Un proceso
de produccion especial garantiza que los componentes de AMSA 3L estén
ampliamente disponibles en todo el mundo. AMSA 3L dispone de una interfaz de
tension analdgica de 1 Vpp para conectarse a todos los sistemas de control estandar.
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Geometria en O

Los amplios espaciados internos de las superficies de transporte de carga se logran
con la llamada «geometria en O» de la guia. Unida a las pistas de rodillo con una
desviacion de 90°, permite un elevada absorcion uniforme de las fuerzas provenientes
de todas direcciones y proporciona una elevada rigidez de inercia.

Rodillo con perfil de «barril» convexo

Las guias lineales influyen notablemente sobre la rigidez global de una maquina-
herramienta. Con el rodillo MONORAIL MR, este elevado nivel de rigidez constatable
se logra gracias al uso de rodillos con perfil convexo como elementos rodantes y a las
secciones transversales optimizadas del patin y el rail.

En comparacion con una guia de bolas, una guia de rodillos dispone de un area de
contacto plana y mucho mayor, lo que genera una capacidad de transporte de carga
mucho mayor.

La forma de barril permite que la superficie de contacto se ajuste a la carga concreta
y proporciona una transicion uniforme desde la zona de carga hasta el area de
recirculacion sin carga.

El resultado es una reduccion significativa del desgaste, dado que se evita la carga en
los bordes y la friccion en el rodillo es minima.

Bola con contacto de 2 puntos

MONORAIL BM es una moderna guia de bolas de 4 hileras con geometria en O. Incluso
con precarga y bajo carga, una bola que se encuentre en la zona de carga solo
entrara en contacto con el contorno de la pista del rail y el patin en dos puntos
diametralmente opuestos. En comparacién con una guia con 4 puntos de contacto,
el ajuste de precision de las pistas a la bola ofrece una capacidad de transporte de
carga notablemente superior. La friccion se minimiza, dado que las bolas ruedan
practicamente sin deslizamiento diferencial, lo que permite un funcionamiento suave
y uniforme.

Perfil de rail trapezoidal

El perfil de rail trapezoidal ha permitido optimizar las secciones transversales del patin y
la conexidn de la superficie de la base del rail a la subestructura, para lograr asi la mayor
rigidez posible. Este perfil de rall facilita el mantenimiento, dado que los rascadores
adicionales se pueden reemplazar directamente en el rail sin la complicacion de extraer
el patin.
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En una pieza de hasta 6 metros de longitud

SCHNEEBERGER ofrece railes de guia para todos sus productos con longitudes de
hasta seis metros en una sola pieza. Gracias a eso, se necesitan menos uniones a
tope entre railes en las guias largas. Esto no solo simplifica los trabajos de montaje,
sino que ofrece una precision mejorada y amplia la vida util del sistema.

Patines templados

El cuerpo de acero del patin es un elemento critico a la hora de asegurar una larga
vida util de la maqguina con un nivel constante de precision. Para satisfacer estos
exigentes requisitos incluso con cargas extremas y sin deformacion plastica del patin
durante todo su periodo de uso, SCHNEEBERGER emplea aceros para guias de alta
calidad templados no solo en las superficies de desplazamiento, sino en todo el cuerpo
del patin. Incluso cuando las cargas a las que se someten superan los niveles
recomendados, los patines MONORAIL conservan sus especificaciones, dado que
no se puede producir deformacion plastica.

6 orificios de fijacion por patin

Cuando se somete a un patin a fuerzas de traccion, la rigidez que se alcanza depende
en gran medida de la forma en la que se conecta a la estructura circundante. Para
conseguir el maximo grado de rigidez, todos los patines SCHNEEBERGER disponen
de seis orificios de fijacion en la parte superior del patin.

Caracteristicas de funcionamiento unicas

Se ha puesto especial cuidado en el area de paso de los rodillos desde la zona sin
carga a la zona con carga. Esta area se ha equilibrado geométricamente para
proporcionar un funcionamiento muy suave, con pulsacion de desplazamiento,
movimiento de paso y ruido minimos en movimientos tanto de baja como de alta
velocidad.
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Sellado total

Los patines MONORAIL estan equipados con rascadores transversales de doble labio
en los extremos, ademas de rascadores longitudinales superiores e inferiores.
Combinados con el sellado adicional de los huecos entre la placa frontal y el cuerpo
de acero, ofrecen un sistema de sellado extraordinariamente eficiente. De esta forma,
se evita eficazmente que penetre la suciedad y las pérdidas de lubricacion se reducen
al minimo. El resultado es un aumento notable de la vida Util. El correcto funciona-
miento de los rascadores mejora aun mas gracias a la superficie uniforme rectificada
de todos los lados del rail. SCHNEEBERGER ofrece ademas distintas soluciones para
el cierre perfectamente enrasado de los orificios de fijacion del rail.

Piezas de recirculacion del elemento rodante fabricadas con material sintético
El paso de retorno de los elementos rodantes influye significativamente en las propiedades
de funcionamiento del patin. Por este motivo, todos los productos SCHNEEBERGER
estan equipados con piezas de recirculacion sintéticas. Ademas de la reduccién de
ruido, los componentes sintéticos se han disefiado para formar un depdsito adicional
de lubricante. Este lubricante adicional puede ampliar significativamente la vida util del
patin.

Conexion de lubricacion versatil

Los patines disponen de distintas conexiones de lubricacion (en ambos lados de la
cara frontal, en los laterales y en la parte superior) que pueden prepararse para
conectar una fuente de lubricacion de acuerdo con las especificaciones del cliente.
De esta forma, puede conectarse la fuente de lubricacion como mejor se adapte al
tipo de lubricacion y a la instalacion concreta. Si se precisa lubricacion por aceite en
posiciones especiales de la instalacion, también es posible el suministro independiente
de lubricante en los dos lados del patin.

Configuracion visible de la distribucion del lubricante

La configuracion visible elimina cualquier posibilidad de confusion.

En la distribucion de lubricante estandar (pasador negro visible), las cuatro superficies
de desplazamiento disponen de una conexion de lubricante. El lubricante se distribuye
por todas las pistas en la placa frontal y las unidades de redireccionamiento.

En la distribucién de lubricante independiente (pasador gris visible), se emplean
dos conexiones de lubricante para el suministro por separado a las pistas derecha e
izquierda.
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Rascadores sustituibles

Los rascadores transversales se montan como elementos separados en la carcasa
de la placa frontal y se pueden extraer en direccion axial una vez que se haya extraido
el panel frontal. Una bisagra en el centro del rascador permite deformarlo sin romperlo
y extraerlo a través de la guia. Asi se garantiza una sencilla sustitucion del rascador
sin necesidad de retirar el patin. Es posible intercambiar los rascadores nuevos entre
dos patines sin inconveniente alguno.

Panel frontal de acero inoxidable

El panel frontal cubre la placa frontal roja y esta firmemente conectado al cuerpo
mediante cuatro tornillos. Por lo tanto, la parte exterior de la placa frontal queda
protegida de la influencias medioambientales. Ademas, el panel frontal aporta una
mayor estabilidad a la placa frontal y protege el rascador transversal frente a dafios.
El panel frontal garantiza una instalacion precisa de accesorios como los rascadores
adicionales o las placas de lubricacion.

Canales de lubricacidn resistentes a la presion

El lubricador esta firmemente conectado a la placa frontal mediante soldadura ultra-
sonica. Como consecuencia, se forman canales de lubricacion resistentes a la presion
dentro de los componentes. El lubricante que se aplica a través de la conexion del
lubricante puede llegar hasta los elementos rodantes y los depdsitos de lubricacion
de forma segura y precisa, incluso a altas presiones. Asi se garantiza una distribucion
suficiente del lubricante, incluso con el patin estatico.

Cremalleras integradas

Los sistemas de cremallera proporcionan cremalleras de alta calidad integradas en el
rail de guia. Gracias a las longitudes de railes de una sola pieza de 6 metros y la
posibilidad de realizar uniones a tope de los railes pueden lograrse grandes longitudes
transversales con un elevado nivel de precision. El disefio integral reduce el volumen
de fabricacion, montaje y logistica, en comparacion con los sistemas con cremallera
independiente, con el consiguiente ahorro sustancial de costes.

Ahora es posible construir un eje de maquina que requeriria tipicamente de tres
superficies como soporte de precision con solo dos de ellas. Los trabajos de alineacion
entre el sistema de guia y la cremallera que tanto tiempo requieren se vuelven innecesarios.
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Escalas lineales integradas

La combinacion de un codificador lineal de alta precision con un rail de guia MONORAIL
proporciona un sistema de medicién integrado facil de instalar y sin necesidad de
montajes o trabajos de ajuste independientes. De esta forma, se ahorran costes en el
disefo, la fabricacion y el mantenimiento de los equipos. Con sus sistemas integrados,
SCHNEEBERGER suministra soluciones que ofrecen una notable reduccion en cuanto
ala complejidad en la construccion de ejes de maquina con sistemas de escala lineal
directa.

Principio de medicion magnetorresistivo

El sensor se basa en un proceso de medicion magnetorresistivo especialmente adaptado.
Si se produce un movimiento relativo entre el sensor y la escala de medicién, el cambio
en la fuerza del campo provoca un cambio facimente mensurable en la resistencia
eléctrica. Cualquier interferencia provocada por la temperatura, campos magnéticos
superpuestos, desplazamientos o desgaste se minimiza gracias al circuito puente. El
cabezal sensor funciona constantemente, lo0 que garantiza que la funcién del sensor
no se vea afectada por particulas. El proceso de deteccion funciona tan bien que no
se precisa de ningun ajuste tras un intercambio por mantenimiento del cabezal de
medicion.

Medicién de la posicion cerca del proceso

La buena conexion térmica entre el sistema de medicion y el estructura de la maquina
se consigue, en primer lugar, por la amplia conexion del rail de guia con la escala de
medicion integral y, en segundo lugar, por la instalacion rigida del rail de guia en la
estructura de la maquina. La ventaja que aporta esta caracteristica es que los cambios
de temperatura en la estructura de la maquina se transfieren directamente al sistema
de medicion. La buena interconexion térmica entre el estandar de medicion, el rail de
guia y, consiguientemente, el estructura de la maquina significa que estas maquinas
no requieren de puntos de referencia o sensores de temperatura para lograr una
estabilidad del proceso excelente.

Acero con expansion térmica idéntica

La escala de medicion magnética se instala en una ranura de la seccion del rail. El
empleo de un material ferromagnético especialmente adaptado garantiza que la
expansion longitudinal de la escala, provocada por influencias térmicas, sea idéntica
a la expansion de la estructura de acero de una maquina.

El estandar de medicion esta firmemente instalado en ambos extremos del rail de guia
y tiene exactamente la misma tasa de expansion que el rail de guia. Por lo tanto, no
€s necesario compensar la temperatura en el mecanizado de piezas de acero.
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Un cabezal de lectura para todos los tamafnos

La posicion de la escala de medicion es idéntica en todos los tamarios de rail, por lo
que se puede usar un unico cabezal de lectura para todos los tamafios del grupo de
productos en cuestion. La escala de medicion se fija muy firmemente al rail y es el
deslizador del cabezal de lectura el que asume cualquier efecto de desgaste. Todos
los cabezales de lectura pueden usarse en todos los modelos de rail suministrados.
Estos tres factores significan que se necesita Unicamente un pequefo inventario de
cabezales de lectura para el mantenimiento de una gran cantidad de instalaciones.
La nueva generacion de cabezales de lectura ofrece una impermeabilidad mejorada
de grado IP68 y se fabrica con materiales resistentes a la corrosion. Las conexiones
entre piezas son también resistentes a las sustancias quimicas. Se garantiza asi que
los productos AMS de SCHNEEBERGER conserven sus caracteristicas contrastadas
incluso en dreas en las que estén constantemente expuestos al agua, lubricantes de
refrigeracion agresivos u otras emulsiones.

Escala de medicion protegida

Tras la produccion, la escala de medicion integral se protege de los dafos mecanicos
y las interferencias magnéticas por medio de una lama de proteccion extremadamente
dura y no magnética. Mediante un proceso de fabricacion especial, la lama se suelda
con laser al rail, de modo que se protege de forma fiable la escala de medicion de los
efectos de los refrigerantes, el desgaste y las roturas. Como resultado, las escalas de
medicion son extremadamente robustas v fiables.

Suministro de conjuntos de ejes completos

Si es necesario, los productos SCHNEEBERGER pueden suministrarse como
conjuntos listos para instalar. Eso significa que los clientes reciben conjuntos completos
de rail y patin creados y comprobados conforme a sus requisitos. La proteccion
necesaria se adapta igualmente a sus requisitos particulares. El montaje por parte del
cliente se limita por tanto a tareas esenciales, como la alineacion de los sistemas a la
estructura circundante, la conexion de los elementos de accionamiento y el sistema
de lubricacion, y la conexidn del sistema de sensor al sistema de control.
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Lado marcado
///AC

Cara de referencia

Caracteristicas y opciones

Clases de precision

Las cuatro clases de precision permiten al usuario seleccionar los railes de guia y los
patines de acuerdo con su aplicacion especifica y los requisitos de disefio. Las clases
de precision definen la precision de funcionamiento de los railes y determinan las
tolerancias dimensionales de los patines.

Em Extremadamente preciso

Muy preciso
i~ Preciso

Estandar

Tolerancias dimensionales

Los patines y railes MONORAIL se fabrican por separado, en ambos casos con tole-
rancias muy ajustadas, por lo que son completamente intercambiables. Eso significa
que se puede usar cualquier patin en cualquier rail del mismo tamafio sin que eso
afecte al nivel de precarga, dado que esta viene determinada por los elementos
rodantes del patin. En cuanto a las diferencias dimensionales entre cualquier patin en
cualquier rail, se aplican los valores de la columna correspondiente de la siguiente
tabla.

Max. diferencia de dimen-

siones entre los carros de

Diferencia dimensional max.

C::f:(iessi (:ine TorI:ﬂrzrslclas O [HEEES un rail si los productos se de los patines entre 2 0 mas
P y entregan como un sistema railes, estandar
(railes con carros)
AB2 ANAB2 A estandar

GO + 5pm 3um 10 um

G1 +10 ym 5um 20 um

G2 +20 um 7 um 40 pm

G3 +30um 25 um 60 pm

Medida en el centro del patin y
en cualquier posicion del rail

valores solo son validos hasta
1 m de longitud del rail

Medida en el centro del patin y
en la misma posicion del rail

Para productos con bolas y
productos suministrados
individualmente, los valores se
duplican

Medida en el centro del patin y
en la misma posicion del rail
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Patines emparejados

Patines emparejados Diferencias dimensionales maximas entre los patines de una pareja

Todos los patines de un conjunto se ajus-

P I ! Version AA/AB2
tan uno tras otro conforme a una norma
L . ., SLWGPO 3pum

de produccion y sus superficies de unién

superiores y laterales disponen de un _SWGP 5pm

rectificado uniforme. A continuacion, las

dimensiones principales Ay B2 se miden

en un rail de prueba y, posteriormente, se

emparejan los patines. Hay dos niveles

de calidad en el emparejamiento de los

patines.

Emparejamiento de los railes . . . -
Railes emparejados Tolerancia de emparejamiento

Para los «railes emparejados» analizamos
los datos para encontrar rafles adecuados ~_Version

con caracteristicas similares. El criterio SLSGPO 5pm
empleado para el proceso de seleccién SLSGP1 10 pm
es la diferencia maxima en la desviacion SLSGP2 15 yum
por la longitud del rail, denominada g ggp3 20 ym

tolerancia de emparejamiento. Todo el
conjunto de informes de desviacion de
los railes emparejados se ajusta a esta
tolerancia. Los railes emparejados estan
disponibles en cuatro niveles de calidad.

Clases de precision SCHNEEBERGER

35
30

. .z - - 25 )
Precision de funcionamiento

La precision geométrica de los patines
puede ser lineal 0 en forma de onda dentro
de los limites de tolerancia. La desviacion
maxima admisible se define por la clase 51
de precision del rail. La tolerancia real se 0
determina a partir del diagrama anterior, 0 1000 2000 Longitu:::?ran - 4000 5000 6000
como una funcion de la longitud del rail y

la clase de precision. Ejemplo: L 3 =

2000 mm con precision G2 significa una

tolerancia de 0,015 mm.

20
15

10 1

Desviacion max. pum

Rectitud

Para instalar secciones de guias perfiladas de forma eficiente es imprescindible conocer
el grado longitudinal de rectitud y la curvatura de un rail. Dado que las guias de las
secciones del rail son componentes flexibles, pueden deformarse longitudinalmente
por su propio peso. La deformacidn también puede estar provocada por el proceso
de fabricacion. Para cumplir con los requisitos de instalacion del cliente, la rectitud del
rail se optimiza durante la fabricacion. Ademas de las tolerancias estandar para la
deformacion de los railes, SCHNEEBERGER ofrece tolerancias especiales y/o informes
de inspeccion conforme a los requisitos particulares del cliente.

Em Estandar
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2.1

Clases de precarga

Las guias de rodillos estan precargadas
para que puedan funcionar sin juego en
diferentes condiciones de carga. Basica-
mente, aunque la precarga aumenta la
rigidez de la guia, afecta también a su
vida operativa y aumenta la fuerza de
empuje. Las guias SCHNEEBERGER
estan disponibles con varias clases de
precarga para ajustarse a los requisitos
especificos de la aplicacion. Las clases
de precarga dependen de la capacidad
de carga dinamica C.

DIE Muy baja
LW Baja
Media
Alta

Lados de referencia

En funcion de las condiciones de instalacion
de los productos, los lados de referencia
(lado de instalacion) de los patines y los
railes de seccion se deben confirmar a la
hora de realizar un pedido.

Para ello, se utiliza un plano del producto.
R1 significa inferior o derecha; R2 significa
superior o izquierda.

sl Referencia inferior

<]

Referencia superior

Caracteristicas y opciones

Clases de precarga
V0
Precarga

0-0,02 x Cioo

‘V1

‘ 0,03 x Cioo

Condiciones de funcionamiento

Gufas de muy baja friccion
para cargas uniformes,
vibraciones minimas

Caracteristicas

Gufas de baja friccion para
cargas uniformes,
vibraciones pequefias

‘V2

‘ 0,08 X Cioo

Para rigidez elevada, media,
cargas y vibraciones
cambiantes

V3

0,13 x Cioo

Para rigidez superior, cargas
de alto impacto/choque, y
vibraciones, cargas y pares
elevados y cambiantes

I rioice:

- Duracién

Resistencia al movimiento

LR

R1
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Conexiones para lubricacién

Las placas frontales y los cuerpos de los
patines disponen de una amplia gama de
opciones para la conexion de la lubrica-
cion. De este modo, es posible optimizar
el suministro de lubricacion al patin de
acuerdo con el disefio estructural. A
cada conexion se puede atornillar una
boquilla de lubricacién o un sistema de
lubricacion central. De forma estandar,
las cuatro pistas se lubrican a través de
una conexion.

Conexiones de lubricante del patin
separadas para posiciones de montaje
especificas

Como caracteristica especial para deter-
minadas posiciones de instalacion, los
sistemas SCHNEEBERGER ofrecen una
lubricacion independiente de ambos
lados del patin (S32, S42). Se mejora asfi
la lubricacion de la guia y, consecuente-
mente, la vida util de la maquina.

La posicidn de la conexidn de lubricacion
se establece con la linea de vision del
cara de referencia R1 de acuerdo con la
imagen.

s10 Centro izquierda

¢

Centro derecha

@
=
0

Superior izquierda

3
R
N

Superior derecha
Lado izquierdo inferior
Lado derecho inferior

Lado izquierdo superior

ekl

Lado derecho superior

€
|

Lado izquierdo

:

Lado derecho

Caracteristicas y opciones

S10+S12+S13+S20+S22+S23
cerradas con pernos roscados

P9

S32+S33+542+543
cerradas con pernos roscados (solo es posible en las MR)

En sistemas AMS con la caja de acoplamiento en posicion P1:
S10+S12+S13 cerradas con pernos roscados

En sistemas AMS con la caja de acoplamiento en posicion P3:
S20+ S22+ S23 cerradas con pernos roscados
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Lubricacion como estado de entrega

Los patines instalados en las guias pueden suministrarse con una gran variedad de
lubricantes de acuerdo con las exigencias de la aplicacién, la duracion del
almacenamiento y el tipo final de lubricacion. Para las aplicaciones que proporcionan
una lubricacion continua durante las fases de instalacion y funcionamiento, la lubricacion
con aceite (LN) o una ligera aplicacion de grasa (LG) son suficientes.

Una aplicacion completa de grasa (LV) se recomienda para aplicaciones con lubricacion
manual.

Proteccién de aceite

(33 Tis] Proteccion de grasa
Engrasado completo

Friccién

La fuerza de empuije es un valor importante dentro de las propiedades del sistema de
una guia. En el caso de las guias perfiladas, depende en gran medida de la friccion
del sistema de sellado. También se produce friccion por el contacto del rodamiento y
friccion de deslizamiento en el cambio de direccion y regreso.

También existen fuerzas de friccion especificas de la aplicacion, como el tipo de lubri-
cacion, la cantidad de la carga exterior y la velocidad.

Para minimizar la friccion, las guias perfiladas de SCHNEEBERGER se fabrican con
plasticos especiales. Para ajustar la friccion de las juntas, existen sistemas de sellado
ajustados a la aplicacion.

Revestimiento

Para aquellas aplicaciones que requieren de una proteccion especial contra la corrosion
(por ejemplo, aplicaciones en salas blancas, con niveles elevados de humedad o que
necesitan una mayor resistencia al agua de la superficie), los patines y railes
MONORAIL estan disponibles en versiones con revestimiento de cromo duro.

Las principales ventajas de la aplicacion de este revestimiento galvanizado son:

e Excelente proteccion contra la corrosion

¢ Resistencia al desgaste y capacidad de soporte de carga de la superficie muy buenas

¢ Buenas y uniformes caracteristicas de funcionamiento de emergencia gracias a su
estructura de microperlas

¢ Adhesion excepcional

¢ Profundidad uniforme del revestimiento

Tenga en cuenta que los orificios, roscas y elementos de funcionamiento no estan
cromados.

—E3 Ninguno
Cromo duro
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Boquillas de engrasado

Boquilla de engrasado SN 3-T
Boquilla de engrasado tipo enrasado M3

Accesorios de lubricacion

Boquilla de engrasado SN 6
Boquilla de engrasado tipo hidraulico recta

Boquilla de engrasado SN 6-45
Boquilla de engrasado tipo hidraulico 45°

©
=}
=

SW7
—

———M6

16

21
15,5

Boquilla de engrasado SN 6-T
Boquilla de engrasado tipo enrasado M6

Boquilla de engrasado SN 6-90
Boquilla de engrasado tipo hidraulico 90°

Pistola de engrasado SFP-T3
Pistola de engrasado para SN3-Ty SN6-T

18
12,5

J5,5
34

55 *
210

Adaptadores de lubricacion

Adaptador de lubricacién SA 6-RD-M8x1
Adaptador de lubricacion M8 cabezal
redondo

Existen productos con boquillas de engrase que no pueden desmontarse en la apli-
cacion. En ese caso, al girar podria producirse una colision de la boquilla de engrase

contra:

e E| carro de guia
¢ El rail de guia
e |a construccion anexa

Si se diera el caso, el carro de guia debera retirarse del rail de guia para sustituir la

boquilla de engrase.

Adaptador de lubricaciéon SA 6-6KT-M8x1
Adaptador de lubricacion M8 cabezal
hexagonal

Adaptador de lubricacion SA 6-6KT-G1/8
Adaptador de lubricacion G1/8 cabezal

hexagonal

M8x1 —m’::‘\ \
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Conexion tubular

Conexion atornillada giratoriaSV6-M6-L  Conexidn atornillada giratoria SV 6-M8  Conexion atornillada giratoria SV 6-M8-L
Conexion atornillada giratoria M6 larga  Conexion atornillada giratoria M8 (sellado  Conexion  atornillada  giratoria M8 larga
(sellado de aluminio) de aluminio) (sellado de aluminio)

Conexion atornillada giratoria SV 6-M6
Conexién atornillada giratoria M6 (sellado
de aluminio)

Conexion para mangueras

Conexion atornillada SA 3-D3 Conexion atornillada SA 6-D4-RD Conexion atornillada giratoria SV 3-D3
Conexion atornillada M3 Conexion atornillada M6 Conexion atornillada giratoria para
conexion de tubo de 3 mm
qO 4K (09 06
- )
\v
0 0 SW6
© 0 Nl o
g Q M3
M6
Conexion atomnillada giratoria SV Conexion atomillada giratoria SV
6-D4 -SW9 Conexion atornillada giratoria  6-D4-SW10 Conexion atornillada
para conexion de tubo de 4 mm giratoria para conexion de tubo de 4 mm

29

23,1

20,6
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Datos técnicos generales

Area de aplicacién general en condiciones normales de uso

Movimiento MR BM
Velocidad maxima 3m/s 5m/s
Aceleracion maxima 50 m/s? 100 m/s?

Se admiten valores superiores, pero dependen del tipo de patin, lubricacion, posicion
en la instalacion, pretension y carga. Si ese es el caso, péngase en contacto con una
agencia SCHNEEBERGER antes de continuar.

Entorno de funcionamiento MR BM
Temperatura de funcionamiento -40 °C - +80 °C -40°C - +80 °C
Temperatura de transporte -40 °C - +80 °C -40°C - +80 °C
Almacenable en las siguientes - -
- 3 afios 3 afos
condiciones
0° - 40° de temperatura de 0° - 40° de temperatura de
almacenamiento almacenamiento
Condiciones de almacenamiento < 75 % de humedad < 75 % de humedad
Sin gases, vapores o liquidos Sin gases, vapores o liquidos
quimicos quimicos
Materiales
Rail Acero para rodamientos, superficies templadas
Patin Acero para rodamientos,
completamente templado
Elemento rodante Acero para rodamientos,
completamente templado
Piezas sintéticas POM, PAPA, TPU con moldeado por
inyeccion

Instrucciones de seguridad
Precaucion: Los patines pueden soltarse del rail de guia si se sobrecargan, si no se
lubrican adecuadamente o si no se someten a un mantenimiento correcto.

El usuario debe tomar las medidas de disefio y seguridad técnica adecuadas que
eviten la separacion del patin y el rail de guia en caso de un error (p. €j., por pérdida
del elemento rodante). Una variante posible como medida de disefio consiste en
colocar una brida de seguridad alrededor del rail de guia. Se deben respetar igualmente
las especificaciones de las asociaciones profesionales, directrices y estandares rele-
vantes para la aplicacion en cuestion.



SCHNEEBERGER

LINEAR TECHNOLOGY

22 eI ECRVE: e lo g N Ig10)  Caracteristicas y opciones

Caracteristicas especiales

El concepto de producto de las guias BZ MONORAIL permite fabricar secciones de
guia de una sola pieza con cremalleras integradas de hasta 6 metros de longitud.
Estos mddulos de una pieza pueden unirse para conseguir ejes de cualquier longitud.
Como requisito previo, las uniones de transicion a tope se mecanizan mediante un
proceso especialmente desarrollado para este fin. Las piezas individuales se instalan
y se alinean mediante piezas disponibles por separado.

Hay travesafnos especiales disponibles para el transporte seguro de los railes indivi-
duales de gran longitud. Estos soportes de aluminio se han disefiado para permanecer
montados en el componente mientras el rail dentado se instala y se alinea, y solo se
retiran una vez que este se ha fijado en su posicion. Se garantiza asi que la cremallera
pueda transportarse, instalarse y alinearse de forma segura y sin sufrir deformacion
alguna.

En comparacion con otros sistemas atornillados, BZ dispone de un gran nimero de
conexiones entre la cremallera y el rail de guia, gracias al uso de las guias BM
MONORAIL con orificios de fijacion con la mitad de la distancia de separacion habitual.
Eso significa que se pueden absorber elevadas fuerzas laterales y crear disefios
compactos con una elevada densidad de potencia.

Para obtener mas detalles, consulte el catdlogo de aplicaciones de SCHNEEBERGER

Calidad del dentado

Las guias MONORAIL BZ de SCHNEEBERGER estan equipadas con cremalleras
integradas. El engranaje empleado se ha disefiado especialmente para aplicaciones
de maquinas-herramienta. El engranaje helicoidal de 19°31'42" que utilizan los
maodulos 2.5 y 2.0 se emplea para reducir el ruido y lograr un funcionamiento suave.
El dentado se puede fabricar en dos calidades distintas, en funcidn de los requisitos
del cliente

Para obtener mas detalles, consulte el catalogo de aplicaciones de SCHNEEBERGER.

Cadigo de pedido:
Calidad DIN 5, templado y rectificado -Q5H-
Calidad DIN 6, blando, fresado -Q6S-

Comparacion con otros sistemas de accionamiento

En comparacion con otras soluciones de accionamiento empleadas para movimientos
lineales, las cremalleras con BZ MONORAIL ofrecen una gran cantidad de ventajas.
Si se trata de husillos a bolas, es posible implementar distintos movimientos indepen-
dientes en un sistema de guia.

BZ MONORAIL ofrece una rigidez de accionamiento superior, que no depende de la
longitud del eje ni de la temperatura, gracias a su estructura modular.

Los elementos de la cremallera son parcialmente intercambiables cuando se desgastan.
Las guias de rail con secciones de mecanizado preciso y segmentos de cremallera
extraordinariamente exactos dan como resultado pifiones de funcionamiento muy
suave. De esta forma, la precarga del sistema de accionamiento permanece constante
en toda la longitud y no varia con el funcionamiento a lo largo del tiempo.
Combinados con motores o transmisiones adecuados, es posible implementar accio-
namientos verticales con autobloqueo en caso de fallo de energia.

En comparacion con los motores lineales, los sistemas BZ MONORAIL representan
una alternativa sencillay econdmica con un elevado grado de eficiencia. Son la solucion
ideal para el mecanizado de una amplia gama de materiales en ejes largos o ante
condiciones de funcionamiento adversas.

Datos técnicos generales
Consulte los datos técnicos generales en el capitulo 2.1 Guias de los Datos Técnicos.
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Método de medicion magnetorresistivo

Como se realiza la escala de medicion

La tira de medicion contiene dos pistas magnéticas: una pista incremental fina con
polos N y S alternativos en intervalos de 200 pm y una pista de referencia para
determinar la posicion absoluta. La pista de referencia puede disponer o bien de
marcas codificadas por distancia, o bien de marcas a intervalos regulares o incluso
de una Unica marca de referencia.

La tira de medicion estd completamente integrada en la seccién del rail. Para su
fabricacion, primero se rectifica una ranura (1) en la seccion del rail terminada, en la
que se inserta una tira de material magnético (2). Este material magnético esta
rectificado y magnetizado (3). Para proteger la escala se emplea una lama de
proteccion templada, magnéticamente permeable y soldada al rail (4).

Sensor de posicion magnetorresistivo

Un movimiento relativo entre el sensor y la escala provoca un cambio de la fuerza del
campo en el material magnetorresistivo, lo que a su vez genera un cambio facimente
mensurable en la resistencia eléctrica. Gracias al circuito eléctrico de los elementos
sensores de puente de Wheatstone, las interferencias provocadas por fluctuaciones
en la temperatura, el desgaste y los campos de interferencia magnética se mantienen
al minimo.

A partir de la magnetizacion incremental se obtienen dos sefiales sinusoidales con
desplazamiento de fase de 90°, como resultado de la disposicion de los elementos
sensores con forma de hoz. Para mejorar la precision, se calcula un promedio de las
sefales de 104 elementos individuales, alineados con la direccion de la medicion.
Dado que la estructura del sensor se adapta al periodo de division magnética, se
elimina en gran medida la influencia de las interferencias magnéticas.

Independencia posicional del sensor

Todas las propiedades que determinan la precision de las sefales de medicion (fase,
diferencias en la amplitud, caracteristicas de la onda armdnica, etc.) estan ancladas
al sensor. Por lo tanto, incluso las desviaciones importantes en cuanto a la desviacion
y los giros del sensor no provocan una reduccion de la calidad de la sefal: «el circuito
permanece estable».

Las ventajas directas de esta caracteristica son una sustitucion sencilla del cabezal
de medicion sin necesidad de ajustes, resistencia mejorada ante vibraciones y golpes,
y una banda de tolerancia mas amplia para el funcionamiento de los cabezales de
medicion.
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Método de funcionamiento del control automatico de ganancia (AGC)
b= " AGC La amplitud de corriente (representada por las sefales periddicas) se determina

1V,

- continuamente en el sistema de medicion electronico. Si se produce cualquier

oA desviacion, se ajusta la amplitud. De esta forma, se proporciona una sefial de salida
' estandar incluso en casos excepcionales (errores de instalacion, errores externos o
extraccion del deslizador).

Uout

AGC

Identificacion del punto de referencia

La segunda pista contiene los puntos de referencia AMS para determinar la posicion
absoluta y referenciar el sistema. La precision de los puntos de referencia es determi-
nante para la posicion cero o inicial de la maquina. Un punto de referencia se
representa mediante tres marcadores de referencia magnética sobre la magnetizacion
del punto de referencia. Los flancos ascendente y descendente del impulso de
referencia representan una parte de la informacion de referencia cada uno. La tercera
Rout parte de la informacién de referencia es redundante y se utiliza para aumentar la
fiabilidad operativa del sistema de identificacion del punto de referencia. Este principio

operativo elimina asi cualquier interferencia magnética y, en condiciones dudosas, no
sin +cos ofrece una sefal de referencia cuando se encuentra una interferencia.

R R3

Threshold
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Magnetizacion

Los productos AMS MONORAIL estan
disponibles con diferentes marcas de
referencia grabadas con laser en la su-
perficie. La ilustracion muestra la posicion
del patin de medicion al registrar la primera
marca de referencia.

TR50

TD50

Caracteristicas y opciones

Longitud del rail L3

R2 LM1
B B S ! ) [ y
X R22°7 : .
o _© M6 6 6 0l @6 o o & ©
| |- R12A 5
') L%,
R1 A
5 L9 5

Longitud de medicion LM=L3-10-L9

Longitud de medicion LM=L3-10-L9

5. . L9 R 5.
R2 7
225
R217
© © © 0 00 0.0 © © © O r
R11 &
LM1 iy

Longitud del rail L3

Detalle X: M Senal de magnetizacion estandar, TR50

Marcas de referencia cada 50 mm | |
AMSA 3B | AMSD 3B AMSA 4B | AMSD 4B

pc Sefal de codificacion por distancia, TD20, TD50 LM1 40 | 40 38 | 38

AMS con cuadricula de marcas de referencia de 50 mm.

AMS con marcas de referencia codificadas por distancia
Marcas de referencia a distancias de 50,2/49,8/50,4/49,6/50,6/49,4/../../... mm.

Puntos de referencia, patrén de 50 mm

Cédigo por distancia, patrén de 50 mm

Posicion del cabezal de lectura y lados de instalacién

En la nomenclatura de los pedidos, SCHNEEBERGER indica la posicion de instalacion
del cabezal de lectura, la posicion de la escala y los lados de referencia del rail y el
patin, tal y como se muestra en el plano anterior. Para los planos verticales, es necesario
girar el plano 90° en sentido contrario a las agujas del reloj. Se debe incluir la siguiente
informacion a la hora de realizar un pedido:

LLado de instalacion del rail y posicion de la escala:
@ Referencia inferior, escala inferior
@ Referencia inferior, escala superior

==l Referencia superior, escala inferior

@ Referencia superior, escala superior

Posicion del cabezal de lectura:
Carcasa (de montaje) exterior derecha, cabezal de lectura superior

Carcasa (de montaje) exterior izquierda, cabezal de lectura inferior

Lado de instalacion del patin:
Eq'ﬂ il Referencia inferior

Referencia superior
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Interfaz TSU/TSD

Conector redondo de 12 polos con
tuerca de unién y rosca hembra
Longitud del cable: 3 m

1@i]su
& so

Interfaz TRU/TRD

Conector redondo de 12 polos con
rosca macho

Longitud del cable: 3 m

K [
TRD

Interfaz TRH

Conector redondo de 17 polos con
rosca macho

Longitud del cable: 3 m

Ko

Interfaz TMU/TMD

Conector redondo de 12 polos
integrado en una base de montaje
Longitud del cable: 0,3 m

[~
=mo

Interfaz TMH

Conector redondo de 17 polos
integrado en una base de montaje
Longitud del cable: 0,3 m

| o [

Interfaz TDC
Conector de 8 polos con rosca macho
integrado en la carcasa de la electronica

Interfaces del cabezal de lectura
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Interfaces del cabezal de lectura

Interfaces TSU/TRU/TMU Interfaces TSD/TRD/TMD
Contacto, Senal Tipo de seal Senal Tipo de senal
1 -Ua2 - Coseno - Ua2 Sefial A cuad. B
2 Sensor +5V Respuesta de tension de alimentacion | Sensor +5V Respuesta de tension de alimentacion
3 +Ua0 Sefal de referencia +Ua0 Sefial de referencia sincronizada
4 -Ua0 Sefial de referencia - Ua0 Sefial de referencia sincronizada
5 +Ual + Seno +Ual Sefial A cuad. B
6 -Uat - Seno - Ual Sefal A cuad. B
7 -Uas NC - Oas Error de sefial activa baja, duracion minima 20 ms
8 +Ua2 + Coseno + Ua2 Sefal A cuad. B
9 - NC NC
10 0V (GND)  Tension de alimentacion OV (GND)  Tension de alimentacion
1 Sensor 0V Respuesta de tension de alimentacion | Sensor 0V Respuesta de tension de alimentacion
12 +5V Tension de alimentacion +5V Tension de alimentacion
TRH/TMH/TSH (Interfaz SSI/Fanuc/Mitsubishi)
Contacto, Senal Tipo de seiial
112 Sensor +5 V Respuesta de tension de alimentacion
2 - NC
3 - NC
413 Sensor 0V Respuesta de tension de alimentacion
5 - Parametrizacion interna
6 XD Parametrizacion interna
712 +5Vaz24v Tension de alimentacion
8 +CLK + Pulso
9 -CLK - Pulso
1013 0V (GND) Tension de alimentacion
1 - Pantalla interior
12 +Ua2 + Coseno
13 - Ua2 - Coseno
14 +DATOS + Datos
15 +Ua1 + Seno
16 - Ua1 - Seno
17 - DATOS - Datos

1 Siempre y cuando la unidad de control no utilice la linea para el retorno de la tensién de
alimentacion, las lineas 1y 7 y las lineas 4 y 10 podran combinarse para reducir la caida de
tensién y permitir una mayor longitud de los cables.

Contacto
1

© N o O B W N

Interfaz TDC

Senal

+24V

(TXD solo para servicio)
RXP

RXN

GND (0V)

N

TXP

(RXD solo para servicio)

Los contactos 1y 7 estan unidos entre si en el lado AMS
Los contactos 4 y 10 estan unidos entre si en el lado AMS

Funcion

Alimentacion de potencia (positivo)
Comunicacién con programa de servicio
Datos recibidos +

Datos recibidos -

Alimentacion de potencia (negativo)
Datos enviados -

Datos enviados +

Comunicacion con programa de servicio
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Interfaces del cabezal de lectura

Interfaces de tensién analégicas TSU/TRU/TMU

Las sefales se muestran segun la ganancia diferencial en orden inverso. Las sefales
incrementales se desplazan exactamente 90° en su fase. Los niveles tras la ganancia
diferencial de las sefiales incrementales y de las sefnales de referencia son 1 +/- 0,1 Vpp.
Las sefiales incrementales suministran valores validos entre 0,6 Vpp y 1,2 Vpp. En los
estandares de produccion, el pulso de referencia se ajusta simétricamente a la inter-
seccion de seno y coseno (a 45°). La anchura y la fase del pulso de referencia se limita
tal y como se muestra en la ilustracion. En el lado del receptor, por tanto, la precision
de la marca de referencia puede aumentar con el uso adicional de la informacion
incremental.

Esta interfaz funciona con todos los sistemas de control estandar que admiten una
interfaz de tension de 1 Vpp.

Interfaces digitales TSD/TRD/TMD

Las sefales incrementales A+, A-, B+, B- y las sefales de referencia R+, R- transmiten
los datos complementariamente conforme a RS 422. La ilustracion muestra las sefales
positivas. Los niveles de las sefales individuales son:

Alto>2,5V Bajo< 0,5V

Los tiempos de subida y bajada son inferiores a 20 ns. La distancias de las sefales
minimas se pueden calcular a partir de la frecuencia de salida méaxima. La electrdnica
posterior debe ser capaz de procesar la frecuencia de salida maxima sin problemas.

Opcién ZN: El pulso de referencia esta estrictamente sincronizado con las sefiales
incrementales.

Opcidn ZF: El pulso de referencia se amplia a 550 ps +/- 50 us. Esta opcién se emplea
cuando la electrénica de evaluacion no puede procesar varios impulsos de referencia
en un corto plazo.

Las siguientes combinaciones de factor de interpolacion, frecuencia de salida maxima
e implementacion de impulso de referencia estan disponibles para todas las interfaces
de cabezales de lectura.

-010-80-ZN 5 um, interpolacion 10x, max. frecuencia de salida 8 MHz
-050-80-ZN 1 pm, interpolacion 50x, max. frecuencia de salida 8 MHz
-250-80-ZN 0,2 pm, interpolacion 250x, max. frecuencia de salida 8 MHz
-010-80-ZF 5 um, interpolacidon 10x, max. frecuencia de salida 8 MHz
-050-80-ZF 1 um, interpolacion 50x, max. frecuencia de salida 8 MHz
-250-80-ZF 0,2 um, interpolacion 250x, max. frecuencia de salida 8 MHz

Cadigo de pedido:
-010-80-ZN- interpolacion 10x, max. frecuencia de salida 8 MHz, impulso de
referencia estandar

Interfaces absolutas TRH/TMH/TSH

La informacion absoluta puede transferirse a través de interfaces completamente
digitales o hibridas.

En el caso de la interfaz completamente digital SSI, el primer canal (+pulso) envia una
sefal de reloj desde el receptor hasta el sistema de medicion; el segundo canal (+datos)
envia simultdneamente los valores de posicion absoluta desde el sistema de medicion
hasta la unidad de electronica secuencial.

Otro ejemplo es la interfaz completamente digital «<Fanuc Serial Interface». El controlador
del motor simplemente envia una sefal de solicitud (REQ), en lugar de un pulso. A
partir de ahi, el sistema de medicion calcula la frecuencia de reloj, que emplea para
enviar los datos de posicion y los datos complementarios (SD) al receptor.

La interfaz hibrida SSI+SinCos Unicamente envia la posicion inicial absoluta digital
cuando se conecta, y a partir de ahi envia sefiales de 1 Vpp adicionales incrementales.
La interfaz SSI se puede conectar a cualquier controlador del mercado que disponga
de interfaz SSI. La interfaz «Fanuc Serial Interface» se ha disefiado para un controlador
Fanuc, mientras que la interfaz SSI+SinCos esta disefiada para un controlador Siemens.
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23 Guias y mediciones Interfaces del cabezal de lectura

Interfaz absoluta TDC
La informacidon absoluta del sistema de medicidn se transmite a través de la interfaz

~* w w | Chanel 1 de comunicacion Drive CliQ® , una interfaz serie en tiempo real para la transferencia
— Signal - bidireccional de datos con controladores Siemens. La conexion del sistema de medicion
processing es adecuada para aplicaciones orientadas a la seguridad y facilita el uso de las
funciones SAFETY INTEGRATED disponibles con los controladores SINAMICS y
SINUMERIK de Siemens. El sistema cumple los requisitos de seguridad funcional de
acuerdo con la norma CEl 61508-1:2010 y es apto para aplicaciones hasta SIL 2.
" T | Chanel 2 @Drive CLiQ es una marca comercial registrada de Siemens
— Signal —

processing
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23 Guias y mediciones Accesorios - Cables

KAO 12
Cable de conexion, 12 polos, toma con rosca hembra — conector con rosca hembra

Cadigo de pedido: KAO 12-xx (xx = longitud en m)
Longitudes disponibles: 3, 5, 10, 15y 20 m
Ejemplo de pedido: KAO 12-5

Para cabezal de lectura:

KAO 13
Cable de conexion, 12 polos, toma con rosca hembra — terminales abiertos

Cadigo de pedido: KAO 13-xx (xx = longitud en m)
Longitudes disponibles: 3, 5, 10, 15y 20 m
Ejemplo de pedido: KAO 13-5

Para cabezal de lectura:

KAO 14
Cable de extension, 12 polos, toma con rosca macho — conector con rosca hembra

Cadigo de pedido: KAO 14-xx (xx = longitud en m)
Longitudes disponibles: 3, 5, 10, 15y 20 m
Ejemplo de pedido: KAO 14-5

Para cabezal de lectura:

KAO 15
Cable de extension, 12 polos, toma con rosca hembra — conector con rosca macho

Cadigo de pedido: KAO 15-xx (xx = longitud en m)
Longitudes disponibles: 3, 5, 10, 15y 20 m
Ejemplo de pedido: KAO 15-5

Para cabezal de lectura:

KAO 16
Cable de conexion, 12 polos, toma con rosca hembra — conector FANUC

Cadigo de pedido: KAO 16-xx (xx = longitud en m)
Longitudes disponibles: 3, 5, 10, 15y 20 m
Ejemplo de pedido: KAO 16-5

Para cabezal de lectura:

KAO 20
Cable de conexion, 17 polos, apantallamiento sencillo, toma con rosca hembra

— conector FANUC

Para cabezal de lectura:
Cadigo de pedido: KAO 20-xx (xx = longitud en m)
Longitudes disponibles: 3, 5, 10, 15y 20 m
Ejemplo de pedido: KAO 20-5

KAO 23
Cable de conexion, 17 polos, apantallamiento doble, toma con rosca hembra

— terminales abiertos

Cadigo de pedido: KAO 23-xx (xx = longitud en m)
Longitudes disponibles: 3, 5, 10, 15y 20 m
Ejemplo de pedido: KAO 23-5

Para cabezal de lectura:
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Diseino del terminal del cable de conexion KAO 13

Accesorios - Cables

Interfaces TRU / TMU Terminales abiertos
Contacto | Sefial Tipo de sefal Color de los cables
1 -Ua2 - Coseno rosa
2 Sensor +5V  Respuesta de tension de alimentacion azul
3 +Ua0 Sefial de referencia rojo
4 -Ua0 Sefial de referencia negro
5 +Ual + Seno marrén
6 -Uat - Seno verde
7 -Uas NC violeta
8 +Ua2 + Coseno gris
9 - NC -
10 0V (GND) Tension de alimentacion blanco / verde
11 Sensor 0V Respuesta de tension de alimentacion blanco
12 +5V Tension de alimentacion marrén / verde
Interfaces TRD / TMD Terminales abiertos
Contacto | Seial Tipo de senal Color de los cables
1 - Ua2 Sefial A cuad. B rosa
2 Sensor +5V  Respuesta de tension de alimentacion azul
3 +Ua0 Sefial de referencia sincronizada rojo
4 - Ua0 Sefial de referencia sincronizada negro
5 +Uat Sefial A cuad. B marrén
6 - Uat Sefial A cuad. B verde
7 - Oas Error de sefial activa baja, duracién minima 20 ms violeta
8 + Ua2 Sefial A cuad. B gris
9 - NC -
10 0V (GND) Tension de alimentacion blanco / verde
11 Sensor 0V Respuesta de tension de alimentacion blanco
12 +5V Tension de alimentacion marrén / verde

Diseino del terminal del cable de conexion KAO 23

Contacto

Interfaces TRH / TMH

Senal
Sensor +5 V

Sensor 0V
TxD
+5Va24Vv
+CLK
-CLK

0V (GND)
+Ua2

- Ua2
+DATOS
+Ua1

- Uat

- DATOS

Tipo de seal

Respuesta de tension de alimentacion
NC

NC

Respuesta de tension de alimentacion
Parametrizacion interna
Parametrizacion interna

Tension de alimentacion

+ Pulso

- Pulso

Tension de alimentacion

Pantalla interior

+ Coseno

- Coseno

+ Datos

+ Seno

- Seno

- Datos

Terminales abiertos
Color de los cables
azul

blanco

marrén / verde
gris

rosa

blanco / verde
marron

verde

rojo

violeta
amarillo

negro
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AMS 3B/4B

AMSABS 3B/4B

AMSA 3L

Dimensiones del cabezal de lectura

Cabezal de lectura Caja de electrénica Interfaces

Tipo L H B max. & 28
AMS3B [51,5|38,4| 14,5
AMS 4B 48 |38,4| 14,5

115

4 x orificios pasantes para tornillos M3

100 Orificio Q
@34 . ° MU
T | MD
o <
(&)
. : 20 T«;
1050 mm LED de servicio 260 + 130 mm O30 |™
+100 mm

2 x orificios pasantes para tornillos M4

Interfaces Caja de electrénica Cabezal de lectura

T 384

Iman para activar la bateria de respaldo

2 x orificios pasantes para tornillos M4

Interfaces

Cabezal de lectura con electrénica

SsuU

27

2910 mm
+120 mm

max. @ 28

MU

53,5

2 x orificios pasantes
para tornillos M4
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23 Guias y mediciones Dimensiones del cabezal de lectura

AMSABS-DC
Caja de electrénica Cabezal de lectura
@)
g . 120 | & 2
140 ‘
4 x orificios pasantes para tornillos M3
3 .
A
—
— -
< |
~| © -
i SRR AMSABS DC
110
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Datos técnicos generales

Propiedades del sistema

Medida del material

Graduacion N-S periddica magnéticamente dura

Periodo de sefal

200 pm

Temperatura de funcionamiento

0°C-+70°C

Entorno de funcionamiento

Clase de proteccion

IP68 (IP 67 para AMSA 3L)

Temperatura de transporte

-20°C-+70°C

Almacenable en las siguientes condiciones

3 afnos

Condiciones de almacenamiento

0° - 40° de temperatura de almacenamiento
< 75 % de humedad
Sin gases, vapores o liquidos quimicos

AMSA 3B
AMSA 4B

AMSD 3B
AMSD 4B

AMSA 3L

Clase de precision

+/- 5 ym/1000 mm
+/- 2 ym/40 mm

+/- 5 um/1000 mm
+/- 2 um/40 mm

+/- 5 ym/1000 mm
+/- 2 um/40 mm

Precisién en la unién a tope - AXop = 7 m,
AXsis2 = 5 m
Desviacion periédica +/- 0,7 ym +/- 0,7 ym +/- 0,7 ym
Resolucion méx. 0,0625 ym 0,2/1,0/5,0 ym méx. 0,0625 pm
Histéresis <0,5um <0,5um <0,5um
0 ajustable digitalmente
Interfaz Analdgica; 1 Vss Digital; sefiales de Analdgica; 1 Vss

cuadratura RS 422 con
sefiales de error y referencia;
anchura del pulso de
referencia de 90° 0 500 ps

Tension de alimentacion 5V +/-0,25V 5V +/-0,25V 5V +/-0,25V
Consumo de corriente 40 mA 110 mA 92 mA
Velocidad max. AMSA 3B 3 m/s; 3 m/s; max. 1 m/s con 1m/s
AMSA 4B 5 m/s resolucion de 0,2 um
Axee = Desviacion max. (suma de todas las desviaciones)
Axsise = Caracteristicas del cabezal de lectura
AMSABS 3B TSS;TF1;TM1  AMSABS 3B TS1 AMSABS 3B TS2
AMSABS 4B TSS; TF1;TM1  AMSABS 4B TS1 AMSABS 4B TS2

Clase de precision

+/- 5 um/1000 mm
+/- 2 ym/40 mm

+/- 5 um/1000 mm
+/- 2 ym/40 mm

+/-'5 pm/1000 mm
+/- 2 ym/40 mm

Desviacion periédica +/- 0,7 ym +/- 0,7 ym +/- 0,7 ym
Resolucion max. 0,09765625 um; max. 0,09765625 pm 0,050 pm
TM1 0,05 pm
Histéresis <0,5um <0,5pum <0,5um
Interfaz Digital; interfaz serie Hibrida; interfaz serie Protocolo de
sincrona (SSI) de ciclo TSS;  sincrona de ciclo y comunicaciones

interfaz serie TF1 FANUC;
Interfaz serie Mitsubishi TM1

analégica de 1 Vpp

Drive CliQ® de Siemens

Tension de alimentacion 5V+£10%0r24V+10% 5V+10%o0r24V+10% 24V (19 Vee..31 Vce)
(PELV EN50178)
Consumo de corriente <200 mA <200 mA <50 mA
Salidas descargadas Salidas descargadas (tipico a 24 V)
Velocidad max. 3m/s 3mss 3m/s
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24 Informacioén para pedidos Caédigo de pedido y ejemplos

Los railes, patines y accesorios se indican siempre mediante codigos de pedido separados. Lo mismo se aplica a diferentes
versiones de railes y patines.

Los codigos de pedido para railes, patines y accesorios individuales se encuentran en la seccion de datos de este catdlogo, desde la
seccion 3 en adelante. Se ha tratado de codificar todas las versiones por posicion para reducir la tasa de errores en el proceso de pedido.

Utilice el siguiente programa de pedidos para aquellos pedidos que se deban suministrar premontados:

Caodigo de pedido para sistemas MONORAIL

Conjunto que consta de: NB

/nxS S = cédigo de pedido completo para un rail

/nxW W = codigo de pedido completo para un patin

/ n x W (opcional) Z = cdodigo de pedido completo para un accesorio

/ n x S (opcional) «/» = indica todo lo que pertenece a un conjunto dentro de un pedido
/ n x W (opcional) n = ndmero, indica productos del mismo tipo

/nxZ

Si no hay disponible informacion vinculada con el cliente, los railes y patines se montan de acuerdo con la secuencia de los articulos
del pedido; es decir, el primer rail en la parte superior, seguido de los patines del primer rail de izquierda derecha; a continuacion,
el segundo rail debajo con los patines de izquierda a derecha, etc. Consulte el ejemplo 2.

Eso significa que, si los tipos de rail y los tipos de patin son diferentes en el pedido realizado, los patines se montan inmediatamente
debajo del rail correspondiente en la secuencia de montaje de izquierda a derecha.

Ejemplo 1: Pedido sin plano de disefio - mismos tipos de componentes

2 railes idénticos con 2 patines idénticos;
los accesorios (rascadores adicionales)
se pueden asignar claramente gracias al
numero.

Los tapones de los railes se suministran
siempre sin montar.

Conjunto que consta de:

/2 xMR S 35-N-G1-KC-R1-918-19-19-CN
/4 x MR'W 35-B-G1-V3-R1-CN-S10-LN
/2 x MRK 35 (50 piezas)

/8 xZCV 35

/4 x SN 6-45
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2.4

Informacidén para pedidos

Cadigo de pedido y ejemplos

Ejemplo 2: Pedido sin plano de disefno - distintos tipos de componentes

b
(LLLLLL) L

2 railes diferentes con 2 tipos de patines
diferentes; accesorios de lubricacion
uniformes, asignacion y secuencia de
railes y patines segun la secuencia de los
articulos en el pedido.

Conjunto que consta de:

/1 x AMSA 3B S 35-N-G1-KC-R22-918-19-19-CN-TR50
/1 x AMSA 3B W 35-B-P1-G1-V3-R1-CN-S10-LN-TSU
/1 xMRW 35-B-G1-V3-R1-CN-S10-LN

/1 xMR S 35-N-G1-KC-R1-918-19-19-CN

/2 x MR'W 35-B-G1-V3-R1-CN-S10-LN

/2 x MRK 35 (50 piezas)

/ 4 x SN 6-45

(S1)

(W1.1)

W1.2)

(S2)

(W2.1 + W2.2)

Ejemplo 3: Pedido segun el plano de disefio del cliente - componentes diferentes

. R

v

2 railes diferentes, 2 piezas en cada caso,
F 5 patines diferentes.

] Los railes, patines y accesorios no se
' pueden asignar claramente sin un plano
l_ de disefo.

Conjunto que consta de:

/1 xMR S 35-ND-G1-KC-R1-2478-19-19-CN (longitudes parciales L3 = 999 mm/1479 mm)

/1 x MRW 35-B-G1-V3-R2-CN-S13-LN
/1 x MR W 35-B-G1-V3-R2-CN-S23-LN

/1 xMR S 35-ND-G1-KC-R2-2478-19-19-CN (longitudes parciales L3 = 999 mm/1479 mm)

/1 x MR W 35-B-G1-V3-R1-CN-S12-LN
/1 x MR W 35-A-G1-V3-R1-CN-S12-LN
/1 x MR W 35-B-G1-V3-R1-CN-S22-LN
/5 x MRK 35 (125 piezas)

/4 xZCV 35

/5 xSN 6

Importante:

Ademas de la nomenclatura de los pedidos, se precisa mas informacion para el procesamiento sin problemas de los pedidos en
el caso de las versiones especiales de los sistemas MONORAIL. Con este fin, el pedido debe incluir un plano de disefio con la
siguiente informacion:

¢ | ongitudes parciales y la secuencia de los segmentos en railes de varias piezas

¢ Tipo de patin y posicion en caso de que haya distintos tipos de patin en un rail

¢ Posicion de los rascadores adicionales, paneles de lubricacion y accesorios de lubricacion
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25 [V Yo [To LN [We](=Tor- W eile g}l INdicaciones generales

Tenga en cuenta las siguientes indicaciones para garantizar que sus guias MONORAIL
se mantengan en un estado de rendimiento éptimo durante toda su vida Util:

Todos los productos SCHNEEBERGER son componentes de precision a los que se
dota en fabrica de la proteccién y el embalaje adecuados para el transporte. Los
sistemas deben protegerse de vibraciones, golpes y humedad durante su transporte
y su almacenamiento.

Tenga en cuenta las indicaciones sobre el transporte y la instalacion que acompanan
a los sistemas de medicion.

La instalacion de las guias y el tapado de los orificios de los railes debe
correr a cargo de personal cualificado. Consulte la seccion Descargas en
www.schneeberger.com para ver indicaciones sobre la instalacion.

Debe suministrarse un lubricante adecuado a las guias que sea apropiado para sus
movimientos y perfil de carga, asi como para las condiciones de funcionamiento
previstas. Si es necesario, péngase en contacto con un proveedor de lubricantes, que
estara encantado de asesorarle sobre el lubricante correcto. También puede encontrar
recomendaciones en www.schneeberger.com.

Antes del uso, el usuario debe comprobar y verificar la compatibilidad de refrigerantes
y lubricantes, a fin de evitar cualquier efecto perjudicial sobre la guia.

Para protegerlas frente a la suciedad, virutas de metal calientes y cualquier contacto
directo con refrigerantes, las guias deben disponer de cubiertas o posicionarse
correctamente.

Si se prevé contacto con la suciedad o refrigerante en el transcurso de las operaciones
de mecanizado, es imprescindible instalar rascadores adicionales en los productos.
El mantenimiento a largo plazo de estos componentes debe garantizarse a través de
intervalos de servicio ajustados. Consulte las indicaciones sobre estos productos en
www.schneeberger.com.

Sila guia entra en contacto con virutas calientes, se recomienda el uso de rascadores.
Para obtener mas informacion, visite www.schneeberger.com.

Los rascadores de los extremos y los rascadores adicionales instalados en los patines
MONORAIL deben examinarse a intervalos regulares para ver si presentan desgaste
o roturas, y sustituirse si es necesario.
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Rigidez excepcional, elevadas capacidades de carga dinamica y estatica, funcionamiento
extraordinariamente suave y un patin completamente sellado son las caracteristicas
principales de la guia de rodillos MONORAIL MR. Disefiada especificamente para las
maquinas-maquina, sus propiedades dan como resultado tasas de mecanizado
superiores, ademas de una precision geomeétrica y una calidad de la superficie mejoradas
en el componente mecanizado. La excepcional rigidez integral de los productos y el método
de conexion con la estructura circundante proporcionan un comportamiento de vibracion
mejorado en amplitudes menores, ampliando asi la vida dtil de la maquina.

Los patines MONORAIL MR 4S tienen un nuevo disefio. El producto sigue siendo compatible
como sistema completo (patin y guia). Los patines con disefio 4S, del mismo modo que
los disefios de patin anteriores, pueden utilizarse en los railles de guia, que no se han
modificado en el nuevo disefo del patin. Los accesorios se han modificado y pueden
usarse tanto con los patines 4S5 como con los disefios de patin anteriores. Los nuevos
patines han sido reforzados con cambios clave en el disefio, como nuevas unidades de
redireccionamiento (grises) para el funcionamiento de baja pulsacion, una distribucion del
lubricante mejorada con menos pérdidas, una placa frontal mas robusta con placas de
acero inoxidable y cuatro fijaciones de tornillo, rascadores transversales sustituibles, y
rascadores longitudinales y transversales optimizados para mejorar ain mas el sellado.

Caracteristicas del sistema MONORAIL MR

P
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Resumen del producto, railes MR

SCHNEEBERGE!

Resumen de tipos, tamanos y opciones disponibles aEILEERVIR

= ] P
- S i
- -
= -
N ND NU NUD C cD
estandar estandar, con orificios con orificios para la lama de para la lama de
templado roscados en la roscados, proteccion proteccion,
parte inferior templado templado

Tamaiios/Formatos de railes
Tamafio 25 MR S 25-N MR S 25-ND MR S 25-NU MR S 25-C MR S 25-CD
Tamario 30 MR S 30-N MR S 30-NU
Tamafo 35 MR S 35-N MR S 35-ND MR S 35-NU MR S 35-NUD MR S 35-C
Tamafio 45 MR S 45-N MR S 45-ND MR S 45-NU MR S 45-C
Tamafio 55 MR S 55-N MR S 55-NU MR S 55-C
Tamafo 65 MR S 65-N MR S 65-NU MR S 65-C
Tamafio 100 MRS 100-N
Caracteristicas
Atornillable desde arriba [} (] [ [
Atornillable desde abajo [ ] °
Poco esfuerzo de montaje ° (] ) )
Gran longitud de sistema de una pieza [ [ ] [
Utilizable para el bombardeo con virutas °
de metal
Para soportar las cubiertas metalicas [ ] [ ]

Opciones disponibles para railes MR

Revestimiento
[—E Ninguno
Cromo duro

Lado de referencia

Ref. inferior
Ref. superior

Precision Rectitud

F—J Extremadamente preciso p«JfY Estandar
Muy preciso
Preciso

I Estandar

Accesorios disponibles para railes MR

Tapones Lamas de proteccion Herramientas de montaje
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Resumen del producto, patines MR

A B C D E F G P
estandar estandar, largo compacto, alto compacto, alto, compacto, alto, compacto compacto, largo estandar,
largo para fijacion lateral extra-largo
Tamaiios/
Formatos de
patines
Tamafio 25 MR W 25-A MR W 25-B MR W 25-C MR W 25-D MR W 25-E MR W 25-F MR W 25-G
Tamafio 30 MR W 30-A MR W 30-B MR W 30-C MR W 30-D MR W 30-F MR W 30-G
Tamafrio 35 MR W 35-A MR W 35-B MR W 35-C MRW 35-D MR W 35-E MR W 35-F MR W 35-G
Tamafio 45 MR W 45-A MR W 45-B MR W 45-C MR W 45-D MRW 45-F MR W 45-G
Tamafio 55 MR W 55-A MR W 55-B MR W 55-C MR W 55-D MR W 55-F MR W 55-G
Tamafio 65 MR W 65-A MR W 65-B MR W 65-C MR W 65-D MR W 65-P
Tamafio 100 MR W 100-A MR W 100-B
Caracteristicas
Atqrnillable desde ° ° ° ° ° ° ®
arriba
Atorlnillable desde ° ° °
abajo
Atornillable desde el
[ ]
lateral
Para cargas y pares ° ° ° °
de fuerzas altos
Para cargas y pares ° ° ® °
de fuerzas medios
Para espacios de ° °

montaje reducidos

Opciones disponibles para patines MR

Precision Carga Lado de referencia Revestimiento
F—EJ Extremadamente preciso Baja Sl Ref. inferior B3 Ninguno
Muy preciso Media Ref. superior Cromo duro
Preciso /W[ Alta

Estandar

Conexiones de lubricante Lubricacion

s10»(J| Centro izquierda [s18 0] Lado izquierdo superior [ Ao tN]  Proteccién de aceite

Centro derecha @ Lado derecho superior Proteccion de grasa

Superior izquierda @ Lado izquierdo Engrasado completo

s21 3| Superior derecha [s42 TJ] Lado derecho

S10+S12+S13+S20+522+523

Lado izquierdo inferior cerradas con pernos roscados

e — S32+S33+S842+543
Lado derecho inferior cerradas con pernos roscados

al

Accesorios disponibles para patines MR

Rascadores adicionales Fuelles Railes de montaje Placas de lubricacion
Rascador de metal Boquillas de lubricante Adaptadores de lubricantel
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Planos de MR S 25
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32 Datos técnicos y opciones

Dimensiones de MR S 25

< /./{ /./{
- =
« -
MR S 25-N MR S 25-ND MR S 25-NU MR S 25-C MR S 25-CD
B1:  Anchura del rail 23 23 23 23 23
J1: Altura del rail 24.5 24.5 24.5 24.5 24.5
L3:  Longitud del rail max. 6000 1500 6000 3000 1500
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 30 30 30 30 30
L5/10: Posicién del primer/ltimo orificio de fijacion 13,5 135 135 135 13.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 3.4 34 3.8 3.3 3.3

Opciones disponibles para MR S 25
0 | r=Ia (= ot |

Dimensiones y capacidades de MR W 25

MR W 25-A MR W 25-B MR W 25-C MR W 25-D MR W 25-E MR W 25-F MR W 25-G
A Altura del sistema 36 36 40 40 40 36 36
B:  Anchura del patin 70 70 48 48 57 48 48
B2: Distancia entre caras de localizacion 235 235 125 125 17 125 12.5
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central 5,5 55 9.5 9.5 9.5 55 615
C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 3.5 3.5 7.5 75 7.5 3.5 3.5
C4:  Posici6n del orificio de lubricante lateral 13 24.2 18 21.7 18 18 217
C7:  Posicion del orificio de lubricante superior 12 23.2 17 20.7 17 17 20.7
Ji Altura del patin 29.5 29.5 B8l 335 335 29.5 295
L:  Longitud del patin 88 110 88 110 88 88 110
La:  Distancia del rascador transversal* 83 106 83 106 83 83 106
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores 45 45 ) 50 35 35 50
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores = 40 40 - - 35 - =
L6:  Longitud del cuerpo de acero 60 79.4 57 794 57 57 79.4
N:  Distancia de los orificios de fijacin laterales - 57 57 85 35 - 35 35
0:  Altura de la cara de referencia 7.5 7.5 75 7.5 15 7.5 125
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estética (N) 49800 70300 49800 70300 49800 49300 70300
C€100: Capacidad de carga dinamica (N) 27700 39100 27700 39100 27700 27700 39100
MOQ: Momento estético transversal admisible (Nm) 733 1035 733 1035 733 733 1035
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 476 936 476 936 476 476 936
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 408 576 408 576 408 408 576
ML:  Momento dinémico longitudinal admisible (Nm) 265 521 265 521 265 265 521
Gew: Peso del patin (kg) 0.7 0.9 0.6 0.7 0.7 0.5 0.6

Nota: *Se necesita para determinar la longitud del rail a partir de la distancia de desplazamiento proyectada

Opciones disponibles para MR W 25

o [ o TS o EaW o (B v 1A - I o [ (o e |2 o (2 o [z erm | rym) S o
|s21 3] [s22 (7] [ses | [sa2 [ [sa2 ] [s983 4 [s99° 1| Ao ][22 16][ ) dw
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Planos de MR S 30
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Dimensiones de MR S 30

& -
&£
MR S 30-N MR S 30-NU
B1:  Anchura del rail 28 28
J1: Altura del rail 28 28
L3:  Longitud del rail max. 6000 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 40 40
L5/10: Posicion del primer/dltimo orificio de fijacion = 18.5 18.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 4.6 5.2

Opciones disponibles para MR S 30
0 | r=Ia (= ot |

Dimensiones y capacidades de MR W 30

MR W 30-A MR W 30-B MR W 30-C MR W 30-D MR W 30-F MR W 30-G
A Altura del sistema 42 42 45 45 42 42
B:  Anchura del patin 90 90 60 60 60 60
B2: Distancia entre caras de localizacion 31 31 16 16 16 16
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central 6 6 9 9 6 6
C3: Posicién del orificio de lubricante lateral 6 6 9 9 6 6
C4:  Posici6n del orificio de lubricante lateral 16 26.5 22 22.5 22 22.5
C7:  Posicion del orificio de lubricante superior 16 26.5 22 22.5 22 225
J: Altura del patin 355 355 38.5 38.5 851 355
L:  Longitud del patin 108 129 108 129 108 129
La:  Distancia del rascador transversal* 103 124 103 124 103 124
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores - 52 52 40 60 40 60
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores = 44 44 - - =
L6:  Longitud del cuerpo de acero 70 91 70 91 70 91
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales = 72 72 40 40 40 40
0:  Altura de la cara de referencia 8 8 8 8 8 8
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estética (N) 74900 98500 74900 98500 74900 98500
C100: Capacidad de carga dinamica (N) 39500 48900 39500 48900 39500 48900
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 1332 1751 1332 1751 1332 1751
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 966 1614 966 1614 966 1614
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 702 869 702 869 702 869
ML:  Momento dinémico longitudinal admisible (Nm) 570 801 510 801 510 801
Gew: Peso del patin (kg) 1.1 15 0.9 1.2 0.8 1.0

Nota: *Se necesita para determinar la longitud del rail a partir de la distancia de desplazamiento proyectada

Opciones disponibles para MR W 30

o [ o TTa® o EaW o (B v 1A - I o [ (o e | o (2 o ez erm | rym) S o
[s21 3] [s22 (7] [s2s (| [se2 [ [s42 (] [see 3T [soe L H [ Ao ][ 5% ][ F 2w
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Planos de MR S 35
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Dimensiones de MR S 35

=7 -4 &2
- -
Fa -
MR S 35-N MR S 35-ND MR S 35-NU MR S 35-NUD MR S 35-C
B1:  Anchura del rail 34 34 34 34 34
J1: Altura del rail 32 32 32 32 32
L3 Longitud del rail max. 6000 1500 6000 1500 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 40 40 40 40 40
L5/10: Posicion del primer/dltimo orificio de fijacién = 18.5 18.5 18.5 18.5 18.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 6.5 6.5 71 71 6.3

Opciones disponibles para MR S 35
0 | r=Ia (= ot |

Dimensiones y capacidades de MR W 35

MR W 35-A MR W 35-B MR W 35-C MR W 35-D MR W 35-E MR W 35-F MR W 35-G
A Altura del sistema 48 48 55 55 519 48 48
B:  Anchura del patin 100 100 70 70 76 70 70
B2: Distancia entre caras de localizacién 33 33 18 18 21 18 18
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central 7 7 14 14 14 7 7
C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 7 7 14 14 14 7 7
C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 17 30.5 23 25.5 23 23 25.5
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 14 275 20 225 20 20 225
J: Altura del patin 40 40 47 47 47 40 40
L:  Longitud del patin 116 143 116 143 116 116 143
La: Distancia del rascador transversal* 111 138 111 138 111 11 138
L1:  Distancia de los orificios de fijacién exteriores 62 62 50 72 50 50 72
L2:  Distancia de los orificios de fijacién interiores 52 52 - - 50 - -
L6:  Longitud del cuerpo de acero 80 103 76 103 76 76 103
N:  Distancia de los orificios de fijacién laterales 82 82 50 50 - 50 50
0:  Altura de la cara de referencia 8 8 8 8 22 8 8
Capacidades y pesos
C0: Capacidad de carga estética (N) 93400 128500 93400 128500 93400 93400 128500
C100: Capacidad de carga dinamica (N) 52000 71500 52000 71500 52000 52000 71500
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 2008 2762 2008 2762 2008 2008 2762
MOL: Momento estdtico longitudinal admisible (Nm) 1189 2214 1189 2214 1189 1189 2214
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 1118 1537 1118 1537 1118 1118 1537
ML:  Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) ~ 662 1232 662 1232 662 662 1232
Gew: Peso del patin (kg) 16 2.2 15 2.0 1.8 18 16

Nota: *Se necesita para determinar la longitud del rail a partir de la distancia de desplazamiento proyectada

Opciones disponibles para MR W 35

A P o T 7 S 2 T o =i 0] 3 B O B G B2 )
[s22 T3 [s13 ] [s28 (| [ss2 [ [s42 (] [soss K [soo T} [ Ao ][I0 16][ 2w
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Dimensiones de MR S 45
< - /./{
o &
E = -
MR S 45-N MR S 45-ND MR S 45-NU MR S 45-C
B1:  Anchura del rail 45 45 45 45
J1: Altura del rail 40 40 40 40
L3:  Longitud del rail max. 6000 1500 6000 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 52.5 52.5 52.5 52.5
L5/10: Posicién del primer/tltimo orificio de fijacion = 25 25 25 25
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 10.8 10.8 11.8 10.6

Opciones disponibles para MR S 45

B R N =~ kA T 0

Dimensiones y capacidades de MR W 45

MR W 45-A MR W 45-B MR W 45-C MR W 45-D MR W 45-F MR W 45-G
A Altura del sistema 60 60 70 70 60 60
B:  Anchura del patin 120 120 86 86 86 86
B2: Distancia entre caras de localizacion 37.5 375 20.5 20.5 205 205
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central 8 8 18 18 8 8
C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 8 8 18 18 8 8
C4:  Posicin del orificio de lubricante lateral 21.25 38.75 31.25 38.75 31.25 38.75
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 17 34.5 27 345 27 34.5
J: Altura del patin 50 50 60 60 50 50
L:  Longitud del patin 145 180 145 180 145 180
La: Distancia del rascador transversal* 140 175 140 175 140 175
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores - 80 80 60 80 60 80
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores ~ 60 60 - = -
L6:  Longitud del cuerpo de acero 100 135 100 135 100 135
N:  Distancia de los orificios de fijacién laterales =100 100 60 60 60 60
0:  Altura de la cara de referencia 10 10 10 10 10 10
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estética (N) 167500 229500 167500 229500 167500 229500
C100: Capacidad de carga dinamica (N) 93400 127800 93400 127800 93400 127800
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 4621 6333 4621 6333 4621 6333
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 2790 5161 2790 5161 2790 5161
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 2577 3527 2577 3527 2577 3527
ML:  Momento dindmico longftucinal admisible (Nm) 1556 2874 1556 2874 1556 2874
Gew: Peso del patin (kg) 32 43 3.0 4.0 28 3.1

Nota: *Se necesita para determinar la longitud del rail a partir de la distancia de desplazamiento proyectada

Opciones disponibles para MR W 45

R R A T T I A T N ) e 6 e O B S
[s22 O3] [s18 T3] [s2s (| [ss2 1] [s42 (| [see3H [soe> H [ Ao ] [ 33 e[ 22w
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Planos de MR S 55
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32 Datos técnicos y opciones MR tamano 55

Dimensiones de MR S 55

= <9
-
«
MR S 55-N MR S 55-NU MR S 55-C
B1:  Anchura del rail 53 53 58
J1: Altura del ral 48 48 48
L3:  Longitud del rail max. 6000 6000 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 60 60 60
L5/10: Posicion del primer/iltimo orificio de fijacion = 28.5 28.5 28.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 15.2 16.6 14.9

Opciones disponibles para MR S 55
0 | r=Ia (= ot |

Dimensiones y capacidades de MR W 55

MR W 55-A MR W 55-B MR W 55-C MR W 55-D MR W 55-F MR W 55-G
A Altura del sistema 70 70 80 80 70 70
B:  Anchura del patin 140 140 100 100 100 100
B2: Distancia entre caras de localizacin 435 435 235 235 235 235
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central 9 9 19 19 9 9
C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 9 9 19 19 9 9
C4:  Posicin del orificio de lubricante lateral 25.75 46.75 35.75 46.75 35.75 46.75
C7: Posicion del orificio de lubricante superior ~ 21.5 425 SilE 425 il 42.5
J: Altura del patin 57 57 67 67 57 57
L: Longitud del patin 172 214 172 214 172 214
La: Distancia del rascador transversal* 167 208 167 208 167 208
L1:  Distancia de los orificios de fijacidn exteriores 95 95 75 95 75 95
L2:  Distancia de los orificios de fijacién interiores ~ 70 70 = - o -
L6:  Longitud del cuerpo de acero 120 162 120 162 120 162
N:  Distancia de los orificios de fijacién laterales 116 116 75 75 75 75
0:  Altura de la cara de referencia 12 12 12 12 12 12
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estética (N) 237000 324000 237000 324000 237000 324000
C100: Capacidad de carga dinamica (N) 131900 180500 131900 180500 131900 180500
MO0Q: Momento estético transversal admisible (Nm) 7771 10624 7771 10624 777 10624
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 4738 8745 4738 8745 4738 8745
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 4325 5919 4325 5919 4325 5919
ML:  Momento dindmico longftucinal admisible (Nm) 2637 4872 2637 4872 2637 4872
Gew: Peso del patin (kg) 5.0 6.8 4.5 6.1 8Y 4.8

Nota: *Se necesita para determinar la longitud del rail a partir de la distancia de desplazamiento proyectada

Opciones disponibles para MR W 55
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32 Datos técnicos y opciones MR tamano 65

Planos de MR S 65
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32 Datos técnicos y opciones MR tamano 65

Dimensiones de MR S 65

- s
- i
-
&
MR S 65-N MR S 65-NU MR S 65-C
B1:  Anchura del rail 63 63 63
J1: Altura del rail 58 58 58
L3:  Longitud del rail max. 6000 6000 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 75 75 75
15/10: Posicion del primer/(ltimo orificio de fijacion = 36 36 36
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 22.8 245 225

Opciones disponibles para MR S 65
0 | r=Ia (= ot |

Dimensiones y capacidades de MR W 65

MR W 65-A MR W 65-B MR W 65-C MR W 65-D MR W 65-P
A Altura del sistema 90 90 90 90 90
B:  Anchura del patin 170 170 126 126 170
B2: Distancia entre caras de localizacion 53.5 53.5 &l 3 315 5815
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central - 13 13 13 13 13
C3: Posicidn del orificio de lubricante lateral 13 13 13 13 13
C4:  Posicin del orificio de lubricante lateral 31.75 58 51.75 53 48.5
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 27,75 54 47.75 49 445
J: Altura del patin 76.2 76.2 76.2 76.2 76.2
L:  Longitud del patin 207 260 207 260 331
La:  Distancia del rascador transversal* 201.5 254 2015 254 324.8
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores - 110! 110 70 120 200
L2:  Distancia de los orificios de fijacién interiores = 82 82 - - 200
L6:  Longitud del cuerpo de acero 148.5 201 148.5 201 272
N:  Distancia de los orificios de fijacién laterales = 142 142 76 76 142
0:  Altura de la cara de referencia 15 15 15 15 15
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga esttica (N) 419000 530000 419000 530000 748200
€100: Capacidad de carga dindmica (N) 232000 295000 232000 295000 366000
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 16446 20912 16446 20912 29479
MOL: Momento estatico longitucinal admisible (Nm) 10754 17930 10754 17930 32300
MQ: Momento dindmico transversal admisible (Nm) 9154 11640 9154 11640 14429
ML:  Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 5954 9980 5954 9980 15800
Gew: Peso del patin (kg) 10.2 13.5 8.0 10.4 203

Nota: *Se necesita para determinar la longitud del rail a partir de la distancia de desplazamiento proyectada

Opciones disponibles para MR W 65
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32 Datos técnicos y opciones MR tamano 100

Planos de MR S 100
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32 Datos técnicos y opciones MR tamano 100

Dimensiones de MR S 100

==
-
&
MR S 100-N
B1:  Anchura del rail 100
J1: Altura del rail 92
L3:  Longitud del rail max. 3000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 105

=i

L5/10: Posicion del primer/ltimo orificio de fijacion = 5

Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 55.3

Opciones disponibles para MR S 100
0 | | (= ot |

Dimensiones y capacidades de MR W 100

MR W 100-A MR W 100-B

A Altura del sistema 120 120
B:  Anchura del patin 250 250
B2: Distancia entre caras de localizacion 75 75
C1: Posicin del orificio de lubricante frontal central - 12.5 125
C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 125 125
C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 40.3 67
C7: Posicion del orificio de lubricante superior  40.3 67

J: Altura del patin 100 100
L: Longitud del patin 296.5 400
L1:  Distancia de los orificios de fijacién exteriores - 150! 200

L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores = - -

L6:  Longitud del cuerpo de acero 204.5 308
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales = 220! 220
0:  Altura de la cara de referencia 20 20

Capacidades y pesos

CO:  Capacidad de carga estatica (N) 976610 1470000
C100: Capacidad de carga dindmica (N) 401115 605000
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 60645 91471
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 26143 39432
MQ: Momento dinédmico transversal admisible (Nm) 24959 37646
ML:  Momento dinémico longitudinal admisible (Nm) 10759 16229
Gew: Peso del patin (kg) 27.0 40.0

Opciones disponibles para MR W 100
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33 Accesorios Resumen

Resumen de accesorios de railes MR

Accesorios MR S 25 MR S 30 MR S 35 MR S 45 MR S 55 MR S 65 MR S 100
Tapones:

Tapones de plastico MRK 25 MRK 30 MRK 35 MRK 45 MRK 55 MRK 65 MRK 100
Tapones de laton MRS 25 MRS 30 MRS 35 MRS 45 MRS 55 MRS 65 MRS 100
Tapones de acero MRZ 25 MRZ 30 MRZ 35 MRZ 45 MRZ 55 MRZ 65 MRZ 100
Lamas de proteccion:

Lama de proteccion® MAC 25 - MAC 35 MAC 45 MAC 55 MAC 65 -

Cinta de seguridad para lama de proteccion* BSC 25-MAC - BSC 35-MAC BSC 45-MAC BSC 55-MAC BSC 65-MAC -

Pieza final para lama de proteccién* EST 25-MAC - EST 35-MAC EST 45-MAC EST 55-MAC EST 65-MAC -
Herramientas de montaje:

Maguina de instalacién para tapones de acero  MWH 25 MWH 30 MWH 35 MWH 45 MWH 55 MWH 65 MWH 100
Gilindro hidrdulico para MWH MZH MZH MZH MZH MZH MZH MZH
Méquina de instalacién para lama de proteccion ~ MWC 25 - MWC 35 MWC 45 MWC 55 MWC 65 -

* repuesto

Resumen de accesorios de patines MR

Accesorios MR W 25 MR W 30 MR W 35 MR W 45 MR W 55 MR W 65 MR W 100
Rascadores adicionales:

Rascadores adicionales Viton ZCV 25 ZCV 30 ZCV 35 ZCV 45 ZCV 55 ZCV 65 ZCV 100
Rascador de metal ASM 25 ASM 30 ASM 35 ASM 45 ASM 55 ASM 65 ASM 100
Fuelles:

Fuelles FBM 25 - FBM 35 FBM 45 FBM 55 FBM 65 -

Placa de adaptacion para fuelles* ZPL 25 - ZPL 35 ZPL 45 ZPL 55 ZPL 65 -

Placa final para fuelles* EPL 25 - EPL 35 EPL 45 EPL 55 EPL 65 -

Railes de montaje:

Rail de montaje MRM 25 MRM 30 MRM 35 MRM 45 MRM 55 MRM 65 MRM 100
Placas de lubricacion:

Placa de lubricacion SPL 25-MR - SPL 35-MR SPL 45-MR SPL 55-MR SPL 65-MR -

Placas frontales:

Rascador transversal* QAS 25-STR QAS 30-STR QAS 35-STR QAS 45-STR QAS 55-STR QAS 65-STR QAS 100-STR
Boquillas de lubricante:

Boquilla de engrasado tipo hidraulico recta SN 6 SN 6 SN 6 SN 6 SN 6 SN 6 SN 6
Boquilla de engrasado tipo hidraulico 45° SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45
Boquilla de engrasado tipo hidraulico 90° SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90
Boquilla de engrasado tipo enrasado M3 SN 3-T - - - - - -

Boquilla de engrasado tipo enrasado M6 SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T
Pistola de engrasado para SN 3-Ty SN 6-T SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3

Adaptadores de lubricante:
Adaptador de lubricacién M8 cabezal redondo  SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8

Adaptador de lubricacién M8 cabezal hexagonal = - - SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8
Adaptador de lubricacion G1/8 cabezal hexagonal - - SA 6-6KT-G1/8  SA 6-6KT-G1/8  SA 6-6KT-G1/8  SA 6-6KT-G1/8  SA 6-6KT-G1/8
Conexién atornillada giratoria para tubo d=3 mm ' SV 3-D3 - - - - - -

Conexion atornillada giratoria para tubo d=4 mm SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4
Conexion atornillada giratoria M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6
Conexion atornillada giratoria M6 larga SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L
Conexion atornillada giratoria M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8
Conexion atornillada giratoria M8 larga SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L

* repuesto
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Railes MR, detalles de los accesorios

Tapones de plastico

Se utilizan tapones de plastico MRK como método de bajo coste para el cierre de los
orificios de fijacion del rail. Pueden instalarse manualmente con herramientas muy
sencillas. Se recomienda el uso de tapones de plastico con ejes protegidos o en
entornos con bajos niveles de contaminacion, como en tareas de manipulacion.

Cantidad suministrada: Paquete de 25 pzs.

Cadigo de pedido: MRK xx
xx = tamano; pedido de ejemplo: 6 x MRK 65

Tapones de latén

Los tapones de latdn se usan en aplicaciones con elevada contaminacion o influencias
de temperaturas exteriores; por ejemplo, en caso de impacto de virutas o cuando se
requiera una superficie uniforme y sin huecos en el rail.

Se recomienda utilizar una maquina de instalacion MWH hidrdulica para su
correcta instalacion.

Caodigo de pedido: MRS xx
xx = tamano; pedido de ejemplo: 48 x MRS 65

Tapones de acero

Fabricados en acero inoxidable, estos tapones de acero de dos piezas son adecuados
para aplicaciones con mayores demandas en cuanto a la estabilidad mecanica de las
superficies del rail; por ejemplo, con cargas mecanicas mas elevadas o en espacios
expuestos a virutas. Combinan las ventajas de una instalacion sencilla y muy precisa
con un alto grado de estabilidad mecanica.

Funcién:

El anillo de sujecion esta suelto sobre el cabezal del tornillo en el orificio del rail.
Cuando se presiona hacia dentro el tapdn ligeramente conico, el anillo se expande
para crear una conexion de friccion positiva entre el tapdn vy el orificio del rail.
Cuando esta instalado, el tapdn queda encastrado con la superficie del rail, lo que
garantiza que los rascadores funcionen con un rendimiento y una vida Util éptimos.
Se requiere una maquina de instalacion MWH hidraulica para su correcta instalacion.

Cadigo de pedido: MRZ xx
xx = tamano; pedido de ejemplo: 48 x MRZ 65
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Railes MR, detalles de los accesorios

Lama de proteccion (repuesto)

Una lama de proteccion MAC de SCHNEEBERGER combina la funcionalidad técnica
con un manejo sencillo y un aspecto limpio. Fabricada en acero inoxidable elastico, la
lama es adecuada para aplicaciones exigentes con elevada contaminacion o
influencias de temperaturas exteriores.

Proporciona las siguientes ventajas:

— Fijacion fiable en toda su longitud, dado que se engancha en una ranura especial

— Fijacion adicional en los extremos de las lamas mediante piezas de bloqueo (EST
xx-MAC)

— Gran solidez gracias al notable grosor del material

— La superficie superior sin lama del rail se puede usar como soporte de cubiertas

— Se puede instalar y retirar varias veces

— Proteccion de los rascadores durante la instalacion, ya que los orificios del rail estan
encastrados en la ranura

— Disponibles en cualquier longitud hasta 30 m

En los pedidos de railes de guia con lamas de proteccion, estan incluidas en el alcance
del suministro.

Cadigo de pedido: MAC xx-yy
xx = tamano, yy = longitud del rail en mm; pedido de ejemplo: 1 x MAC 65-4320

Pieza final para lama de proteccion (repuesto)

Se utilizan piezas finales EST para cerrar los extremos de las lamas de proteccion
MAC. Para ello, estas piezas de plastico se insertan en ambos extremos del rail, en el
hueco bajo la lama de proteccion. Su disefio especial impide que los extremos de la
lama de proteccidn se levanten y reduce asi el riesgo de lesiones con los bordes afi-
lados de la lama de proteccion.

Caodigo de pedido: EST xx-MAC
xx = tamano; pedido de gjemplo: 2 x EST 65-MAC

Cinta de seguridad para lama de proteccion (repuesto)

La cinta de seguridad para lamas de proteccion BSC se emplea para asegurar los
extremos cuando las cargas mecanicas son elevadas. Para ello, los extremos
salientes de la banda estan cortados en angulos rectos y sin rebabas, y existe una
rosca de sujecion en la cara frontal del ralil.

Las cintas de seguridad se emplean en aplicaciones con elevados niveles de
vibraciones, con railes en espacios expuestos a virutas, con longitudes de rail de
menos de 600 mm o para instalaciones en vertical con riesgo de caida de las piezas
finales EST.

La cinta de seguridad cubre también los extremos de las lamas de proteccion y
reduce el riesgo de lesiones con las esquinas afiladas de los extremos.

Cadigo de pedido: BSC xx-MAC
xx = tamano, ejemplo de pedido: 2 x BSC 65-MAC
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Railes MR, detalles de los accesorios

Maquina de instalacion para lama de proteccion

Se utiliza una maquina de instalacion MWC para simplificar la instalacion de una lama
de proteccion MAC. Al mismo tiempo, garantiza que la lama de proteccion se fije con
seguridad a la ranura del rail, sin huecos.

Cadigo de pedido: MWC xx
xx = tamano; pedido de ejemplo: 1 x MWC 35

Maquina de instalacion para tapones de acero MRZ y tapones de laton MRS

Un cilindro hidraulico MWH es un cilindro de bloque de accion simple que se emplea
para crear la fuerza de insercion necesaria. Una unidad hidraulica estandar que
proporciona la presion necesaria para el proceso de insercion se conecta a la conexion
roscada de 1/4“. El cilindro hidraulico se ajusta a todos los tamafos de la
maquina de instalacion MWH y debe pedirse por separado.

Cadigo de pedido: MWH
Pedido de ejemplo: 1 x MWH

Cilindro hidraulico para MWH

Un cilindro hidraulico MZH es un cilindro de bloque de accion simple que se emplea
para crear la fuerza de insercion necesaria. Una unidad hidraulica estandar que
proporciona la presion necesaria para el proceso de insercion se conecta a la conexion
roscada de 1/4“. El cilindro hidraulico se ajusta a todos los tamafos de la
maquina de instalacion MWH y debe pedirse por separado.

Cadigo de pedido: MZH
Pedido de ejemplo: 1 x MZH
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Railes MR, detalles de los accesorios

Rascador adicional Viton

Los rascadores adicionales ZCV proporcionan una proteccion adicional para los
patines en entornos muy contaminados. Fabricados en Viton® (fluoroelastémero), son
aptos para el uso con refrigerantes agresivos.

Como pueden empuijarse a través de la seccion transversal del rail gracias a su
flexibilidad, es posible realizar una retroinstalacion sin necesidad de extraer el patin del
rail. Los rascadores ZCV pueden utilizarse también junto con los rascadores de metal
ASM.

Cadigo de pedido: ZCV xx
xx = tamano; pedido de gjemplo: 2 x ZCV 65

Rascador de metal

Los rascadores de metal ASM fabricados en acero inoxidable se emplean cuando es
necesario eliminar particulas sueltas de suciedad de gran tamafio de la guia. El hueco
radial entre el rascador y la guia es mas estrecho que en el panel frontal de MR-4S,
por lo que se ha disefado de modo que no se puedan atascar particulas.

Los rascadores de metal son especialmente eficaces en combinacién con rascadores
ZCV adicionales.

Caodigo de pedido: ASM xx
xx = tamano; pedido de ejemplo: 1 x ASM 65
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Patines MR, detalles de los accesorios

Fuelles

Los fuelles estandar estan disponibles para los MONORAIL de tamarfios BM 25 - BM
65. Su objetivo es proporcionar proteccion adicional frente al polvo y las salpicaduras
de agua. Los fuelles estan fabricados con un tejido sintético recubierto de plastico por
ambos lados. Los fuelles abarcan toda la longitud del rail y su seccién transversal
coincide con la placa frontal del patin. Los fuelles no superan las dimensiones
exteriores del patin.

La instalacion es sencilla y rapida. Se necesita una placa de adaptacion ZPL para
instalar los fuelles en el patin. La placa de adaptacion se atornilla a la placa frontal del
patin mediante un tornillo central. Una placa final EPL se atornilla a la cara final del rail.
Los fuelles se fijlan mediante dos remaches tanto a la placa de adaptacion como a la
placa frontal.

Solo es posible una retroinstalacion en el caso de los railes templados por induccion,
ya que es necesario taladrar los extremos del rail para instalar las placas finales EPL.
Al realizar un pedido de una guia con fuelles, se preparan los orificios de fijacion para
las placas finales en los railes.

Cadigo de pedido: FBM xx-yy
xx = tamano, yy = nimero de pliegues; pedido de ejemplo: 1 x FBM 65-137

Placa de adaptacion para fuelles (repuesto)

La placa de adaptacion se utiliza para instalar los fuelles en el patin y se incluye en
todos los pedidos de fuelles. Esta fabricada en aluminio anodizado negro. En un
tamano MR 25, la placa de adaptacion se utiliza también para la conexion de
lubricacion lateral.

El contorno exterior de la placa de adaptacion se corresponde con el de la placa
frontal del patin, los fuelles y la placa final. El tornillo de fijacion central esta incluido en
el alcance del suministro.

Cadigo de pedido: ZPL xx
XX = tamano; pedido de gjemplo: 2 x ZPL 65

Placa final para fuelles (repuesto)

Fabricada en aluminio anodizado negro, la placa final se utiliza para instalar los fuelles
en el extremo del rail. También esta incluida en todos los pedidos de conjuntos de
fuelles.

Es necesario taladrar los orificios de fijacion en el rail si se realiza una retroinstalacion
con fuelles. Por esta razon, recomendamos el uso de railes templados por induccion
para las retroinstalaciones.

Las dimensiones exteriores de la placa final se corresponden con las de la placa
frontal del patin, los fuelles y la placa de adaptacion. Ambos tornillos de fijacion se
suministran con la placa final.

Cadigo de pedido: EPL xx
xx = tamano; pedido de ejemplo: 2 x EPL 65
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Patines MR, detalles de los accesorios

Rail de montaje

Se necesita un rail de montaje cuando debe retirarse un patin del rail para reinstalarlo
después, durante la instalacion de la guia MONORAIL.

Se recomienda dejar el rail de montaje en el patin para proteger los rodillos de la
contaminacion.

Si es necesario, los dos tornillos de fijacion internos del patin pueden montarse y
apretarse en los dos orificios del rail de montaje.

Cadigo de pedido: MRM xx
xx = tamano; pedido de ejemplo: 1 x MRM 65

Placa de lubricacion

La placa de lubricacion SPL se utiliza siempre que se precisa de amplios intervalos de
lubricacion. Gracias a su deposito de aceite integrado, los elementos rodantes reciben
un suministro automatico y uniforme de lubricacion durante un periodo prolongado.
Esideal para el uso en entornos secos y limpios, como en tecnologia de manipulacion
0 en los ejes auxiliares de las maguinas-maquina.

Sus ventajas son:

Suministro de lubricacion garantizado con cualquier posicion de la instalacion

— Intervalos de lubricacion prolongados de hasta 5000 km o0 12 meses, segun el uso
Aperturas de llenado cerradas con tornillos

Gasto reducido en lubricacion y accesorios

— Bajo impacto ambiental gracias al consumo minimo de lubricante

Los rascadores disfrutan de una larga vida Util, dado que el aceite se suministra
también a la superficie superior del ralil

Para conseguir las maximas distancias de desplazamiento sin una nueva lubricacion,
las placas de lubricacion se utilizan siempre en parejas y los patines reciben un llena-
do adicional de grasa.

Las placas de lubricacion tienen las mismas dimensiones que las placas frontales del
patin y se instalan en la parte delantera de estas. Es posible realizar retroinstalaciones.
Es necesario proporcionar rascadores ZCV adicionales en aquellas aplicaciones en
las que particulas de suciedad puedan entrar en contacto con las guias.

Cadigo de pedido: SPL xx-MR
xx = tamano; pedido de ejemplo: 2 x SPL 65-MR

Rascador transversal (repuesto)

Los rascadores transversales de doble labio estan sometidos a un desgaste natural por
abrasion, por lo que deben revisarse periddicamente y sustituirse si es necesario. Para
ello, se suelta el panel frontal y se extrae de la placa frontal. A continuacion, puede
retirarse y sustituirse el rascador.

Caodigo de pedido: QAS xx-STR
xx = tamano; pedido de ejemplo: 1 x QAS 65-STR
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34 Clave de pedido

Los pedidos de railes de guia y patines individuales se realizan de acuerdo con los cddigos de pedido que se describen a
continuacion.

Consulte la clave de pedido de los accesorios en los capitulos 2.1y 3.3.

Se utilizan cédigos de pedido independientes en cada caso para railes, patines y accesorios. Lo mismo se aplica a diferentes
versiones de railes y patines.

Todos los componentes de las guias se suministran por separado de forma estandar; es decir, sin montar.

Si es necesario, SCHNEEBERGER puede también suministrar railes y patines montados, con accesorios incluidos, como sistemas
completos. Si es el caso, tenga en cuenta las instrucciones para pedidos del capitulo 2.4.

Caodigo de pedido para railes MR

2x MR S 35 -N -G1 -KC -R1 -918 -19 -19 -CN

Cantidad

Rail

Tamafo

Tipo

Precision

Rectitud

Lado de referencia

Longitud del rail L3

Posicion del primer orificio de fijacién L5
Posicion del dltimo orificio de fijacion L10
Revestimiento

NB

Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 3.1 a 3.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

Si es posible, se prefieren longitudes estandar para la longitud de rail L3.

Se calculan con los valores de la tabla del capitulo 3.2 mediante la siguiente formula: L3 = n x L4 + L5 + L10 < L3max.
Estandar L5/L10 = (L4/2) - 1,5

Caodigo de pedido para patines MR

4x MR W 35 -A -G1 -3 -R1 -CN -510 -LN

Cantidad

Patin

Tamarfo

Tipo

Precision

Precarga

Lado de referencia

Revestimiento

Conexion de lubricante

Lubricacién como estado de entrega

NB

Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 3.1 a 3.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

En los pedidos de la version 4S de los patines MR, se anade «(4S)» al final del cédigo de pedido.
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4.() MONORAIL BM
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Muy buenas caracteristicas dinamicas y rentabilidad excepcional son los rasgos
distintivos de la guia de bolas MONORAIL BM. Gracias al pequefio numero de
transiciones en las pistas de bolas, este novedoso disefio con su reducido numero de
componentes optimizados proporciona unas caracteristicas de funcionamiento
extraordinarias, caracterizadas por la suavidad, baja pulsacién, valores de friccion
reducidos y altas velocidades de desplazamiento.

La guia con seccion de rail trapezoidal ofrece una elevada rigidez y reduce
notablemente el mantenimiento necesario, ya que las piezas sujetas a desgaste
pueden sustituirse sin necesidad de desmontar la guia. El sellado completo de los
patines garantiza una fiabilidad incomparable unida a una larga vida Util. Esta guia
sdliday versatil es por tanto un complemento ideal para la guia de rodillos MONORAIL MR.

Caracteristicas del sistema MONORAIL BM
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41 Resumen de tipos, tamanos y opciones disponibles

Resumen del producto, railes BM
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Railes BM

N NU C CD
estandar con orificios para la lama de para la lama de
roscados en la proteccion proteccion,
parte inferior templado
Tamafios/Formatos de railes
Tamafio 15 BM S 15-N BM S 15-NU BM S 15-CD
Tamafio 20 BM S 20-N BM S 20-NU BM S 20-C
Tamafio 25 BM S 25-N BM S 25-NU BM S 25-C
Tamafio 30 BM S 30-N BM S 30-NU BM S 30-C
Tamario 35 BM S 35-N BM S 35-NU BM S 35-C
Tamafio 45 BM S 45-N BM S 45-NU BM S 45-C
Caracteristicas
Atornillable desde arriba [ ] ( [}
Atornillable desde abajo [ ]
Poco esfuerzo de montaje [ ] [ ] °
Montaje de alta precision sin superficie
de localizacion lateral
Gran longitud de sistema de una pieza [ J [ ] [ ]

Opciones disponibles para railes BM

Rectitud

p Estandar

Precision

Extremadamente
preciso

Muy preciso

Preciso

sl

Estandar

Accesorios disponibles para railes BM

Lado de referencia
<

&

<]

Ref. superior

Ref. inferior

Revestimiento

—I Ninguno
Cromo duro

Tapones Lamas de proteccion

Herramientas de montaje
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41 Resumen de tipos, tamanos y opciones disponibles liaEulEER=1Y

Resumen del producto, patines BM

¢
&

=) 5 5 S = S =3 =] 2
5 5 8§ 8 g2 g g E 5 35 g g g
2 g 5] 8 Sg g 8 2 k- g e g 3 S
< m o a w = w ] = - x 3 - = =
Tamanos/Formatos de patines
BMW 15- A B Cc D F G J K
BM W 20- A B C D H d L N
BM W 25- A B Cc D E F G H J K L
BM W 30- A B C D E F G H d L M N
BM W 35- A B C D E F G H d L M N
BM W 45- A B C D F G
Caracteristicas
Atornillable desde arriba [ [} [ ] [ J [ [} [ [ ] [ () [ )
Atornillable desde abajo [ ] [ [ J [ °
Atornillable desde el lateral L]
Para cargas y pares de fuerzas altos [ o ()
Para cargas y pares de fuerzas medios (] [ J [ J [ J [ [ J ° [ ] (J [ ]
Para espacios de montaje reducidos [ ° [ ° ) ° [
Opciones disponibles para patines BM
Precision Precarga Lado de referencia Revestimiento
F—E Extremadamente preciso [« ] Muy baja sl Ref. inferior B3 Ninguno
Muy preciso »/ Kl Baja Ref. superior - Cromo duro
i~ Preciso s/ W Media
Estandar [ Alta
Conexiones de lubricante Lubricacién
Centro izquierda Lado izquierdo superiorm Proteccion de aceite
Centro derecha @ Lado derecho superior Proteccion de grasa
Superior izquierda Lado izquierdo Engrasado completo
Superior derecha s42 CI| Lado derecho
Lado izquierdo inferior S10+512+513+520+522+523
cerradas con pernos roscados
@ Lado derecho inferior
Accesorios disponibles para patines MR
Rascadores adicionales 234 Fuelles 2384 Railes de montaje Placas de lubricacion 234
Rascador de metal 234 Boquillas de lubricante Adaptadores de lubricante Rascadores de funcionamiento
suave

" no se aplica al tipo H 2 no se aplica al tipo J 3 no se aplica al tipo K 4 no se aplica al tipo L
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42 Datos técnicos y opciones BM tamano 15

Planos de BM S 15
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42 Datos técnicos y opciones BM tamano 15

Dimensiones de BM S 15

BM S 15-N BM S 15-NU BM S 15-CD
B1:  Anchura del rail 15 15 15
J1: Altura del rail 15.7 15.7 16.7
L3:  Longitud del rail max. 3000 3000 1500
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 60 60 60
15/10: Posicién del primer/iltimo orificio de fijacion « 28.5 28.5 28.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 14 14 1.3

Opciones disponibles para BM S 15
i 0 T2 o1 VIR c2 [ EAW s J2 o 2, o [ e i on [l o |

Dimensiones y capacidades de BM W 15

J
¢

3 o Q 2 Y e 2 =
) T} &) ') ) ) ) )
= = = = = = = =
= 2 2 2 2 2 2 2
A Altura del sistema 24 24 28 28 24 24 24 24
B: Anchura del patin 47 47 34 34 34 34 52 34
B2:  Distancia entre caras de localizacion 16 16 9.5 9.5 9.5 9.5 18.5 9.5
C1:  Posicion del orificio de lubricante frontal central 4 4 8 8 4 4 4 4
C3:  Posicién del orificio de lubricante lateral 4 4 8 8 4 4 4 4
C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 9.3 17.3 11.3 19.3 1.3 19.3 14.8 14.8
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 9.1 17 11 19 111 19 14.6 14.6
J: Altura del patin 204 204 244 244 204 204 20.4 20.4
L:  Longitud del patin 57.6 735 57.6 735 57.6 735 38.6 38.6
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores 30 30 26 26 26 26 - -
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores 26 26 - - - - - -
L6:  Longitud del cuerpo de acero 39.6 65,3 39.6 55.5 39.6 6615 20.6 20.6
N:  Distancia de los orificios de fijacién laterales 38 38 26 26 26 26 4 26
0:  Altura de la cara de referencia 7 7 6 6 6 6 6 6
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estatica (N) 19600 22900 19600 22900 = 19600 22900 8500 8500
€100: Capacidad de carga dinamica (N) 9000 11400 9000 11400 9000 11400 5200 5200
MO0Q: Momento estético transversal admisible (Nm) 181 218 181 218 181 218 78 78
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 146 198 146 198 146 198 30 30
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 83 108 83 108 83 108 48 48
ML Momento dinémico longitudinal admisible (Nm) 67 96 67 96 67 96 18 18
Gew: Peso del patin (kg) 0.2 0.3 0.3 0.3 0.2 0.2 0.1 0.2

Opciones disponibles para BM W 15
=~ i~ A T T I 7K K ol T ) B B0 s O O] e O
[s12 O] [s22 O3] [s13 0| [s28 ] [ Ao ] [ 3 k6] [ 3 3 w][se2 T [se2 O]
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42 Datos técnicos y opciones BM tamano 20

Planos de BM S 20
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42 Datos técnicos y opciones BM tamano 20

Dimensiones de BM S 20
BM S 20-N BM S 20-NU BM S 20-C

B1:  Anchura del rail 20 20 20

J1: Altura del ral 19 19 19

L3:  Longitud del rail max. 3000 3000 3000

L4:  Distancia de los orificios de fijacion 60 60 60

15/10: Posicion del primer/dltimo orificio de fijacion - 28.5 28.5 28.5

Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 2.2 2.3 2.1

Opciones disponibles para BM S 20
= r=I (i o |

Dimensiones y capacidades de BM W 20

i
b
Y
¢
¢

s @ Q@ 2 T 2 X = =
S & K K & S & K &
= = = = = = = = =
Z 2 2 2 2 S 2 Z 2
A Altura del sistema 30 30 30 30 28 28 28 28 30
B: Anchura del patin 63 63 44 44 59 59 44 42 44
B2:  Distancia entre caras de localizacion 215 215 12 12 19.5 19.5 12 I 12
C1:  Posicion del orificio de lubricante frontal central 5.2 5.2 52 5.2 4 4 4 4 5.2
C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 5.2 5.2 52 52 3.2 3.2 3.2 3.2 5.2
C4:  Posicién del orificio de lubricante lateral 108  18.8 128 138 148 189 18.9 14.8 18.9
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 10.3 18.3 12.3 13.3 14.3 184 18.4 14.3 18.4
Ji Altura del patin 255 255 255 255 28 28k 235 235 255
L: Longitud del patin 725 885 725 885 725 487 487 725 48.7
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores 40 40 36 50 32 - - 32 =
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores 35 35 - - - - - - -
L6:  Longitud del cuerpo de acero Bil.5 65.5 49.5 65.5 49.5 25.7 25.7 49.5 25.7
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales 53 53 32 32 49 49 32 32 32
0:  Altura de la cara de referencia 8.5 8.5 6.5 6.5 10 10 6.5 6.5 6.5
Capacidades y pesos 6Xx6 6x6 6x6 6x6 3xb.5 355  3xb55  3Kxb5 6x6
CO:  Capacidad de carga estatica (N) 31400 41100 31400 41100 31400 13100 13100 31400 13100
€100: Capacidad de carga dinamica (N) 14400 17400 14400 17400 = 14400 8400 8400 14400 8400
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 373 490 373 490 373 150 150 373 150
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 292 495 292 495 292 58 58 292 58
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 171 206 171 206 171 99 99 171 99
ML Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 134 208 134 208 134 37 37 134 37
Gew: Peso del patin (kg) 0.5 0.6 0.4 0.5 0.4 0.3 0.3 0.4 0.3

Opciones disponibles para BM W 20
= [T o [Tae - [ s e s [t v [l - [t s 2 - 2 - [ o [ o [ e et [
[s12 O[22 O [s19 D] [s2s O] [ Ao ] [ 36 6] [ ww] [se2 ] [se2 ] [se0
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42 Datos técnicos y opciones BM tamano 25

Planos de BM S 25
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42 Datos técnicos y opciones BM tamano 25

Dimensiones de BM S 25

BM S 25-N BM S 25-NU BM S 25-C
B1:  Anchura del rail 23 23 23
J1: Altura del rail 22.7 22.7 22.7
13:  Longitud del rail max. 6000 6000 3000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 60 60 60
L5/10: Posicion del primer/dltimo orificio de fiiacion - 28.5 28.5 28.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 3.0 3.1 2.8

Opciones disponibles para BM S 25
0 | | = ot |

Dimensiones y capacidades de BM W 25

\
\
\
3
A
¢

< o <Q 2 w Y <@ T 2 X =
Q & Q & Q & & & & & «
= = = = = = = = = = =
2 2 2 2 = = 2 2 2 2 2
A Altura del sistema 36 36 40 40 40 36 36 33 88 33 33
B: Anchura del patin 70 70 48 48 57 48 48 73 73 48 48
B2:  Distancia entre caras de localizacion 235 235 12.5 12.5 17 12.5 12.5 25 25 12.5 12.5
C1: Posicion del orificio de Iubricante frontal central 55 55 9.5 95 9.5 55 55 4.3 43 4.3 4.3
C3:  Posicién del orificio de lubricante lateral 55 55 9.5 9.5 9.5 5.5 55 3.8 3.8 3.8 3.8
C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 13.8 23.3 18.8 20.8 18.8 18.8 20.8 18.8 24.4 24.4 18.8
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 13.5 23 185 205 18.5 18.5 20.5 18.5 241 241 18.5
Ji Altura del patin 305 305 345 345 345 30.5 305 275 275 275 275
i Longitud del patin 849 1039 849 1039 84.9 849 1039 = 849 61.1 61.1 84.9
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores 45 45 35 50 35 35 50 35 - - 35
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores 40 40 - - & - - - - -
L6:  Longitud del cuerpo de acero 59.5 78.5 59.5 78.5 65915 59.5 78.5 65189 35.7 35.7 59.5
N:  Distancia de los orificios de fijacién laterales 57 57 35 35 - 35 35 60 60 35 35
0:  Altura de la cara de referencia 7 7 10 10 15 10 10 8 8 9.5 9.5
6x6 6x6 6x6 6x6 6x6 6x6 6x6 3x6 3x6 3x6 3x6
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estatica (N) 46100 60300 46100 60300 46100 46100 60300 46100 18200 18200 46100
€100: Capacidad de carga dindmica (N) 21100 25500 21100 25500 21100 21100 25500 21100 12800 12800 21100
MO0Q: Momento estético transversal admisible (Nm) 631 825 631 825 631 631 825 631 251 251 631
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 513 863 513 863 513 513 863 513 101 101 513
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 289 349 289 349 289 289 349 289 176 176 289
ML Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 235 365 235 365 235 235 365 235 71 71 235
Gew: Peso del patin (kg) 0.7 0.9 0.6 0.8 0.7 0.6 0.7 0.6 0.4 0.3 04

Opciones disponibles para BM W 25

I o i T K 7 7 A e B I 6 R B S )
[s12 O] [s22 O3] [s13 T [s28 (] [s32 1] [s42 ] [s99> T [ Ao ] [ 35 6] [P 2w
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Planos de BM S 30
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BM tamano 30
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42 Datos técnicos y opciones BM tamano 30

Dimensiones de BM S 30

BM S 30-N BM S 30-NU BM S 30-C
B1:  Anchura del rail 28 28 28
J1: Alura del ral 26 26 26
L3:  Longitud del rail méx. 6000 6000 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 80 80 80
15/10: Posicién del primer/itimo orificio de fijacion | 38.5 38.5 38.5
Gew: Peso del rail, especifico (kg/m) 4.3 45 4.1

Opciones disponibles para BM S 30
0 | | (o o |

Dimensiones y capacidades de BM W 30

¢
&
\)
U
i

5 B Q 2 - by @ = i < Z =
8 8 = 3 3 s s |8 8 = =8 3
= = = = = = = = = = = =
= 2 = 3 e = = 2 = =z = e
A Altura del sistema 42 42 45 45 42 42 42 38 38 38 42 42
B: Anchura del patin 90 90 60 60 62 60 60 90 90 60 60 90
B2:  Distancia entre caras de localizacion 31 31 16 16 17 16 16 31 31 16 16 31
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central 7 7 10 10 10 7 7 5.2 5.2 5.2 7 7
C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 7 7 10 10 10 7 7 4.7 4.7 47 7 7
C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 16.2 27.2 22.2 232 22.2 22.2 232 16.2 28.3 222 28.3 28.3
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 15.7 26.7 217 22.7 217 21.7 22.7 15.7 27.8 217 27.8 27.8
Ji Altura del patin 8y 851 38.9 389 38.9 35.9 359 31.9 319 319 359 89
L: Longitud del patin 976 1196 976 1196 97.6 976 1196 = 976 70.1 97.6 70.1 70.1
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores 52 52 40 60 40 40 60 52 - 40 - -
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores 44 44 - - 40 - - = - - o
L6:  Longitud del cuerpo de acero 69.4 914 69.4 91.4 69.4 69.4 914 69.4 41.6 69.4 41.6 41.6
N:  Distancia de los orificios de fijacién laterales 72 72 40 40 - 40 40 72 72 40 40 72
0:  Altura de la cara de referencia 8 8 11 1 17 " " 8 8 1 11 8
6x6 6x6 6x6 6x6 6x6 6x6 6x6 3x6.5 35 365 6x6 6x6
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estdtica (N) 63700 83300 63700 83300 63700 63700 83300 < 63700 24700 63700 24700 24700
€100: Capacidad de carga dinamica (N) 29200 35300 29200 35300 29200 29200 35300 29200 17500 29200 17500 17500
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 1084 1414 1084 1414 1084 1084 1414 1084 434 1084 434 434
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 829 1390 829 1390 829 829 1390 829 161 829 161 161
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 497 599 497 599 497 497 599 497 308 497 308 308
ML Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 380 589 380 589 380 380 589 380 113 380 113 113
Gew: Peso del patin (kg) 1.2 15 1.0 1.3 1.0 0.9 1.2 1.0 0.8 1.0 0.6 0.8

Opciones disponibles para BM W 30
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42 Datos técnicos y opciones BM tamano 35

Planos de BM S 35
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42 Datos técnicos y opciones BM tamano 35

Dimensiones de BM S 35

BM S 35-N BM S 35-NU BM S 35-C
B1:  Anchura del rail 34 34 34
J1: Altura del rail 29.5 29.5 29.5
L3:  Longitud del rail méx. 6000 6000 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 80 80 80
15/10: Posicién del primer/iltimo orificio de fijacion  38.5 38.5 385
Gew: Peso del rail, especifico (kg/m) 5.4 5.7 5.7

Opciones disponibles para BM S 35

—~E RNt ] 21—

Dimensiones y capacidades de BM W 35
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A Altura del sistema 48 48 55 55 59 48 48 44 44 44 48 48
B: Anchura del patin 100 100 70 70 76 70 70 100 100 70 70 100
B2:  Distancia entre caras de localizacion 33 33 18 18 21 18 18 33 33 18 18 33
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central 7 7 14 14 14 7 7 6.3 5.3 53 7 7
C3:  Posici6n del orificio de lubricante lateral 7 7 14 14 14 7 7 5.3 8.3 5.3 7 7
C4: Posicion del orificio de lubricante lateral 183 311 243 2641 24.3 243 261 183 335 243 335 33.5
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 15.8 28.6 21.8 23.6 21.8 21.8 23.6 15.8 31.0 21.8 31.0 31.0
J: Altura del patin 41 4 48 48 48 4 41 37 37 37 4 4
L: Longitud del patin 1119 1374 1119 1374 111.9 1119 1374 1119 802 1119 802 80.2
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores 62 62 50 72 50 50 72 62 - 50 - -
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores 52 52 - - 50 - - o - - - -
L6:  Longitud del cuerpo de acero 79.6 1051 796 1051 79.6 796 1051 = 796 47.9 79.6 47.9 47.9
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales 82 82 50 50 - 50 50 82 82 50 50 82
0:  Altura de la cara de referencia 85 8.5 15 15 22 8.5 8.5 8.5 8.5 15 15 8.5
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estdtica (N) 84400 110300 84400 110300 84400 84400 110300 84400 37700 84400 37700 37700
€100: Capacidad de carga dinamica (N) 38700 46700 38700 46700 38700 38700 46700 38700 25800 38700 25800 25800
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 1566 2048 1566 2048 1566 1566 2048 = 1566 717 1566 717 717
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 1252 2104 1252 2104 1252 1252 2104 = 1252 240 1252 240 240
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 718 867 718 867 718 718 867 718 492 718 492 492
ML Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 574 891 574 891 574 574 891 574 172 574 172 172
Gew: Peso del patin (kg) 1.8 2.3 1.7 2.2 1.9 1.4 1.8 1.5 1.2 1.2 0.9 1.2

Opciones disponibles para BM W 35
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42 Datos técnicos y opciones BM tamano 45

Planos de BM S 45
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42 Datos técnicos y opciones BM tamano 45

Dimensiones de BM S 45

BM S 45-N BM S 45-NU BM S 45-C
B1:  Anchura del rail 45 45 45
J1: Altura del rail 37 37 37
L3:  Longitud del rail méx. 6000 6000 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 105 105 105
L5/10: Posicion del primer/titimo orificio de fijacion = 51 51 51
Gew: Peso del rail, especifico (kg/m) 8.8 9.3 8.6

Opciones disponibles para BM S 45
0 | r=Ia (= ot |

Dimensiones y capacidades de BM W 45

BM W 45-A BM W 45-B BM W 45-C BM W 45-D BM W 45-F BM W 45-G
A Altura del sistema 60 60 70 70 60 60
B:  Anchura del patin 120 120 86 86 86 86
B2: Distancia entre caras de localizacion 37.5 375 20.5 20.5 20.5 20.5
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central ~ 8 8 18 18 8 8
C3:  Posici6n del orificio de lubricante lateral 8 8 18 18 8 8
C4:  Posicidn del orificio de lubricante lateral 211 36.8 31.1 36.8 311 36.8
C7:  Posicin del orificio de lubricante superior 17.1 32.8 27.1 32.8 27.1 32.8
Ji Altura del patin 50.8 50.8 60.8 60.8 50.8 50.8
L: Longitud del patin 137.4 168.9 1374 168.9 137.4 168.9
L1:  Distancia de los orificios de fijacién exteriores = 80 80 60 80 60 80
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores - 60 60 - - - -
L6:  Longitud del cuerpo de acero 99.1 130.6 99.1 130.6 99.1 130.6
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales - 100! 100 60 60 60 60
0:  Altura de la cara de referencia 10 10 19 19 10 10
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estética (N) 134800 176300 134800 176300 134800 176300
C100: Capacidad de carga dinamica (N) 61900 74700 61900 74700 61900 74700
MOQ: Momento estético transversal admisible (N\m) 3193 4175 3193 4175 3193 4175
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 2498 4199 2498 4199 2498 4199
MQ:  Momento dinémico transversal admisible (Nm) 1466 1769 1466 1769 1466 1769
ML:  Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 1147 1779 1147 1779 1147 1779
Gew: Peso del patin (kg) &3 42 3.3 43 2.7 3.5

Opciones disponibles para BM W 45
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4 . 3 Accesorios Resumen

Resumen de accesorios de railes BM

Accesorios BM S 15 BM S 20 BM S 25 BM S 30 BM S 35 BM S 45
Tapones:

Tapones de plastico BRK 15 BRK 20 BRK 25 BRK 30 BRK 35 BRK 45
Lamas de proteccion:

L.ama de proteccion * BAC 15 BAC 20 BAC 25 BAC 30 BAC 35 BAC 45
Cinta de seguridad para lama de proteccion* BSC 15-BAC BSC 20-BAC BSC 25-BAC BSC 30-BAC BSC 35-BAC BSC 45-BAC
Pieza final para lama de proteccion* EST 15-BAC EST 20-BAC EST 25-BAC EST 30-BAC EST 35-BAC EST 45-BAC
Herramientas de montaje:

Méquina de instalacién para lama de proteccion  BWC 15 BWC 20 BWC 25 BWC 30 BWC 35 BWC 45

* repuesto

Resumen de accesorios de patines BM

Accesorios BMW 15 BM W 20 BM W 25 BM W 30 BM W 35 BM W 45
Rascadores adicionales:

Rascadores adicionales Viton /BV 15 /BV 20 /BV 25 ZBV 30 /BV 35 /BV 45
Rascador de metal ABM 15 ABM 20 ABM 25 ABM 30 ABM 35 ABM 45
Fuelles:

Fuelles - FBB 20 FBB 25 FBB 30 FBB 35 FBB 45
Placa de adaptacion para fuelles® - ZPB 20 /PB 25 ZPB 30 /PB 35 /PB 45
Placa final para fuelles* - EPB 20 EPB 25 EPB 30 EPB 35 EPB 45
Railes de montaje:

Rail de montaje MBM 15 MBM 20 MBM 25 MBM 30 MBM 35 MBM 45
Placas de lubricacion:

Placa de lubricacion SPL 15-BM SPL 20-BM SPL 25-BM SPL 30-BM SPL 35-BM SPL 45-BM
Placas frontales:

Rascador transversal para placa frontal* QAS 15-STB QAS 20-STB QAS 25-STB QAS 30-STB QAS 35-STB QAS 45-STB
Rascadores de funcionamiento suave con QL 15-STB QL 20-STB QL 25-STB QL 30-STB QL 35-STB QL 45-STB
placa frontal

Boquillas de lubricante:

Bogquilla de engrasado tipo hidraulico recta - SN 6 SN 6 SN 6 SN 6 SN 6
Boquilla de engrasado tipo hidraulico 45° = SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45
Bogquilla de engrasado tipo hidraulico 90° - SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90
Boquilla de engrasado tipo enrasado M3 SN 3-T SN 3-T = - = -

Boquilla de engrasado tipo enrasado M6 - SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T
Pistola de engrasado para SN 3-Ty SN 6-T SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3
Adaptadores de lubricante:

Conexion atornillada recta M3 SA 3-D3 SA 3-D3 - - - -

Adaptador de lubricacién M8 cabezal redondo - SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8
Adaptador de lubricacion M8 cabezal hexagonal = - - - SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8
Adaptador de lubricacion G1/8 cabezal hexagonal - - - SA6-6KT-G1/8  SA6-6KT-G1/8  SA 6-6KT-G1/8
Conexion atornillada giratoria para tubo =4 mm - SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4
Conexion atornillada giratoria M3 SV 3-D3 SV 3-D3 - - - -

Conexidn atornillada giratoria M6 - SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6
Conexion atornillada giratoria M6 larga - SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L
Conexidn atornillada giratoria M8 - SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8
Conexion atornillada giratoria M8 larga - SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L

* repuesto
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Railes BM, detalles de los accesorios

Tapones de plastico

Se utilizan tapones de plastico BRK como método de bajo coste para el cierre de los
orificios de fijacion del rail. Pueden instalarse manualmente con herramientas muy
sencillas. Se recomienda el uso de tapones de plastico con ejes protegidos o en
entornos con bajos niveles de contaminacion, como en tareas de manipulacion.

Cantidad suministrada: Paquete de 25 pzs.

Caodigo de pedido: BRK xx
xx = tamano; pedido de ejemplo: 3 x BRK 35 (75 pzs.)

Lama de proteccion (repuesto)

Una lama de proteccion BAC combina la funcionalidad técnica con una instalacion
sencilla y un aspecto limpio.

Fabricada con acero inoxidable elastico, la lama es apta para aplicaciones exigentes
con carga mecanica y térmica aumentada.

Proporciona las siguientes ventajas:

— Fijacion fiable en toda su longitud, dado que se engancha en una ranura especial
— Fijacion adicional en los extremos de las lamas mediante piezas de bloqueo
(EST xx-BAC)

Gran solidez gracias al notable grosor del material

Se puede instalar y retirar varias veces

— Proteccion de los rascadores durante la instalacion, ya que los orificios de fijacion
del rail estan encastrados en la ranura

Disponibles en cualquier longitud hasta 30 m

En los pedidos de railes de guia con lamas de proteccion, estan incluidas en el alcance
del suministro.

Cadigo de pedido: BAC xx-yy
xx = tamano, yy = longitud del rail en mm; pedido de ejemplo: 1 x BAC 35-4560

Pieza final para lama de proteccion (repuesto)

Se utilizan piezas finales EST para cerrar los extremos de las lamas de proteccion
BAC. Para ello, estas piezas de plastico se insertan en ambos extremos del rail, en el
hueco bajo la lama de proteccion. Su disefio especial impide que los extremos de la
lama de proteccidn se levanten y reduce asi el riesgo de lesiones con los bordes afi-
lados de la lama de proteccion.

Caodigo de pedido: EST xx-BAC
xx = tamano; pedido de gjemplo: 2 x EST 35-BAC
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Railes BM, detalles de los accesorios

Cinta de seguridad para lama de proteccion (repuesto)

La cinta de seguridad para lamas de proteccion BSC se emplea para asegurar los
extremos cuando las cargas mecanicas son elevadas. Para ello, los extremos
salientes de la banda estan cortados en angulos rectos y sin rebabas, y existe una
rosca de sujecion en la cara frontal del ralil.

Las cintas de seguridad se emplean en aplicaciones con elevados niveles de
vibraciones, con railes en espacios expuestos a virutas, con longitudes de rail de
menos de 600 mm o para instalaciones en vertical con riesgo de caida de las piezas
finales EST.

La cinta de seguridad cubre también los extremos de las lamas de proteccion y
reduce el riesgo de lesiones con las esquinas afiladas de los extremos.

Cadigo de pedido: BSC xx-MAC
xx = tamano, ejemplo de pedido: 2 x BSC 65-MAC

Maquina de instalacién para lama de proteccién

Se utiliza una maquina de instalacion BWC para simplificar la instalacion de una lama
de proteccion MAC. Al mismo tiempo, garantiza que la lama de proteccion se fije con
seguridad a la ranura del rail, sin huecos.

Cadigo de pedido: BWC xx
xx = tamano; pedido de ejemplo: 1 x BWC 35
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Patines BM, detalles de los accesorios

Rascador adicional Viton

Los rascadores adicionales ZBV proporcionan proteccion adicional para los patines
en entornos muy contaminados. Fabricados en Viton® (fluoroelastdmero), son tam-
bién aptos para el uso con refrigerantes agresivos. Como pueden empujarse a través
de la seccion transversal del rail gracias a su flexibilidad, es posible realizar una
retroinstalacion sin necesidad de extraer el patin del rail. Los rascadores ZBV pueden
utilizarse también junto con los rascadores de metal ABM.

Cadigo de pedido: ZBV xx
xx = tamano; pedido de ejemplo: 2 x ZBV 35

Rascador de metal

Fabricados en acero inoxidable, los rascadores de metal ABM se emplean para proteger
los labios de sellado de los patines y rascadores adicionales frente a virutas de metal
calientes. Las particulas de suciedad de gran tamafio y sueltas se expulsan y no se
atascan, gracias a las dimensiones controladas del hueco con el rail. Existen tipos
especialmente adaptados para los railes que usan sistemas de medicion AMS.

Los rascadores de metal son ideales para su uso combinado con rascadores
adicionales ZBV.

Codigo de pedido: ABM xx
xx = tamano; pedido de ejemplo: 1 x ABM 35
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Patines BM, detalles de los accesorios

Fuelles

Existe un fuelle FBB estandar disponible para los MONORAIL de tamafios BM 20 - BM
45. Su objetivo principal es proporcionar proteccion adicional frente al polvo y las
salpicaduras de agua. Los fuelles estan fabricados con un tejido sintético recubierto
de plastico por ambos lados. Los fuelles abarcan toda la longitud del perfil del rail
coincidiendo con la placa frontal relevante del patin. Los fuelles no superan las
dimensiones exteriores del patin.

La instalacion es sencilla y rapida. Se necesita una placa de adaptacion ZPB para
instalar los fuelles en el patin. La placa de adaptacion se atornilla a la placa frontal del
patin mediante un tornillo central. Una placa final EPB se atornilla a la cara final del
rail. Los fuelles se fijan mediante dos remaches tanto a la placa de adaptacion como
a la placa frontal.

El adaptador y las placas finales, los tornillos de fijacion y los remaches necesarios se
suministran con cada pedido de un conjunto completo de fuelles. También se
preparan los orificios de fijacion para la placa final en el rail cuando se realiza un
pedido de guia con fuelles.

Codigo de pedido: FBB xx-yy
xx = tamano, yy = nimero de pliegues; pedido de ejemplo: 1 x FBB 35-146

Placa de adaptacion para fuelles (repuesto)

Se utiliza una placa de adaptacion ZPB para instalar los fuelles en el patin, que se
incluye en todos los pedidos de fuelles. Esta fabricada en aluminio anodizado negro.
El contorno exterior de la placa de adaptacion se corresponde con el de la placa
frontal del patin, los fuelles y la placa final. El tornillo de fijacion central esta incluido en
el alcance del suministro.

Caodigo de pedido: ZPB xx
xx = tamano; pedido de gjemplo: 2 x ZPB 35

Placa final para fuelles (repuesto)

Se utiliza una placa final EPB fabricada en aluminio anodizado negro para instalar los
fuelles FBB en el extremo del rail. También esta incluida en todos los pedidos de
conjuntos de fuelles. Es necesario taladrar los orificios de fijacion en el rail si se realiza
una retroinstalacion con fuelles. Por esta razon, recomendamos el uso de railes
templados por induccion para las retroinstalaciones. El contorno exterior de la placa
final se corresponde con el de la placa frontal del patin, los fuelles y la placa de
adaptacion. Ambos tornillos de fijacion se suministran con la placa final.

Cadigo de pedido: EPB xx
xx = tamano; pedido de gjemplo: 2 x EPB 35
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Patines BM, detalles de los accesorios

Rail de montaje

Se necesita un rail de montaje MBM cuando debe retirarse un patin del rail para
reinstalarlo después, durante la instalacion de la guia MONORAIL.

Se recomienda dejar el rail de montaje en el patin para proteger las bolas frente a la
contaminacion. Si es necesario, los dos tornillos de fijacion internos del patin pueden
montarse y apretarse en los dos orificios del rail de montaje.

Caodigo de pedido: MBM xx
xx = tamano; pedido de ejemplo: 1 x MBM 35

Placa de lubricacion

La placa de lubricacidon SPL se utiliza siempre que se precisa de amplios intervalos de
lubricacion. Gracias a su deposito de aceite integrado, los elementos rodantes reciben
un suministro automatico y uniforme de lubricacion durante un periodo prolongado.
Esideal para el uso en entornos secos y limpios, como en tecnologia de manipulacion
0 en los ejes auxiliares de las maguinas-maquina.

Sus ventajas son:

Suministro de lubricacion garantizado con cualquier posicion de la instalacion

Intervalos de lubricacion prolongados de hasta 5000 km o 12 meses, segun el uso

— Aperturas de llenado cerradas con tornillos

Gasto reducido en lubricacion y accesorios

Bajo impacto ambiental gracias al consumo minimo de lubricante

— Los rascadores disfrutan de una larga vida Util, dado que el aceite se suministra
también a la superficie superior del rail

Para conseguir las maximas distancias de desplazamiento sin una nueva lubricacion,
las placas de lubricacion se utilizan siempre en parejas y los patines reciben un llena-
do adicional de grasa.

Las placas de lubricacion tienen las mismas dimensiones que las placas frontales del
patin y se instalan en la parte delantera de estas. Es posible realizar retroinstalaciones.
Es necesario proporcionar rascadores ZBV adicionales en aquellas aplicaciones en
las que particulas de suciedad puedan entrar en contacto con las guias.

Cadigo de pedido: SPL xx-BM
xx = tamano; pedido de ejemplo: 2 x SPL 35-BM

Rascador transversal para placa frontal (repuesto)

Los rascadores transversales de doble labio QAS, integrados en la placa final, sellan
el patin por los extremos e impiden asi la penetracion de suciedad y la pérdida de
lubricante.

Como los rascadores transversales estan sometidos a un desgaste normal, deben
revisarse periddicamente y sustituirse si es necesario.

Codigo de pedido: QAS xx-STB
xx = tamano; pedido de ejemplo: 1 x QAS 35-STB




SCHNEEBERGER

LINEAR TECHNOLOGY

44 Clave de pedido

Los pedidos de railes de guia y patines individuales se realizan de acuerdo con los codigos de pedido que se describen a continuacion.
Consulte la clave de pedido de los accesorios en los capitulos 2.1y 4.3.

Se utilizan codigos de pedido independientes en cada caso para railes, patines y accesorios. Lo mismo se aplica a diferentes
versiones de railes y patines.

Todos los componentes de las guias se suministran por separado de forma estandar; es decir, sin montar.

Si es necesario, SCHNEEBERGER puede también suministrar railes y patines montados, con accesorios incluidos, como sistemas
completos. Si es el caso, tenga en cuenta las instrucciones para pedidos del capitulo 2.4.

Caodigo de pedido para railes BM

2x BM S 25 -N -G3 -KC -R1 -958 -29 -29 -CN

Cantidad

Rail

Tamafio

Tipo

Precision

Rectitud

Lado de referencia

Longitud del rail L3

Posicion del primer orificio de fijacién L5
Posicion del dltimo orificio de fijacion L10
Revestimiento

NB

Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 4.1 a 4.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

Si es posible, se prefieren longitudes estandar para la longitud de rail L3.

Se calculan con los valores de la tabla del capitulo 4.2 mediante la siguiente formula: L3 = nx L4 + L5 + L10 < L3max.

Caodigo de pedido para patines BM

4x BMW 25 -A -G3 - -R1 -CN -510 -LN

Cantidad

Patin

Tamaro

Tipo

Precision

Precarga

Lado de referencia

Revestimiento

Conexion de lubricante

Lubricacion como estado de entrega

NB
Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 4.1 a 4.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.
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5.0 MONORAIL BM WR/BM SR
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Los sistemas MONORAIL BM WR/SR son guias lineales fabricadas en acero resistente
ala corrosidn que se basan en las guias perfiladas de bolas MONORAIL BM. Nuestros
productos han sido desarrollados especialmente para obtener especificaciones que
superen los requisitos de los revestimientos habituales para guias lineales. Este es el
caso cuando el rendimiento del producto se ve afectado negativamente por la
corrosion durante los procesos.

En aplicaciones como maquinas para productos alimentarios, tecnologia médica y
salas blancas, los productos MONORAIL BM WR/SR garantizan que el funcionamiento
de los gjes lineales sera limpio, preciso, duradero y exento de problemas.

Ademas, la guia MONORAIL WR/SR cuenta con las mismas propiedades probadas
y verificadas que la MONORAIL BM, como por ejemplo las caracteristicas de
funcionamiento mas efectivas, elevadas velocidades de desplazamiento y una larga
vida dtil.

Caracteristicas del sistema MONORAIL BM WR/BM SR

e
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51 Resumen de tipos, tamanos y opciones disponibles

Resumen del producto, railes BM SR

ND
estandar, templado

NUD

con orificios
roscados en la
parte inferior,

SCHNEEBERGER
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Railes BM SR

templado
Tamafios/Formatos de railes
Tamario 15 BM SR 15-ND BM SR 15-NUD
Tamafio 20 BM SR 20-ND BM SR 20-NUD
Tamafio 25 BM SR 25-ND BM SR 25-NUD
Tamafio 30 BM SR 30-ND BM SR 30-NUD
Tamafio 35 BM SR 35-ND BM SR 35-NUD
Caracteristicas
Atornillable desde arriba L]
Atornillable desde abajo °
Poco esfuerzo de montaje [ ]

Opciones disponibles para railes BM SR

Precision

Muy preciso
g Preciso
A8 Estandar

Rectitud

py Estandar

Accesorios disponibles para railes BM SR

Lado de referencia
g3 Ref. inferior

Ref. superior

Revestimiento

[—E3 Ninguno

Tapones
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51 Resumen de tipos, tamanos y opciones disponibles iaEulalEEN=1\Y RIS

Resumen del producto, patines BM WR

A B ( D F
estandar estandar, largo compacto, alto compacto, alto, compacto
largo

Tamanos/Formatos de patines
Tamafio 15 BMWR 15-A BMWR 15-C BMWR 15-F
Tamafio 20 BM WR 20-A BM WR 20-B BM WR 20-C BM WR 20-D
Tamafio 25 BM WR 25-A BMWR 25-B BM WR 25-C BMWR 25-D
Tamafio 30 BM WR 30-A BMWR 30-B BM WR 30-C BMWR 30-D BM WR 30-F
Tamafio 35 BM WR 35-A BM WR 35-B BM WR 35-C BM WR 35-D
Caracteristicas
Atornillable desde arriba [ ] [ ] [ [ ] [
Atornillable desde abajo [ ] [ J
Para cargas y pares de fuerzas altos [ J [ )
Para cargas y pares de fuerzas medios [ ] [ ] [
Para espacios de montaje reducidos [ J

Opciones disponibles para patines BM WR

Precision Precarga Lado de referencia Revestimiento
Muy preciso DI Muy baja Sl Ref. inferior I Ninguno
Preciso »/ WKl Baja Ref. superior

Estandar Media

Conexiones de lubricante Lubricacion

Lado izquierdo superio| Ao tn] Proteccion de aceite

Lado derecho superior| §o K] Personalizada
Lado izquierdo

Centro izquierda
Centro derecha

Superior izquierda
Superior derecha
Lado izquierdo inferior [se9{ S10+S12+513+520+522+523

) ) cerradas con pernos roscados
[s22 O3] Lado derecho inferior

LLado derecho

2
N
o

Accesorios disponibles para patines BM WR

Rascadores adicionales Fuelles Railes de montaje Placas de lubricacion
Rascador de metal Boquillas de lubricante Adaptadores de lubricante
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Planos de BM SR 15
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BM WR/BM SR, tamaio 15
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52 Datos técnicos y opciones BM WR/BM SR, tamano 15

Dimensiones de BM SR 15

BM SR 15-ND BM SR 15-NUD

B1:  Anchura del rail 15 15
J1: Altura del rail 15.7 15.7
L3:  Longitud del rail max. 3000 3000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 60 60
L5/10: Posicién del primer/dltimo orificio de fijacién = 28.5 28.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 1.4 1.4

Opciones disponibles para BM SR 15
B —E&

Dimensiones y capacidades de BM WR 15

BM WR 15-A BM WR 15-C BM WR 15-F

A Altura del sistema 24 28 24

B:  Anchura del patin 47 34 34

B2:  Distancia entre caras de localizacion 16 9.5 9.5
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central ~ 4 8 4

C3: Posicion del orificio de lubricante lateral 4 8 4

C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 9.3 11.3 1.3
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 9,05 11.05 11.05
J: Altura del patin 20.4 24.4 20.4
L Longitud del patin 57.6 57.6 57.6
L1:  Distancia de los orificios de fijacin exteriores ~ 30! 26 26

L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores =~ 26 - -

L6:  Longitud del cuerpo de acero 39.6 39.6 39.6
N:  Distancia de los orificios de fijacién laterales = 38 26 26
0:  Altura de la cara de referencia 7 6 55

Capacidades y pesos

C0:  Capacidad de carga estatica (N) 16660 16660 16660
€100: Capacidad de carga dinamica (N) 7650 7650 7650
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 154 154 154
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 124 124 124
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 71 7 71

ML:  Momento dinamico longitudinal admisible (N\m) 57 57 57
Gew: Peso del patin (kg) 0.2 0.3 0.2

Opciones disponibles para BM WR 15

A~ (O T e T 2 T B oo i R B S ©
s23 O] [ Ao ][00 16][ 2 3 w][ss2 [T S42Eﬁ

s12 [][s22 (7| [s18 O]
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52 Datos técnicos y opciones BM WR/BM SR, tamano 20

Planos de BM SR 20
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5.2 Datos técnicos y opciones BM WR/BM SR, tamaiio 20

Dimensiones de BM SR 20

BM SR 20-ND BM SR 20-NUD

B1:  Anchura del rail 20 20
J1: Altura del rail 19 19
L3:  Longitud del rail max. 3000 3000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 60 60
1.5/10: Posicion del primer/tltimo orificio de fijacion = 28.5 28.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 2.2 2.3

Opciones disponibles para BM SR 20
B (o o |

Dimensiones y capacidades de BM WR 20

BM WR 20-A BM WR 20-B BM WR 20-C BM WR 20-D

A Altura del sistema 30 30 30 30

B:  Anchura del patin 63 63 44 44

B2: Distancia entre caras de localizacion 215 215 12 12

C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central - 5,2 52 5.2 5.2
C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 5.2 5.2 52 52
C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 10.75 18.75 12.75 13.75
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 10.25 18.25 12.25 13.25
J: Altura del patin 255 25.5 25.5 255
L: Longitud del patin 725 88.5 72.5 88.5
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores ~ 40 40 36 50

L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores 35 35 -

L6:  Longitud del cuerpo de acero 5.5 65.5 495 65.5
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales = 53 53 32 32

0:  Altura de la cara de referencia 8 8 6 6

Capacidades y pesos

00:  Capacidad de carga estatica (N) 26690 34935 26690 34935
€100: Capacidad de carga dindmica (N) 12240 14790 12240 14790
MOQ: Momento estdtico transversal admisible (Nm) 317 417 317 47
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 248 421 243 421
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 145 175 145 175
ML:  Momento dinémico longitudinal admisible (Nm) 114 177 114 177
Gew: Peso del patin (kg) 0.5 0.6 0.4 0.5

Opciones disponibles para BM WR 20

A~ O T T 7 2 T B oo e R B S ©
s23 O] [ Ao ][00 16][ 2 3 w][ss2 [T S42Eﬁ

s12 [][s22 (7| [s18 O]
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52 Datos técnicos y opciones BM WR/BM SR, tamano 25

Planos de BM SR 25
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52 Datos técnicos y opciones BM WR/BM SR tamano 25

Dimensiones de BM SR 25

BM SR 25-ND BM SR 25-NUD

B1:  Anchura del rail 23 23
J1: Altura del rail 22.7 22.7
L3:  Longitud del rail max. 3000 3000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 60 60
L5/10: Posicion del primer/dltimo orificio de fijacién = 28.5 28.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 3.0 3.1

Opciones disponibles para BM SR 25
| (i ot

Dimensiones y capacidades de BM WR 25

BM WR 25-A BM WR 25-B BM WR 25-C BM WR 25-D

A Altura del sistema 36 36 40 40

B:  Anchura del patin 70 70 48 48

B2:  Distancia entre caras de localizacion 235 23.5 12.5 125
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central 5.5 55 9.5 9.5
C3:  Posici6n del orificio de lubricante lateral 55 55 9.5 9.5
C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 13.75 23.35 18.75 20.75
C7:  Posicion del orificio de lubricante superior  13.5 23 18.5 20.5
J: Altura del patin 30.5 30.5 345 345
L:  Longitud del patin 84.9 103.9 84.9 103.9
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores ~ 45 45 35 50

L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores 40 40 -

L6:  Longitud del cuerpo de acero 59.5 785 59.5 78.5
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales = 57 57 35 35

0:  Altura de la cara de referencia 7 7 1 i

Capacidades y pesos

C0:  Capacidad de carga estatica (N) 39185 51255 39185 51255
€100: Capacidad de carga dindmica (N) 17935 21675 17935 21675
MOQ: Momento estdtico transversal admisible (Nm) 536 701 536 701
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 436 734 436 734
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 246 297 246 297
ML:  Momento dinémico longitudinal admisible (Nm) 200 310 200 310
Gew: Peso del patin (kg) 0.7 0.9 0.6 0.8

Opciones disponibles para BM WR 25

A e (o T T I A T ) ) i o i © s Sl ) B o s )
[s28 (7| [s32 D] [s42 7 [soo>T H [ Ao ] [ 33 Tt6][ 3 2w
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52 Datos técnicos y opciones

Planos de BM SR 30
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52 Datos técnicos y opciones BM WR/BM SR tamano 30

Dimensiones de BM SR 30

BM SR 30-ND BM SR 30-NUD

B1:  Anchura del rail 28 28
J1: Altura del rail 26 26
L3:  Longitud del rail max. 3000 3000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 80 80
L5/10: Posicion del primer/dltimo orificio de fijacién = 38.5 38.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 43 45

Opciones disponibles para BM SR 30
| (i ot

Dimensiones y capacidades de BM WR 30

BM WR 30-A BM WR 30-B BM WR 30-C BM WR 30-D BM WR 30-F

A Altura del sistema 42 42 45 45 42
B:  Anchura del patin 90 90 60 60 60
B2: Distancia entre caras de localizacion 31 31 16 16 16
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central ~ 7 7 10 10 7

C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 7 7 10 10 7

C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 16.2 27.2 22.2 23.2 22.2
C7:  Posicion del orificio de lubricante superior 15,7 26.7 21.7 22.7 217
Ji Altura del patin 35:9 359 38.9 389 359
L: Longitud del patin 97.6 119.6 97.6 119.6 97.6
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores = 52 52 40 60 40
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores ~ 44 44 - - -

L6:  Longitud del cuerpo de acero 69.4 91.4 69.4 91.4 69.4
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales ~ 72 72 40 40 40
0:  Altura de la cara de referencia 8 8 1 i 1

Capacidades y pesos

C0:  Capacidad de carga estdtica (N) 54145 70805 54145 70805 54145
€100: Capacidad de carga dindmica (N) 24820 30005 24820 30005 24820
MOQ: Momento estético transversal admisible (Nm) 921 1202 921 1202 921
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 705 1182 705 1182 705
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 422 509 422 509 422
ML:  Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 323 501 323 501 323
Gew: Peso del patin (kg) 1.2 15 1.0 1.3 0.9

Opciones disponibles para BM WR 30

A e (o (T T I A T ) ) i o i e Sl ) B 6 R )
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52 Datos técnicos y opciones

Planos de BM SR 35
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52 Datos técnicos y opciones BM WR/BM SR, tamano 35

Dimensiones de BM SR 35

BM SR 35-ND BM SR 35-NUD

B1:  Anchura del rail 34 34
J1: Altura del rail 29.5 29.5
L3:  Longitud del rail méx. 3000 3000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 80 80
1.5/10: Posicion del primer/tltimo orificio de fijacion = 38.5 38.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 5.4 5.7

Opciones disponibles para BM SR 35
B (o o |

Dimensiones y capacidades de BM WR 35

7

BM WR 35-A BM WR 35-B BM WR 35-C BM WR 35-D

A Altura del sistema 48 48 &) 55

B:  Anchura del patin 100 100 70 70

B2: Distancia entre caras de localizacion 33 33 18 18

C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central 7 7 14 14

C3:  Posicién del orificio de lubricante lateral 7 7 14 14
C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 18.3 31.05 24.3 26.05
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 15,8 28.55 218 23.55
J: Altura del patin 41 41 48 48

L: Longitud del patin 111.6 1371 111.6 1371
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores 62 62 50 72

L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores - 52 52 - -

L6:  Longitud del cuerpo de acero 79.6 1051 79.6 105.1
N:  Distancia de los orificios de fijacién laterales 82 82 50 50

0:  Altura de la cara de referencia 8 8 15 15

Capacidades y pesos

C0:  Capacidad de carga estatica (N) 71740 93755 71740 93755
€100: Capacidad de carga dindmica (N) 32895 39695 32895 39695
MOQ: Momento estdtico transversal admisible (Nm) 1331 174 1331 1741
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 1064 1788 1064 1788
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 610 737 610 737
ML:  Momento dinémico longitudinal admisible (Nm) 488 757 488 757
Gew: Peso del patin (kg) 18 2.3 1.7 22

Opciones disponibles para BM WR 35
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Resumen de accesorios de railes BM SR
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Resumen

Accesorios BM SR 15 BM SR 20 BM SR 25 BM SR 30 BM SR 35
Tapones:

Tapones de pléstico BRK 15 BRK 20 BRK 25 BRK 30 BRK 35
Resumen de accesorios de patines BM WR

Accesorios BM WR 15 BM WR 20 BM WR 25 BM WR 30 BM WR 35
Rascadores adicionales:

Rascadores adicionales Viton ZBV 15 ZBV 20 7BV 25 ZBV 30 7BV 35
Rascador de metal ABM 15 ABM 20 ABM 25 ABM 30 ABM 35
Fuelles:

Fuelle - FBB 20 FBB 25 FBB 30 FBB 35
Placa de adaptacion para fuelles* - ZPB 20 /PB 25 ZPB 30 /PB 35
Placa final para fuelles* - EPB 20 EPB 25 EPB 30 EPB 35
Railes de montaje:

Rail de montaje MBM 15 MBM 20 MBM 25 MBM 30 MBM 35
Placas de lubricacion:

Placa de lubricacion SPL 15-BM SPL 20-BM SPL 25-BM SPL 30-BM SPL 35-BM
Placas frontales:

Rascador transversal para placa frontal* QAS 15-STB QAS 20-STB QAS 25-STB QAS 30-STB QAS 35-STB
Boquillas de engrasado resistentes a la

corrosion:

Bogquilla de engrasado tipo hidraulico recta M3 - - - - -

Boguilla de engrasado tipo hidrulico recta M6 - SN 6-V2A SN 6-V2A SN 6-V2A SN 6-V2A
Boquilla de engrasado tipo hidraulico 45° - SN 6-45-V2A SN 6-45-V2A SN 6-45-V2A SN 6-45-V2A
Boquilla de engrasado tipo hidraulico 90° = SN 6-90-V2A SN 6-90-V2A SN 6-90-V2A SN 6-90-V2A
Boquilla de engrasado tipo enrasado M3 45° SN 3-T-45 SN 3-T-45 - - -

Pistola de engrasado para SN 3-Ty SN 6-T SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3
Adaptadores de engrasado resistentes a la

corrosion:

Conexion atornillada recta M3 SA 3-D3 SA 3-D3 - - -

Conexion atornillada recta M6 - SA 6-D4 SA 6-D4 SA 6-D4 SA 6-D4
Adaptador de lubricacion M8 cabezal hexagonal largo - SA 6-6KT-M8x1-L SA 6-6KT-M8x1-L SA 6-6KT-M8x1-L SA 6-6KT-M8x1-L
Conexion atornillada giratoria para tubo d=3 mm SV 3-D3 SV 3-D3 - - -

Conexion atornillada giratoria para tubo d=4 mm - SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4
Conexion atornillada giratoria M8 - SV 6-M8x1 SV 6-M8x1 SV 6-M8x1 SV 6-M8x1

* repuesto

Otros sistemas de lubricacion disponibles a peticion
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54 Clave de pedido

Los pedidos de railes de guia y patines individuales se realizan de acuerdo con los cddigos de pedido que se describen a
continuacion.

Consulte la clave de pedido de los accesorios en los capitulos 2.1y 5.3.

Se utilizan cédigos de pedido independientes en cada caso para railes, patines y accesorios. Lo mismo se aplica a diferentes
versiones de railes y patines.

Todos los componentes de las guias se suministran por separado de forma estandar; es decir, sin montar.

Si es necesario, SCHNEEBERGER puede también suministrar railes y patines montados, con accesorios incluidos, como sistemas
completos. Si es el caso, tenga en cuenta las instrucciones para pedidos del capitulo 2.4.

Cadigo de pedido para railes BM SR

2x BM SR 25 -N -G3 -KC -R1 -958 -29 -29 -CN

Cantidad

Rail

Tamafio

Tipo

Precision

Rectitud

Lado de referencia

Longitud del rail L3

Posicion del primer orificio de fijacién L5
Posicion del dltimo orificio de fijacion L10
Revestimiento

NB

Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 5.1 a 5.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

Si es posible, se prefieren longitudes estandar para la longitud de rail L3.

Se calculan con los valores de la tabla del capitulo 5.2 mediante la siguiente formula: L3 = n x L4 + L5 + L10 < L3max.

Caodigo de pedido para patines BM WR

4x BM WR 25 -A -G3 - -R1 -CN -S99 -LN

Cantidad

Patin

Tamaro

Tipo

Precision

Precarga

Lado de referencia

Revestimiento

Conexion de lubricante

Lubricacion como estado de entrega

NB
Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 5.1 a 5.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.
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Con los BZ MONORAIL, SCHNEEBERGER ofrece sistemas de guias lineales que amplian

las propiedades caracteristicas de nuestras guias de rail perfiladas BM MONORAIL para

incluir las ventajas de un accionamiento de cremallera integrado de alta precision.

Los clientes disfrutan asi de las siguientes ventajas decisivas:

— Sistema de una sola pieza de hasta 6000 mm de longitud.

— Cremallera de alta calidad (templada y rectificada).

— Ahorro de hasta un 25 % gracias a la reduccion de los gastos de fabricacion y montaje.

— Excelentes propiedades de funcionamiento, elevada capacidad de carga y larga vida
util basadas en nuestras contrastadas guias lineales MONORAIL.

— Sistemas orientados a los requisitos de los clientes, gracias al gran nimero de tipos de
patines disponibles con guias de bolas BM y una exhaustiva gama de accesorios, y tipos
y calidades de cremalleras personalizados.

Caracteristicas del sistema MONORAIL BZ
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61 Resumen de tipos, tamanos y opciones disponibles JaEIEE) VA

Resumen del producto, railes BZ

NX

estandar, medio

paso
Tamafios/Formatos de railes
Tamafrio 25 BZ S 25-NX
Tamario 35 BZ S 35-NX
Caracteristicas
Atornillable desde el lateral [ J
Buen acceso a los tornillos de fijacion [ J
Gran longitud de sistema de una pieza [

Opciones disponibles para railes BZ

Calidad del dentado Lado de referencia
A Q6, uniforme, fresado Ref. inferior

GiAlE] Q5. templado, rectificadod/ @ Ref. superior

Opciones disponibles para railes MR

Revestimiento

Ninguno
Cromo duro

Tapones Piflones

Otros
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61 Resumen de tipos, tamanos y opciones disponibles laEUREEN=Y4

Resumen del producto, patines BM

A B C D E F G
estandar estandar, largo compacto, alto compacto, alto compacto, alto compacto compacto, largo
largo para fijacion lateral

Tamaios/Formatos de patines
Tamafio 25 BM W 25-A BMW 25-B BM W 25-C BMW 25-D BM W 25-E BM W 25-F BM W 25-G
Tamafio 35 BM W 35-A BM W 35-B BM W 35-C BMW 35-D BM W 35-E BM W 35-F BM W 35-G
Caracteristicas
Atornillable desde arriba [ [ ] [ ] [ ] [ ] [
Atornillable desde abajo [ ) [ ]
Atornillable desde el lateral [ ]
Para cargas y pares de fuerzas altos [ ] [ ] [
Para cargas y pares de fuerzas medios [ J [ ] [ J [
Para espacios de montaje reducidos [ [

Opciones disponibles para patines BM

Precision Precarga Lado de referencia Revestimiento

[ o | E;(égeigwoadamente Muy baja Ref. inferior —E3 Ninguno
Muy preciso Baje Ref. superior Cromo duro
I preciso Media

INVE Estandar /W Alta

Conexiones de lubricante Lubricacion

Centro izquierda
Centro derecha

s11 £J| Superior izquierda

Lado izquierdo superio A\ [tn] Proteccion de aceite
Lado derecho superior[ 33 Tis] Proteccion de grasa
Lado izquierdo Engrasado completo
s21 (3| Superior derecha [s42 O] Lado derecho

[s12 3] Lado izquierdo inferior S10+812+513+520+522+523

alel:

cerradas con pernos roscados
Lado derecho inferior

Accesorios disponibles para patines MR

Rascadores adicionales Fuelles Railes de montaje Placas de lubricacion
Rascador de metal Boquillas de lubricante Adaptadores de lubricante
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62 Datos técnicos y opciones BZ tamarno 25

Planos de BZ S 25
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62 Datos técnicos y opciones BZ tamano 25

Dimensiones de BZ S 25

B1:  Anchura del rail

J1: Altura del rail

L3:  Longitud del rail max.

L4:  Distancia de los orificios de fijacion

L5/10: Posicién del primer/ltimo orificio de fijacion

m:  Médulo

a: Angulo del diente

Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m)

Opciones disponibles para BZ S 25

o [ oo [P v [ e [ o [

Dimensiones y capacidades de BM W 25

\!
\
¥

BM W 25-F

A: Altura del sistema

~
~
ol
~

B:  Anchura del patin

~
o
S
©
o~
©

B2: Distancia entre caras de localizacion

C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central

C3: Posicion del orificio de lubricante lateral

C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral

N
w

~ P oo
~ & o | o =
o
S

C7:  Posicion del orificio de lubricante superior

J: Altura del patin

L: Longitud del patin

w
(&3]

L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores

L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores

L6:  Longitud del cuerpo de acero

(€3]
wW
(2]
w
(&3]

~ o | o N
= o | o

N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales

0:  Altura de la cara de referencia

Capacidades y pesos

C0:  Capacidad de carga estatica (N)

C100: Capacidad de carga dinamica (N)

jry © | ©
o | o

MOQ: Momento estético transversal admisible (Nm)

MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm)

MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm)

ML:  Capacidad de impulso lon gitudinal dindmica (Nm)

Gew: Peso del patin (kg)

Opciones disponibles para BM W 25

o [ X o' [ZRS 2 [ KW c: |INIZY vo JIATY v JOANY v2 JPANY vs R, v o e [ o [ o [ ST e 5 )
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62 Datos técnicos y opciones BZ tamano 35

Planos de BZ S 35
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62 Datos técnicos y opciones

Dimensiones de BZ S 35

B1:  Anchura del rail

J1: Altura del rail

L3:  Longitud del rail max.

L4:  Distancia de los orificios de fijacion

L5/10: Posicion del primer/tltimo orificio de fijacion

m:  Médulo

a: Angulo del diente

Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m)

Opciones disponibles para BZ S 35

0 os [ oo [P v [ e [ o [

Dimensiones y capacidades de BM W 35

——

mSCONEEEERGER

BZ tamano 35

\
\

\

A: Altura del sistema

B:  Anchura del patin

B2:  Distancia entre caras de localizacién

C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central

C3: Posicion del orificio de lubricante lateral

C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral

C7:  Posicion del orificio de lubricante superior

J: Altura del patin

L: Longitud del patin

L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores

L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores

L6:  Longitud del cuerpo de acero

N:  Distancia de los orificios de fijacidn laterales

0:  Altura de la cara de referencia

Capacidades y pesos

CO:  Capacidad de carga estética (N)

C100: Capacidad de carga dinamica (N)

MOQ: Momento estético transversal admisible (Nm)

MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm)

MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm)

ML:  Capacidad de impulso lon gitudinal dindmica (Nm)

Gew: Peso del patin (kg)

Opciones disponibles para BM W 35
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6 . 3 Accesorios Resumen
Resumen de accesorios de railes BZ

Accesorios BZS 25 BZ S 35
Tapones:

Tapones de pléstico BRK 25 BRK 35
Pifiones:

Pifién con orificio pasante BZR 25-... BZR 35-...
Pifién con orificio pasante y ranura BZR 25-...-K BZR 35-...-K
Pifién con eje BZR 25-S-... BZR 35-S-...
Pifion con eje y ranura BZR 25-S-..-K  BZR 35-S-...-K
Otros:

Pifién de lubricacion BZR 25-L-..-K  BZR 35-L-...
Cubo de pifién para pifion de lubricacion BZR 25-LN BZR 35-LN
Pieza de montaje para sistemas BZ BZM 25-..... BZM 35-.....
Resumen de accesorios de patines BM

Accesorios BM W 25 BM W 35
Rascadores adicionales:

Rascadores adicionales Viton /BV 25 /BV 35
Rascador de metal ABM 25 ABM 35
Fuelles:

Fuelles FBB 25 FBB 35
Placa de adaptacion para fuelles* /PB 25 /PB 35
Placa final para fuelles* EPB 25 EPB 35
Railes de montaje:

Rail de montaje MBM 25 MBM 35
Placas de lubricacion:

Placa de lubricacion SPL 25-BM SPL 35-BM
Placas frontales:

Rascador transversal para placa frontal* QAS 25-STB QAS 35-STB
Boquillas de lubricante:

Boquilla de engrasado tipo hidraulico recta SN 6 SN 6
Boquilla de engrasado tipo hidrdulico 45° SN 6-45 SN 6-45
Boquilla de engrasado tipo hidraulico 90° SN 6-90 SN 6-90
Boquilla de engrasado tipo enrasado M3 - -

Boquilla de engrasado tipo enrasado M6 SN 6-T SN 6-T
Pistola de engrasado para SN 3-Ty SN 6-T SFP-T3 SFP-T3
Adaptadores de lubricante:

Conexién atornillada recta M3 = -

Adaptador de lubricacién M8 cabezal redondo  SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8
Adaptador de lubricacion M8 cabezal hexagonal - SA 6-6KT-M8
Adaptador de Iubricacién G1/8 cabezal hexagonal - SA 6-6KT-G1/8
Conexion atornillada giratoria para tubo d=4 mm SV 6-D4 SV 6-D4
Conexion atornillada giratoria M6 SV 6-M6 SV 6-M6
Conexion atornillada giratoria M6 larga SV 6-M6-L SV 6-M6-L
Conexion atornillada giratoria M8 SV 6-M8 SV 6-M8
Conexidn atornillada giratoria M8 larga SV 6-M8-L SV 6-M8-L

* repuesto
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63 Accesorios Railes BZ, detalles de los accesorios

Tapones de plastico

Si es necesario, los orificios de fijacion de los laterales de los railes BZ pueden
cerrarse con tapones de plastico BRK. No obstante, no es imprescindible, ya que los
orificios se encuentran fuera del drea de movimiento del patin.

Alcance del suministro: Paquete de 25 pzs.

Caodigo de pedido: BRK xx
xx = tamano; pedido de ejemplo: 3 x BRK 25 (75 pzs.)

Pifidn con orificio pasante

El pifion dispone de dientes helicoidales templados vy rectificados con calidad 6. El
orificio es blando y puede ser mecanizado por los clientes para adaptarlo a sus
requisitos particulares.

El pindn esta también disponible con una ranura (consulte el siguiente parrafo).
Consulte las columnas BZR xx de la tabla de dimensiones para ver las dimensiones.

@ Do
@ DK

Cadigo de pedido:
Tamano 25: BZR 25-2.0-20-S6
Tamano 35: BZR 35-2.5-20-S6

LR

Pifidn con orificio pasante y ranura

Este pifdn es parecido al pifion con orificio pasante, pero dispone también de una
ranura conforme a la especificacion DIN 6885-A para facilitar su instalacion en un gje
de accionamiento.

Consulte las columnas BZR xx-K de la tabla de dimensiones para ver las dimensiones.

DpN

@ Do

Cadigo de pedido:
Tamano 25: BZR 25-2.0-20-S6-K
Tamafio 35: BZR 35-2.5-20-S6-K

Pifidn con eje

LR1 Este pifidn, con dientes helicoidales templados y rectificados con calidad 6, dispone
BT de un gje sencillo. Este no esta templado, a fin de poder mecanizarlo posteriormente.
El pindn esta también disponible con una ranura (consulte el siguiente parrafo).
Consulte las columnas BZR xx-S de la tabla de dimensiones para ver las dimensiones.

v—g ol X
Of o [a] )
Q| Qe
Q

Cadigo de pedido:
Tamano 25: BZR 25-S-2.0-20-S6
Tamano 35: BZR 35-S-2.5-20-S6




SCHNEEBERGER

LINEAR TECHNOLOGY

63 Accesorios Railes BZ, detalles de los accesorios

Pifidn con eje y ranura

Este pifidn es parecido al pifion con eje, pero dispone también de una ranura
conforme a la especificacion DIN 6885-A para su instalacion.

Consulte las columnas BZR xx-S-K de la tabla de dimensiones para ver las

dimensiones.
=~ X
8 o1l codigo de pedido:
Tamano 25: BZR 25-S-2.0-20-S6-K

Tamano 35: BZR 35-S-2.5-20-S6-K

Medida A y A"
Tabla de dimensiones de los pifiones
BZR 25 BZR 35 BZR 25-K BZR 35-K BZR 25-S BZR 35-S BZR 25-S-K  BZR 35-S-K

z. Numero de dientes 20 20 20 20 20 20 20 20
m:  Médulo 2.0 25 2.0 25 2.0 25 2.0 25
a: Angulo del diente 19°31'42" 19°31'42" 19°31'42" 19°31'42" 19°31'42" 19°31'42" 19°31'42" 19°3142”

Distancia eje - circulo de referencia 21,22 26.53 21.22 26.53 21.22 26.53 21.22 26.53
p; Diotancia ejo - cresta deldente do . 1999 24.03 1922 24.03 1922 24.03 19.22 24.03
BT: Anchura del diente 20 25 20 25 20 25 20 25
DK: Didmetro exterior 46.44 58.05 46.44 58.05 46.44 58.05 46.44 58.05
DO: Diédmetro de referencia 42.44 53.05 42.44 53.05 42.44 53.05 42.44 53.05
D1: Didmetro de apoyo 35 40 35 40 32 32 32 32
D2: Diametro del orificio/eje 15 15 15 15 25 25 25 25
LR: Longitud total 30 37 30 37 140 145 140 145
LR1: Longitud del eje 10 12 10 12 120 120 120 120
LR2: Longitud de apoyo - - - - 8 8 8 8
APN: Distancia de la ranura = - = - = - 43.5 43.5
BPN: Anchura de la ranura = - 5 5 = - 8 8
DPN: Didmetro del orificio con ranura = - 17.3 17.3 = - = -
LPN: Longitud de la ranura - - - - - - 25 25
TPN: Profundidad de la ranura = - = - = - 4 4
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Pifién de lubricacion

Hay pifiones lubricantes de fieltro disponibles para lubricar las cremalleras. Estos
pueden suministrarse con aceite manualmente o con un sistema de lubricacion
automatico.

Cadigo de pedido:
Tamano 25: BZR 25-L-2.0-16-S
Tamano 35: BZR 35-L-2.5-16-S

Cubo de pifidn para pifdn de lubricacion

Los cubos de pindn se utilizan junto con los pifiones lubricantes. El aceite lubricante
puede suministrarse a través del cubo al pindn de fieltro mediante un sistema especial
de canales de lubricacion.

Caodigo de pedido:
Tamano 25: BZR 25-LN
Tamano 35: BZR 35-LN

Pieza de montaje para sistemas BZ

Existe una pieza de montaje disponible para la alineacion de los railes BZ con unién a
tope. Consiste en un segmento de cremallera disefiado para ajustarse al diente BZ.
Durante el montaje, el segmento se inserta en las cremalleras a ambos lados de la union
a tope, lo que las conecta y alinea de forma precisa.

Cadigo de pedido:
Tamano 25: BZM 25-2.0-7-S5
Tamano 35: BZM 35-2.5-6-S5
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Los pedidos de railes de guia y patines individuales se realizan de acuerdo con los codigos de pedido que se describen a continuacion.
Todos los patines MONORAIL BM pueden usarse con railes BZ.

Consulte la clave de pedido de los accesorios en los capitulos 2.1, 4.3y 6.3.

Se utilizan codigos de pedido independientes en cada caso para railes, patines y accesorios. Lo mismo se aplica a diferentes
versiones de railes y patines.

Todos los componentes de las guias se suministran por separado de forma estandar; es decir, sin montar.

Si es necesario, SCHNEEBERGER puede también suministrar railes y patines montados, con accesorios incluidos, como sistemas
completos. Si es el caso, tenga en cuenta las instrucciones para pedidos del capitulo 2.4.

Caddigo de pedido para railes BZ

2 BZS 25 -Q6S -R1 -960 -15 -15 -CN

Cantidad

Rail

Tamafio

Calidad del dentado

Lado de referencia

Longitud del rail L3

Posicion del primer orificio de fijacion L5
Posicion del dltimo orificio de fijacion L10
Revestimiento

NB

Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 6.1 a 6.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

Si es posible, se prefieren longitudes estandar para la longitud de rail L3.

Se calculan con los valores de la tabla del capitulo 6.2 mediante la siguiente formula: L3 =nx L4 + L5 + L10 < L3max.

Caodigo de pedido para patines BM

4x BMW 25 -A -G3 - -R1 -CN -510 -LN

Cantidad

Patin

Tamaro

Tipo

Precision

Precarga

Lado de referencia

Revestimiento

Conexion de lubricante

Lubricacion como estado de entrega

NB
Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 6.1 a 6.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.
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MONORAIL AMS 3B de SCHNEEBERGER es un sistema de medicién integrado para
la medicién de la distancia que puede usarse en todos los ejes protegidos de las
maquinas-maquina con altas exigencias en cuanto a la precision del sistema.
Mecanicamente, AMS 3B se basa en la guia de rodilos MONORAIL MR de
SCHNEEBERGER de longitudes de hasta 6 metros. La integracion del sistema de
medicion permite reunir ejes muy compactos.

Como interfaces con el sistema de control, hay disponible una interfaz digital con
distintas resoluciones para diferentes velocidades y una interfaz analdgica de 1 Vpp
(periodo de sefial de 200 um). Las marcas de referencia se pueden ajustar a intervalos
de 50 mm o mediante cddigos de distancias.

Las diferentes opciones para la lubricacion del patin y el sellado permiten el grado
optimo de adaptacion a los requisitos de aplicacion. El cabezal de lectura faciimente
intercambiable es idéntico para todos los tamafos.

Caracteristicas del sistema MONORAIL AMS 3B
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7‘] Resumen de tipos, tamanos y opciones disponibles

Resumen del producto, railes AMS 3B

Railes AMS 3B

- = /{‘
=
-
N C
estandar para la lama de
proteccion

Tamafios/Formatos de railes
Tamafio 25 AMS3BS25-N  AMS 3B S 25-C
Tamafio 30 AMS 3B S 30-N
Tamafio 35 AMS3BS35-N  AMS3BS 35-C
Tamafio 45 AMS3BS 45-N  AMS 3B S 45-C
Tamafio 55 AMS3BS55-N  AMS 3B S 55-C
Tamafio 65 AMS3BS65-N  AMS 3B S 65-C
Caracteristicas
Atornillable desde arriba [ [ ]
Atornillable desde abajo
Poco esfuerzo de montaje ®
Gran longitud de sistema de una pieza [ ] (]

Opciones disponibles para railes AMS 3B

Precision Rectitud Revestimiento

[ o | E)rggeigg)adamente pJy Estandar —EJ Ninguno

Gl Muy preciso Cromo duro
&l Preciso

I Estandar

Magnetizacion

50 mm patron
20 mm caodigo
50 mm caodigo

Accesorios disponibles para railes AMS 3B

Lados de localizacion
@ Ref. inferior, escala inferior

@ Ref. inferior, escala inferior
@ Ref. superior, escala inferior
@ Ref. superior, escala superior

Tapones Lamas de proteccion

Herramientas de montaje
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Resumen del producto, patines AMS 3B

Resumen de tipos, tamanos y opciones disponibles
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Patines AMS 3B

s : v @
A B ( D E F G
estandar estandar, largo compacto, alto compacto, alto, compacto, alto, compacto compacto, largo
largo para fijacion lateral

Tamanos/Formatos de patines
Tamafio 25 AMS3BW25-A  AMS3BW25-B AMS3BW25-C AMS3BW25-D AMS3BW25-E  AMS3BW25-F  AMS 3BW 25-G
Tamafio 30 AMS3BW30-A AMS3BW30-B 'AMS3BW30-C  AMS3BW 30-D AMS 3BW 30-F  AMS 3B W 30-G
Tamafio 35 AMS3BW35-A AMS3BW35-B AMS3BW35-C AMS3BW35-D AMS3BW 35-E
Tamafio 45 AMS3BW 45-A  AMS3BW 45-B ' AMS3BW45-C  AMS 3BW 45-D AMS 3B W 45-F
Tamafio 55 AMS3BW 55-A  AMS3BW55-B 'AMS3BW55-C  AMS 3BW 55-D AMS 3B W 55-G
Tamafio 65 AMS3BW 65-A  AMS3BW65-B ' AMS3BW65-C  AMS 3BW 65-D
Caracteristicas
Atornillable desde arriba [ J [ J [ ] [ ] ° (]
Atornillable desde abajo (] L]
Atornillable desde el lateral [
Para cargas y pares de fuerzas altos [ J [ J °
Para cargas y pares de fuerzas medios (] [} () °
Para espacios de montaje reducidos [ ] [ ]

Opciones disponibles para patines AMS 3B

Lado de referencia

Eq’é il Ref. inferior

Ref. superior

Precision Precarga

E—m Extremadamente precis Baja

Muy preciso W W Media
Preciso Alta

Estandar

Posicion del cabezal de lectura Lubricacion

Superior derecha Ha &) Inferior izquierda Proteccion de aceite

Indicacion: P2/P4 a peticion

Conexiones de lubricante en P1 Conexiones de lubricante en P3

Centro izquierda ] Centro derecha

Superior izquierda Superior derecha

Lado izquierdo inferior [s22 ]| Lado derecho inferior

Lado izquierdo superiofszs (3] Lado derecho superior

S10+812+513 TH S20+522+523
cerradas con pernos cerradas con pernos
roscados roscados

Accesorios disponibles para patines AMS 3B

Proteccion de grasa

Engrasado completo

Revestimiento

Em Ninguno

Cromo duro

Interfaz

K

2 @ilj Tsu

TRU

[~ T™MU, analdgica, 0,3 m
TRU, analdgica, 3 m

TSU, analdgica, 3 m

TMD, digital, 0,3 m

Han i)
vl rso

TRD, digital, 3 m
TSD, digital, 3 m

Fuelles
Boquillas de lubricante

Rascadores adicionales
Rascador de metal

Railes de montaje

Adaptadores de lubricante

Placas de lubricacion

Cables
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72 Datos técnicos y opciones AMS 3B tamano 25
Planos de AMS 3B S 25
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72 Datos técnicos y opciones AMS 3B tamano 25

Dimensiones de AMS 3B S 25

-2 <4

AMS 3B S 25-N  AMS 3B S 25-C

B1:  Anchura del rail 23 23
J1: Altura del rail 24.5 24.5
L3:  Longitud del rail max. 6000 3000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 30 30
L5/10: Posicion del primer/ltimo orificio de fijacion - 13.5 13.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 34 3.3

Opciones disponibles para AMS 3B S 25
1k~ A~ E A PR [ R i P el e R R v

Dimensiones y capacidades de AMS 3B W 25

> > b ) I~
H? s o 'i" 'if ...@ By ..%

AMS 3BW25-A AMS 3BW25-B AMS3BW 25-C AMS3BW25-D AMS3BW25-E AM3BW 25-F  AMS 3B W 25-G

A: Altura del sistema 36 36 40 40 40 36 36
At; Mitad de anchurg e la carcasa 235 235 235 235 235 235 235
o Mo ofcrces 3 3 3 3 3 3 31
A3: Proyeccion del cabezal de lectura 1.5 1.5 1.5 11.5 11.5 1.5 1.5
B:  Anchura del patin 70 70 48 48 57 48 48
B2: Distancia entre caras de localizacion 235 235 125 12.5 17 125 125
C1:  Posicion del orificio de lubricante frontal central* 5.5 55 9.5 9.5 9.5 55 55
(3 Posicion del orificio de lubricante lateral 35 3.5 7.5 7.5 7.5 3.5 &8
C4:  Posicién del orificio de lubricante lateral 13 24.2 18 217 18 18 217
C7:  Posicin del orificio de lubricante superior 12 232 17 20.7 17 17 17

Ji Altura del patin 29.5 29.5 S 335 BB 295 295
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores = 45 45 35 50 35 35 50
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores ~ 40 40 - - 35 - =

L9:  Longitud del patin con carcasa 148 170 148 170 148 148 170
L11: Longitud de la carcasa 75.2 75.2 75.2 75.2 75.2 75.2 75,2
L13: Longitud total del carro de medicion 164.5 186.9 164.5 186.9 164.5 164.5 186.9
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 57 79.4 57 79.4 57 57 79.4
N:  Distancia de los orificios de fijacién laterales = 57 57 35 35 - 35 35
0:  Altura de la cara de referencia 75 75 7.5 7.5 15 7.5 7.5

Capacidades y pesos

C0:  Capacidad de carga estética (N) 49800 70300 49800 70300 49800 49800 70300
C100: Capacidad de carga dindmica (N) 27700 39100 27700 39100 27700 27700 39100
MOQ: Momento estdtico transversal admisible (Nm) 733 1035 733 1035 733 733 1035
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 476 936 476 936 476 476 936
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 408 576 408 576 408 408 578
ML:  Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) ~ 265 521 265 521 265 265 521
Gew: Peso del patin (kg) 1.3 15 1.2 13 1.3 1.1 1.2

Nota: * Valores validos para carcasa exterior/placa frontal

Opciones disponibles para AMS 3B W 25

I o [0 o [T co [ A o [P v [FATY ve AT v 2 v v [ o o [ v | i) s )
oD Al T 520 sar O fszz s Ol Lo ] 35 ) [ 10
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72 Datos técnicos y opciones AMS 3B tamano 30
Planos de AMS 3B S 30
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Dimensiones de AMS 3B S 30
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Datos técnicos y opciones

AMS 3B tamano 30

-
-
-
-

AMS 3B S 30-N
B1:  Anchura del rail 28
J1: Altura del rail 28
L3:  Longitud del rail max. 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 40

15/10: Posicién del primer/tltimo orificio de fijacién - 18.5

Gew.:

Peso del rail, especifico (kg/m)

4.6

Opciones disponibles para AMS 3B S 30

o T2 [Ta® o [T co [ c [ o [ o [ v [ e s [ et

Dimensiones y capacidades de AMS 3B W 30

y 4

Fa
by - =
AMS 3BW 30-A AMS3BW30-B AMS3BW30-C AMS3BW30-D AM3BW30-F AMS 3BW 30-G

A: Altura del sistema 42 42 45 45 42 42

At: DitEd g anchura e la carcasa 285 285 285 285 285 285

A2: et 0o cabra e 25 285 285 285 285 285

A3:  Proyeccion del cabezal de lectura 19.3 19.3 19.3 19.3 19.3 19.3

B:  Anchura del patin 90 90 60 60 60 60

B2:  Distancia entre caras de localizacion 31 31 16 16 16 16

C1: Posicion del orificio de Iubricante frontal central* @ 6 9 9 6 6

C3:  Posicién del orificio de lubricante lateral 6 9 9 6 6

C4:  Posici6n del orificio de lubricante lateral 16 26.5 22 22.5 22 22.5

C7:  Posicion del orificio de lubricante superior 16 26.5 22 225 22 225

Ji Altura del patin 8515 355 38.5 38.5 8515 355

L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores 52 52 40 60 40 60

L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores = 44 44 - - -

L9:  Longitud del patin con carcasa 169 190 169 190 169 190

L11: Longitud de la carcasa 80 80 80 80 80 80

L13: Longitud total del carro de medicion 185.6 206.6 185.6 206.6 185.6 206.6

Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 70 91 70 91 70 91

N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales 72 72 40 40 40 40

0:  Altura de la cara de referencia 8 8 8 8 8 8

Capacidades y pesos

C0:  Capacidad de carga estdtica (N) 74900 98500 74900 98500 74900 98500

C100: Capacidad de carga dinamica (N) 39500 48900 39500 48900 39500 48900

MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 1332 1751 1332 1751 1322 1751

MOL: Momento estético longitudinal admisible (N\m) 966 1614 966 1614 966 1614

MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 702 869 702 869 702 869

ML:  Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 570 801 510 801 510 801

Gew: Peso del patin (kg) 1.8 2.2 16 19 15 17

Nota: * Valores vélidos para carcasa exterior/placa frontal

Opciones disponibles para AMS 3B W 30

B o [T [Ta® o [TV co [ v AT ve [ AR vo [ [ e o o [ v | ) o0 s s

E = - || s

S22 15z o [ oo ) 31 ) [ 10
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72 Datos técnicos y opciones AMS 3B tamano 35

Planos de AMS 3B S 35
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Dimensiones de AMS 3B S 35
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Datos técnicos y opciones

AMS 3B tamano 35

-q ,{‘
-
-
AMS 3B S 35-N  AMS 3B S 35-C
B1:  Anchura del rail 34 34
J1: Altura del rail 32 32
L3:  Longitud del rail max. 6000 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 40 40
15/10: Posicion del primer/ultimo orificio de fijacion - 18.5 18.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 6.5 6.3

Opciones disponibles para AMS 3B S 35
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Dimensiones y capacidades de AMS 3B W 35

Fa
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AMS 3BW 35-A AMS3BW 35-B AMS 3BW 35-C AMS 3BW 35-D AMS 3B W 35-E

A Altura del sistema 48 48 53 55 &5

. W0t e e caras Z 34 34 3 3

e Mt o e ovees 3 34 4 " %

A3:  Proyeccion del cabezal de lectura 11.5 11.5 11.5 11.5 1.5

B:  Anchura del patin 100 100 70 70 76

B2:  Distancia entre caras de localizacion 33 33 18 18 21

C1:  Posicion del orificio de lubricante frontal central* 6.5 / 7 6.5/7 13.5/14 135/14 135/14

C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 7 7 14 14 14

C4:  Posicién del orificio de lubricante lateral 17 305 23 255 23

C7:  Posicion del orificio de lubricante superior 14 27.5 20 225 20

Ji Altura del patin 40 40 47 47 47

L1:  Distancia de los orificios de fijacin exteriores = 62, 62 50 72 50

L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores 52 52 - 50

L9:  Longitud del patin con carcasa 176 204 176 204 176

L11: Longitud de la carcasa 80.2 80.2 80.2 80.2 80.2

L13: Longitud total del carro de medicion 192.6 219.6 192.6 219.6 192.6

Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 76 103 76 103 76

N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales = 82 82 50 50 =

0:  Altura de la cara de referencia 8 8 8 8 22

Capacidades y pesos

C0: Capacidad de carga esttica (N) 93400 128500 93400 128500 93400

C100: Capacidad de carga dindmica (N) 52000 71500 52000 71500 52000

MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 2008 2762 2008 2762 2008

MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 1189 2214 1189 2214 1189

MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 1118 1537 1118 1537 1118

ML: Momento dinémico longitudinal admisible (Nm) 662 1232 662 1232 662

Gew: Peso del patin (kg) 2.3 2.9 2.2 2.7 2.3

Nota: * Valores vélidos para carcasa exterior/placa frontal

Opciones disponibles para AMS 3B W 35
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72 Datos técnicos y opciones AMS 3B tamano 45
Planos de AMS 3B S 45
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Dimensiones de AMS 3B S 45
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Datos técnicos y opciones

AMS 3B tamano 45
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-
AMS 3B S 45-N  AMS 3B S 45-C
Bi:  Anchura del rail 45 45
J1: Altura del rail 40 40
L3:  Longitud del rail max. 6000 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 52.5 52.5
L5/10: Posicion del primer/iltimo orificio de fijacion = 25 25
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 10.8 10.8

Opciones disponibles para AMS 3B S 45
P i A T e = e e o el

Dimensiones y capacidades de AMS 3B W 45
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AMS 3BW 45-A AMS 3BW 45-B AMS 3BW 45-C AMS 3BW 45-D AMS 3B W 45-F
A Altura del sistema 60 60 70 70 60
T 2 7 7 2 2
L S T P s 42 42 42 42 42
A3: Proyeccion del cabezal de lectura 75 7.5 75 7.5 7.5
B:  Anchura del patin 120 120 86 86 86
B2:  Distancia entre caras de localizacion 37.5 375 20.5 20.5 20.5
C1: Posicion del orificio de Iubricante frontal central 8 8 18 18 8
C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 8 8 18 18 8
C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 21.25 38.75 31.25 38.75 31.25
C7:  Posicién del orificio de lubricante superior 17 345 27 345 27
J: Altura del patin 50 50 60 60 50
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores 80 80 60 80 60
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores 60 60 - - -
L9:  Longitud del patin con carcasa 206 241 206 241 206
L11: Longitud de la carcasa 83.6 83.6 83.6 83.6 83.6
L13: Longitud total del carro de medicion 223.7 258.7 223.7 258.7 223.7
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 100 135 100 135 100
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales - 100 100 60 60 60
0:  Altura de la cara de referencia 10 10 10 10 10
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estatica (N) 167500 229500 167500 229500 167500
C100: Capacidad de carga dinamica (N) 93400 127800 93400 127800 93400
MOQ: Momento esttico transversal admisible (Nm) 4621 6333 4621 6333 4621
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 2790 5161 2790 5161 2790
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 2577 3527 2577 3527 2577
ML: Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 1556 2874 1556 2874 1556
Gew: Peso del patin (kg) 4.0 5.1 3.8 4.8 3.1

Opciones disponibles para AMS 3B W 45
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72 Datos técnicos y opciones AMS 3B tamano 55
Planos de AMS 3B S 55
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Dimensiones de AMS 3B S 55
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Datos técnicos y opciones

AMS 3B tamano 55

z - -
-
AMS 3B S 55-N  AMS 3B S 55-C
B1:  Anchura del rail 53 53
J1: Altura del rail 48 48
L3:  Longitud del rail max. 6000 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 60 60
L5/10: Posicion del primer/iltimo orificio de fijacion = 28.5 28.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 15.2 14.9

Opciones disponibles para AMS 3B S 55
Pl A T e i e e o el

Dimensiones y capacidades de AMS 3B W 55

AMS 3BW 55-A  AMS 3B W 55-B

AMS 3BW 55-C  AMS 3B W 55-D AMS 3B W 55-G

A Altura del sistema 70 70 80 80 70
I 49 49 49 49 49
L S T P s 49 49 49 49 49

A3:  Proyeccion del cabezal de lectura 35 3.5 & 35 35

B:  Anchura del patin 140 140 100 100 100
B2:  Distancia entre caras de localizacion 435 43.5 235 235 235
C1: Posicion del orificio de Iubricante frontal central 9 9 19 19 9

C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 9 9 19 19 9

C4:  Posicién del orificio de lubricante lateral 25.75 46.75 35.75 46.75 46.75
C7: Posicion del orificio de lubricante superior ~ 21.5 42.5 il 425 42.5
J: Altura del patin 57 57 67 67 57

L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores = 95 95 75 95 95

L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores 70 70 - -

L9:  Longitud del patin con carcasa 233 275 233 275 275
L11: Longitud de la carcasa 86.6 86.6 86.6 86.6 86.6
L13: Longitud total del carro de medicion 251.2 293.2 251.2 293.2 293.2
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 120 162 120 162 162

N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales ~ 116 116 75 75 75

0:  Altura de la cara de referencia 12 12 12 12 12
Capacidades y pesos

CO:  Capacidad de carga estatica (N) 237000 324000 237000 324000 324000
€100: Capacidad de carga dinamica (N) 131900 180500 131900 180500 180500
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 7771 10624 7771 10624 10624
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 4738 8745 4325 8745 8745
MQ: - Momento dindmico transversal admisible (Nm) 4325 5919 4325 5919 5919
ML: Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 2637 4872 2637 4872 4872
Gew: Peso del patin (kg) 519 7.7 515 7.0 5.7

Opciones disponibles para AMS 3B W 55
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Datos técnicos y opciones AMS 3B tamano 65
Planos de AMS 3B S 65
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72 Datos técnicos y opciones AMS 3B tamano 65

Dimensiones de AMS 3B S 65

AMS 3B S 65-N  AMS 3B S 65-C

B1:  Anchura del rail 63 63
J1: Altura del rail 58 58
L3:  Longitud del rail max. 6000 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 75 75
15/10: Posicion del primer/dltimo orificio de fijacion 36 36
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 22.8 225

Opciones disponibles para AMS 3B S 65
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Dimensiones y capacidades de AMS 3B W 65

AMS 3BW 65-A AMS 3BW 65-B AMS 3BW 65-C  AMS 3B W 65-D

A Altura del sistema 90 90 90 90
At: - DitEd g anchura e la carcasa 61.5 61.5 61.5 61.5
B S T s 61.5 61.5 615 615
A3:  Proyeccion del cabezal de lectura 0 0 0] 0]

B:  Anchura del patin 170 170 126 126
B2:  Distancia entre caras de localizacion 58)5) 53.5 31.5 31.5
C1:  Posicion del orificio de lubricante frontal central 13 13 13 13
C3:  Posicién del orificio de lubricante lateral 13 13 13 13
C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 31.75 58 51.75 53
C7: Posicion del orificio de lubricante superior  27.75 54 47.75 49

J: Altura del patin 76 76 76 76
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores - 110 110 70 120
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores = 82 82 -

L9:  Longitud del patin con carcasa 269 321 269 321
L11: Longitud de la carcasa 90.7 90.7 90.7 90.7
L13: Longitud total del carro de medicion 2871 339.6 2871 339.6
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 148.5 201 148.5 201
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales =~ 142 142 76 76
0:  Altura de la cara de referencia 15 15 15 15

Capacidades y pesos

C0:  Capacidad de carga estdtica (N) 419000 530000 419000 530000
C€100: Capacidad de carga dindmica (N) 232000 295000 232000 295000
MOQ: Momento estatico transversal admisile (Nm) 16446 20912 16446 20912
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 10754 17930 10754 17930
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 9154 11640 9154 11640
ML:  Momento dinémico longitudinal admisible (Nm) 5954 9980 5954 9980
Gew: Peso del patin (kg) 116 149 9.4 118

Opciones disponibles para AMS 3B W 65
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73 Accesorios Resumen

Resumen de accesorios de railes AMS 3B

Accesorios AMS 3B S 25 AMS 3B S 30 AMS 3B S 35 AMS 3B S 45 AMS 3B S 55 AMS 3B S 65
Tapones:

Tapones de plastico MRK 25 MRK 30 MRK 35 MRK 45 MRK 55 MRK 65
Tapones de laton MRS 25 MRS 30 MRS 35 MRS 45 MRS 55 MRS 65
Tapones de acero MRZ 25 MRZ 30 MRZ 35 MRZ 45 MRZ 55 MRZ 65
Lamas de proteccion:

Lama de proteccion* MAC 25 - MAC 35 MAC 45 MAC 55 MAC 65
Pieza final para lama de proteccién* EST 25-MAC - EST 35-MAC EST 45-MAC EST 55-MAC EST 65-MAC
Herramientas de montaje:

Magquina de instalacion para tapones de acero  MWH 25 MWH 30 MWH 35 MWH 45 MWH 55 MWH 65
Gilindro hidrdulico para MWH MZH MZH MZH MZH MZH MZH
Mdquina de instalacién para lama de proteccion - MWC 25 - MWC 35 MWC 45 MWC 55 MWC 65

* repuesto

Resumen de accesorios de patines AMS 3B

Accesorios AMS3BW?25 AMS3BW30 AMS3BW35 AMS3BW45 AMS3BWS55  AMS 3BW 65
Rascadores adicionales:

Rascadores adicionales Viton ZCV 25 ZCV 30 ZCV 35 ZCV 45 ZCV 55 ZCV 65
Rascador de metal ASM 25-A ASM 30-A ASM 35-A ASM 45-A ASM 55-A ASM 65-A
Fuelles:

Fuelles FBM 25 - FBM 35 FBM 45 FBM 55 FBM 65
Placa de adaptacion para fuelles* ZPL 25 - ZPL 35 ZPL 45 /PL 55 ZPL 65
Placa final para fuelles* EPL 25 - EPL 35 EPL 45 EPL 55 EPL 65
Railes de montaje:

Rail de montaje MRM 25 MRM 30 MRM 35 MRM 45 MRM 55 MRM 65
Placas de lubricacion:

Placa de lubricacion SPL 25-MR SPL 35-MR SPL 45-MR SPL 55-MR SPL 65-MR
Placas frontales:

Rascador transversal* QAS 25-STR QAS 30-STR QAS 35-STR QAS 45-STR QAS 55-STR QAS 65-STR
Boquillas de lubricante:

Boquilla de engrasado tipo hidrulico recta SN 6 SN 6 SN 6 SN 6 SN 6 SN 6
Boquilla de engrasado tipo hidraulico 45° SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45
Boquilla de engrasado tipo hidraulico 90° SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90
Boquilla de engrasado tipo enrasado M3 SN 3-T - - - - -

Boquilla de engrasado tipo enrasado M6 SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T
Pistola de engrasado para SN 3-Ty SN 6-T SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3
Adaptadores de lubricante:

Conexion atornillada recta M3 SA3-D3 - - - - -

Adaptador de lubricacién M8 cabezal redondo  SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8
Adaptador de lubricacion M8 cabezal hexagonal ' - - SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8
Adaptador de lubricacién G1/8 cabezal hexagonal - - SA6-6KT-G1/8  SA6-6KT-G1/8  SA6-6KT-G1/8  SA 6-6KT-G1/8
Conexion atornillada giratoria para tubo d=3 mm SV 3-D3 - - - - -

Conexion atornillada giratoria para tubo d=4 mm SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4
Conexion atornillada giratoria M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6
Conexion atornillada giratoria M6 larga SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L
Conexion atornillada giratoria M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8
Conexion atornillada giratoria M8 larga SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L
Cables:

Cable de conexion, 12 polos KAQ 12-X KAQ 12-X KAQ 12-X KAQ 12-X KAQ 12-X KAQ 12-X
Cable de conexion, 12 polos KAO 13-X KAO 13-X KAO 13-X KAO 13-X KAO 13-X KAO 13-X
Cable de extension, 12 polos KAQ 14-X KAQ 14-X KAQ 14-X KAQ 14-X KAQ 14-X KAQ 14-X
Cable de extension, 12 polos KAOQ 15-X KAO 15-X KAOQ 15-X KAO 15-X KAQ 15-X KAO 15-X
Cable de conexion, 12 polos KAQ 16-X KAQ 16-X KAQ 16-X KAQ 16-X KAQ 16-X KAQ 16-X

* repuesto
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(.4 Clave de pedido Analdgico

Los pedidos de railes de guia y patines individuales se realizan de acuerdo con los codigos de pedido que se describen a continuacion.
Los patines AMS 3B constan de patin de guia, carcasa y cabezal de lectura.

Todos los patines MONORAIL MR pueden usarse también con railes AMS 3B.

Consulte la clave de pedido de los accesorios en los capitulos 2 y 3.3.

Se utilizan cédigos de pedido independientes en cada caso para railes, patines y accesorios. Lo mismo se aplica a diferentes
versiones de railes y patines.

Todos los componentes de las guias se suministran por separado de forma estandar; es decir, sin montar.

Si es necesario, SCHNEEBERGER puede también suministrar railes y patines montados, con accesorios incluidos, como sistemas
completos. Si es el caso, tenga en cuenta las instrucciones para pedidos del capitulo 2.4.

El cédigo de pedido de los sistemas AMS 3B se compone de dos grupos. Para el sistema AMS con interfaz analdgica, el codigo
es AMSA. Para el sistema AMS con interfaz digital se utiliza la referencia AMSD.

Caddigo de pedido para railes AMSA 3B

1x AMSA 3B S 35 -N -G1 -KC -R12 -918 -19 -19 -CN -TR50

Cantidad

Rail

Tamario

Tipo

Precision

Rectitud

Lado de referencia

Longitud del rail L3

Posicion del primer orificio de fijacién L5
Posicion del dltimo orificio de fijacién L10
Revestimiento

Magnetizacion

NB

Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 7.1 a 7.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

Si es posible, se prefieren longitudes estandar para la longitud de rail L3.

Se calculan con los valores de la tabla del capitulo 7.2 mediante la siguiente formula: L3 =nx L4 + L5 + L10 < L3max.

Cadigo de pedido para patines AMSA 3B

1x AMSA3BW 35 -A -P1 -G1 -V3 -R1 -CN -S10 -LN -TSU

Cantidad

Patin

Tamafo

Tipo

Posicion del cabezal de lectura
Precision

Precarga

Lado de referencia
Revestimiento

Conexion de lubricante
Lubricacion como estado de entrega
Interfaz

NB
Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 7.1 a 7.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

Cddigo de pedido cabezal de lectura AMSA 3B (repuesto)
NB
Consulte la descripcidn de las opciones en el capitulo 2.

1x SMA 3B -MU

Cantidad
(Cabezal de lectura
Interfaz
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(.4 Clave de pedido Digital

Caddigo de pedido para railes AMSD 3

1x AMSD3BS  -35 -N -G1

-KC -R12 -918 -19 -19 -CN -TR50

Cantidad

Rail

Tamaro

Tipo

Precision

Rectitud

Lado de referencia

Longitud del rail L3

Posicion del primer orificio de fijacién L5

Posicion del ltimo orificio de fijacién L10

Revestimiento

Magnetizacion

NB

Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 7.1 a 7.3.

Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

Si es posible, se prefieren longitudes estandar para la longitud de rail L3.
Se calculan con los valores de la tabla del capitulo 7.2 mediante la siguiente formula: L3 =n x L4 + L5 + L10 < L3max.

Estandar L5/L10 = (L4/2) - 1,5

Caodigo de pedido para patines AMSD 3B

1x AMSD 3B W -35 -A -P1 -G1

-V3 -R1 -CN -510 -LN -TSD ~ -050 -80 N

Cantidad

Patin

Tamaro

Tipo

Posicion del cabezal de
lectura

Precision

Precarga

Lado de referencia

Revestimiento

Conexion de lubricante

Lubricacién como estado de
entrega

Interfaz

Interpolacion

Frecuencia

Pulso de referencia

NB

Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 7.1 a 7.3.

Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

Cadigo de pedido cabezal de lectura AMSD 3B (repuesto)

1x SMD 3B

-010 -80 -IN

Cantidad

(Cabezal de lectura

Interfaz

Interpolacion

Frecuencia

Pulso de referencia

NB
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.



SCHNEEBERGER

LINEAR TECHNOLOGY

SCHNEEBERGER

LINEAR TECHNOLOGY

MONORAIL AMS 4B de SCHNEEBERGER es un sistema de medicién integrado para
la medicién de la distancia que puede usarse en todos los ejes protegidos de las
maquinas-maquina con fuerzas de mecanizado reducidas y altas exigencias en
cuanto a la precision del sistema. Mecanicamente, AMS 4B se basa en la guia de
bolas MONORAIL BM de SCHNEEBERGER de longitudes de hasta 6 metros. La
integracion del sistema de medicion permite reunir ejes muy compactos.

Como interfaces con el sistema de control, hay disponible una interfaz digital con
distintas resoluciones para diferentes velocidades y una interfaz analdgica de 1 Vpp
(periodo de sefial de 200 um). Las marcas de referencia se pueden ajustar a intervalos
de 50 mm o mediante cddigos de distancias.

Las diferentes opciones para la lubricacion del patin y el sellado permiten el grado
optimo de adaptacion a los requisitos de aplicacion. El cabezal de lectura faciimente
intercambiable es idéntico para todos los tamafos.

Caracteristicas del sistema MONORAIL AMS 4B
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81 Resumen de tipos, tamanos y opciones disponibles aEIUEERA VISR =)

Resumen del producto, railes AMS 4B

-
N ND C ch
estandar estandar, templado ' para la lama de para la lama de
proteccion proteccion,
templado
Tamaiios/Formatos de railes
Tamafio 15 AMS 4B S 15-ND AMS 4B S 15-CD
Tamario 20 AMS 4B S 20-N
Tamafo 25 AMS 4B S 25-N AMS 4B S 25-C
Tamafio 30 AMS 4B S 30-N
Tamafio 35 AMS 4B S 35-N
Tamafo 45 AMS 4B S 45-N AMS 4B S 45-C
Caracteristicas
Atornillable desde arriba [ J ° ° °
Poco esfuerzo de montaje [ ] [ ]
Gran longitud de sistema de una pieza [ ) [ ]
Para soportar las cubiertas metalicas [ ]
Opciones disponibles para railes AMS 4B
Precision Rectitud Revestimiento Lados de localizacion
Em Extremadamente Em Estandar Em Ninguno @ Ref. inferior, escala inferior
preciso

Muy preciso - Cromo duro @ Ref. inferior, escala superior
[ Preciso == Ref. superior, escala inferior
"L Estandar B2 Ref. superior, escala superior

Magnetizacion

ﬂmso 50 mm cuadricula
20 mm codigo

50 mm codigo

Accesorios disponibles para railes AMS 4B

Tapones Lamas de proteccion Herramientas de montaje
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8.1

Resumen del producto, patines AMS 4B

Resumen de tipos, tamanos y opciones disponibles liaEUEERA SRS

N

..-._

A B ( D E F G
estandar estandar, largo compacto, alto compacto, alto, compacto, alto, compacto compacto, largo
largo para fijacion lateral

Tamafos/Formatos de patines
Tamafo 15 AMS 4B W 15-A AMS 4B W 15-C AMS 4B W 15-F
Tamafio 20 AMS 4BW20-A  AMS4BW20-B 'AMS4BW20-C  AMS 4BW 20-D
Tamafio 25 AMS4BW 25-A  AMS4BW25-B ' AMS4BW25-C  AMS4BW25-D AMS4BW25-E  AMS4BW 25-F  AMS 4B W 25-G
Tamafio 30 AMS4BW 30-A  AMS4BW30-B 'AMS4BW30-C AMS4BW30-D AMS4BW30-E AMS4BW30-F  AMS4BW 30-G
Tamafio 35 AMS4BW 35-A  AMS4BW35-B AMS4BW35-C AMS4BW35-D AMS4BW35-E  AMS4BW35-F  AMS 4B W 35-G
Tamafio 45 AMS 4BW 45-A°  AMS4BW 45-B  AMS 4BW 45-C  AMS 4BW 45-D AMS 4BW 45-F  AMS 4B W 45-G
Caracteristicas
Atornillable desde arriba [ J [ J [} [} ° (]
Atornillable desde abajo [ ] [ J
Atornillable desde el lateral [ ]
Para cargas y pares de fuerzas altos [ ] [ °
Para cargas y pares de fuerzas medios [ ] [ J [ [ ]
Para espacios de montaje reducidos ° ()

Opciones disponibles para patines AMS 4B

Precision Precarga Lado de referencia Revestimiento
E—m Extremadamente preoiso Muy baja Ref. inferior Em Ninguno
Muy preciso /WKl Baja Ref. superior Cromo duro
Preciso /W Media

Estandar /W Atta

Lubricacién Interfaz
Lado izquierdo superior@l Proteccion de aceite | [ iy TMU, analdgica, 0,3 m

Lado derecho superior Proteccion de grasa
Engrasado completo

Conexiones de lubricante

Centro izquierda
Centro derecha
Superior izquierda

[s2s O]
[se2 D]

TRU, analdgica, 3 m

Lado izquierdo TSU, analdgica, 3 m

Superior derecha 42 Cf| | ado derecho |28 T™D, digital, 0,3 m
[s12 D] Lado izquierdo inferior  [$48%] E’elr;(?al?gr?ge%ntg’jo%cados TRD, digital, 3 m
[s22 O] Lado derecho inferior P3: 520+822+523 <D TSD, digital, 3 m

cerradas con pernos roscados

Posicion del cabezal de lectura
A~ .
Superior derecha

| . . N
Inferior izquierda

Indicacion: P2/P4 a peticion

Accesorios disponibles para patines AMS 4B

Rascadores adicionales
Rascador de metal

Fuelles

Boquillas de lubricante

Railes de montaje

Adaptadores de lubricante

Placas de lubricacion

Cables
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82 Datos técnicos y opciones AMS 4B tamano 15

Planos de AMS 4B S 15
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82 Datos técnicos y opciones AMS 4B tamano 15

Dimensiones de AMS 4B S 15

AN

AMS 4B S 15-ND  AMS 4B S 15-CD

B1:  Anchura del rail 15 15
J1: Altura del rail 15.7 15.7
L3:  Longitud del rail max. 1500 1500
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 60 60
15/10: Posicion del primer/dltimo orificio de fijacion = 28.5 28.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 14 1.3

Opciones disponibles para AMS 4B S 15
= o [ o [T o [ B o [ o o [ o [ o [ [ o [ e v

Dimensiones y capacidades de AMS 4B W 15

n L g n?’

AMS 4BW 15-A AMS 4BW 15-C  AMS 4B W 15-F

A Altura del sistema 24 28 24
D e 165 165 165
o Mg agun & Beaes: 215 215 215
A3:  Proyeccion del cabezal de lectura 175 17.5 17.5
B:  Anchura del patin 47 34 34
B2:  Distancia entre caras de localizacion 16 9.5 9.5
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central 4 8 4

C3: Posicion del orificio de lubricante lateral 3.7 7.7 3.7
C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 9.3 11.3 1.3
C7:.  Posicion del orificio de lubricante superior 9.05 11.05 11.05
J: Altura del patin 20.4 24.4 20.4
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores ~ 30 26 26

L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores ~ 26 - -

L9:  Longitud del patin con carcasa 117.6 117.6 1176
L11: Longitud de la carcasa 69.5 69.5 69.5
L13: Longitud total del carro de medicion 136.6 136.6 136.6
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 39.6 39.6 39.6
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales ~ 38 26 26

0:  Altura de la cara de referencia 7 6 519

Capacidades y pesos

C0:  Capacidad de carga estdtica (N) 19600 19600 19600
C100: Capacidad de carga dindmica (N) 9000 9000 9000
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 181 181 181
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 146 146 146
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 83 83 83

ML:  Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 67 67 67
Gew: Peso del patin (kg) 0.8 08 0.7

Opciones disponibles para AMS 4B W 15
1~ o AR o K T 7 K T el T I ) ) 8 ) B Ol B O
2. 522 ] 518 0] 52 ) o) ot O [ o 0] 55 ][00
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AMS 4B tamano 20

Planos de AMS 4B S 20
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AMS 4B tamano 20

82 Datos técnicos y opciones

Dimensiones de AMS 4B S 20

AMS 4B S 20-N
B1:  Anchura del rail 20
J1: Altura del rail 19
L3:  Longitud del rail max. 3000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 60
L5/10: Posicion del primer/dltimo orificio de fijacion - 28.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 2.2

Opciones disponibles para AMS 4B S 20
I~ A T e e e T e e e

Dimensiones y capacidades de AMS 4B W 20

=

5

N

AMS 4BW 20-A AMS 4BW 20-B AMS 4BW 20-C  AMS 4B W 20-D
A: Altura del sistema 30 30 30 30
AT Mt de anchiura e a carcasa 239 239 239 239
e Moo Elcyeer 239 239 229 239
A3: Proyeccion del cabezal de lectura 175 17.5 17.5 17.5
B:  Anchura del patin 63 63 44 44
B2: Distancia entre caras de localizacion 215 215 12 12
C1:  Posicion del orificio de lubricante frontal central 5.2 52 5.2 5.2
C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 4.6 4.6 4.6 4.6
C4:  Posicidn del orificio de lubricante lateral 10.75 18.75 12.75 13.75
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 10,25 18.25 12.25 13.25
J: Altura del patin 25.5 255 255 255
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores 40 40 36 50
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores 35 35 =
L9:  Longitud del patin con carcasa 1325 148.5 132.5 1485
L11: Longitud de la carcasa 72 72 72 72
113: Longitud total del carro de medicion 1515 167.5 151.5 167.5
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 49,5 65.5 49.5 65.5
N:  Distancia de los orificios de fijacién laterales = 53 53 32 32
0:  Altura de la cara de referencia 8 8 6 6
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estatica (N) 31400 41100 31400 41100
C€100: Capacidad de carga dindmica (N) 14400 17400 14400 17400
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 373 490 818 490
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 292 495 292 495
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 171 206 171 206
ML: Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 134 208 134 208
Gew: Peso del patin (kg) 1.0 12 09 1.0

Opciones disponibles para AMS 4B W 20

o [T o {29 o [TV co [P o [P v [ v Y [ v [ o [ o | e o =)

52 0] 22 Y b ]2 O] Do OB B i 53 ] 10w
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82 Datos técnicos y opciones AMS 4B tamano 25

Planos de AMS 4B S 25
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82 Datos técnicos y opciones AMS 4B tamano 25

Dimensiones de AMS 4B S 25

AMS 4B S 25-N  AMS 4B S 25-C

B1:  Anchura del rail 23 23
J1: Altura del rail 22.7 22.7
13:  Longitud del rail max. 6000 3000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 60 60
L5/10: Posicion del primer/tltimo orificio de fijacion ~ 28.5 28.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 3.0 2.8

Opciones disponibles para AMS 4B S 25
T~ A A e T e P e ) el D

Dimensiones y capacidades de AMS 4B W 25

W e w W wE wP P

AMS 4BW 25-A AMS 4BW 25-B AMS4BW 25-C AMS 4BW 25-D AMS 4BW 25-E AMS 4BW 25-F  AMS 4B W 25-G

A: Altura del sistema 36 36 40 40 40 36 36

At: Mitad de anchure de a carcasa 23.9 23.9 23.9 23.9 23.9 23.9 239
ser Wit s el i, 229 229 229 229 239 239 229
A3 Proyeccion del cabezal de lectura 17.3 17.3 17.3 17.3 17.3 17.3 17.3
B:  Anchura del patin 70 70 48 48 57 48 48

B2: Distancia entre caras de localizacion 235 235 125 12.5 17 125 125
C1: Posicion del orificio de Iubricante frontal central 5,5 55 9.5 9.5 9.5 55 619

C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 55 55 9.5 9.5 9.5 55 6.5
C4:  Posicién del orificio de lubricante lateral 13.75 23.25 18.75 20.75 18.75 18.75 20.75
C7: Posicion del orificio de lubricante superior ~ 13.5 23 18.5 20.5 18.5 18.5 20.5
J: Altura del patin 30.5 30.5 345 345 345 30.5 30.5
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores = 45 45 35 50 35 35 50

L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores 40 40 - - - - =

L9:  Longitud del patin con carcasa 1455 164.5 1455 164.5 1455 145.5 164.5
L11: Longitud de la carcasa 735 73.5 735 735 735 73.5 73.5
L13: Longitud total del carro de medicion 165.1 184.1 165.1 184.1 165.1 165.1 1841
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 59.5 785 59.5 78.5 59.5 59.5 78.5
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales = 57 57 35 35 - 35 85

0:  Altura de la cara de referencia 7 7 1 i 15 71 71

Capacidades y pesos

C0:  Capacidad de carga estética (N) 46100 60300 46100 60300 46100 46100 60300
€100: Capacidad de carga dindmica (N) 21100 25500 21100 25500 21100 21100 25500
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 631 825 631 825 631 631 825
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 513 863 513 863 513 513 863
MQ:  Momento dinémico transversal admisible (Nm) 289 349 289 349 289 289 349
ML:  Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 235 365 235 365 235 235 365
Gew: Peso del patin (kg) 1.3 15 12 14 13 1.1 1.3

Opciones disponibles para AMS 4B W 25
= o [ 228 o [T o [ T o [P v [P v AT v AN s [ v [ v o [ o [ e i i)
[z D)5z O fu D] 5 O fe D) b2 O o] (558 O [0 o] (3% ] [0
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82 Datos técnicos y opciones AMS 4B tamano 30
Planos de AMS 4B S 30
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82 Datos técnicos y opciones AMS 4B tamano 30

Dimensiones de AMS 4B S 30

AMS 4B S 30-N
B1:  Anchura del rail 28
J1: Altura del rail 26
13:  Longitud del rail max. 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 80

L5/10: Posicion del primer/tltimo orificio de fijacion = 38.5

Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 43

Opciones disponibles para AMS 4B S 30

R A PR e i e T el i e

Dimensiones y capacidades de AMS 4B W 30

it w2 w? n 2

AMS 4BW 30-A AMS 4BW 30-B AMS4BW30-C AMS4BW30-D AMS4BW 30-E AMS 4BW 30-F AMS 4B W 30-G

A: Altura del sistema 42 42 45 45 45 42 42
At: gﬂnitg‘d‘ggoaggngg?ode la carcasa 29.3 29.3 29.3 29.3 29.3 29.3 29.3
e M ds e e 293 23 23 23 293 293 293
A3: Proyeccion del cabezal de lectura 14.4 14.4 14.4 14.4 14.4 14.4 14.4
B:  Anchura del patin 90 90 60 60 62 60 60
B2:  Distancia entre caras de localizacion 31 31 16 16 17 16 16
C1: Posicion del orificio de Iubricante frontal central 7 7 10 10 10 7 7

C3: Posicion del orificio de lubricante lateral 6 6 9 9 9 6 6

C4:  Posicién del orificio de lubricante lateral 16.2 27.2 22.2 232 22.2 22.2 23.2
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 5.7 26.7 21.7 22.7 217 1.7 22.7
Ji Altura del patin 3519 35.9 38.9 389 38.9 35.9 8519
L1:  Distancia de los orificios de fijacién exteriores 52 52 40 60 40 40 60
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores 44 44 - - 40 - -

L9:  Longitud del patin con carcasa 158.4 180.4 158.4 180.4 158.4 158.4 180.4
L11: Longitud de la carcasa 75 75 75 75 75 75 75
L13: Longitud total del carro de medicion 178 200 178 200 178 178 200
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 69.4 91.4 69.4 914 69.4 69.4 914
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales = 72 72 40 40 = 40 40
0:  Altura de la cara de referencia 7.8 7.8 " 11 17 8 8

Capacidades y pesos

C0:  Capacidad de carga estética (N) 63700 83300 63700 83300 63700 63700 83300
€100: Capacidad de carga dindmica (N) 29200 35300 29200 35300 29200 29200 35300
MOQ: Momento estético transversal admisible (Nm) 1084 1414 1084 1414 1084 1084 1414
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 829 1390 829 1390 829 829 1390
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 497 599 497 599 497 497 599
ML:  Momento dinémico longitudinal admisible (Nm) ~ 380 589 380 589 380 380 589
Gew: Peso del patin (kg) 1.8 2.2 1.7 1.9 1.7 1.6 1.8

Opciones disponibles para AMS 4B W 30
= o [228 - TS o [ Ea® o [P [P v [T v AN s [ v [ v o [ o [ e i)
[z D)5z O fu D] 5 O fe D) b2 O o] (558 O [0 o] (3% ] [0
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82 Datos técnicos y opciones AMS 4B tamano 35

Planos de AMS 4B S 35
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82 Datos técnicos y opciones AMS 4B tamano 35

Dimensiones de AMS 4B S 35

AMS 4B S 35-N
B1:  Anchura del rail 34
J1: Altura del rail 29.5
13:  Longitud del rail max. 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 80

L5/10: Posicion del primer/titimo orificio de fijacion ~ 38.5

Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 5.4

Opciones disponibles para AMS 4B S 35

R A PR e i e T el i e

Dimensiones y capacidades de AMS 4B W 35

n s n

AMS 4BW 35-A AMS 4BW 35-B AMS4BW 35-C AMS4BW 35-D AMS4BW 35-E AMS 4BW 35-F AMS 4B W 35-G

A: Altura del sistema 48 48 55 55 69 48 48

At; Mitad de anchura de a carcasa 34 34 34 34 34 34 34
o % % % % 34 3
A3: Proyeccion del cabezal de lectura 10.1 101 101 101 101 101 101
B:  Anchura del patin 100 100 70 70 76 70 70

B2:  Distancia entre caras de localizacion 33 33 18 18 21 18 18

C1:  Posicion del orificio de lubricante frontal central 7 7 14 14 14 7 7

C3:  Posicién del orificio de lubricante lateral 6.5 6.5 13.5 135 13.5 6.5 6.5
C4:  Posicién del orificio de lubricante lateral 18.3 31.05 24.3 26.05 24.3 24.3 26.05
C7:  Posici6n del orificio de lubricante superior  15.8 28.55 21.8 23.55 21.8 218 23.55
J: Altura del patin 4 4 48 48 48 41 41

L1:  Distancia de los orificios de fijacién exteriores ~ 62 62 50 72 50 50 72

L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores ~ 52, 52 - - 50 - -

L9:  Longitud del patin con carcasa 172.6 198.1 172.6 198.1 172.6 172.6 198.1
L11: Longitud de la carcasa 77 7 7 7 77 77 77
113: Longitud total del carro de medicion 192.2 217.7 192.2 217.7 192.2 192.2 217.7
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 79.6 105.1 79.6 105.1 79.6 79.6 105.1
N:  Distancia de los orificios de fijacién laterales = 82 82 50 50 - 50 50

0:  Altura de la cara de referencia 8 8 15 15 22 8 8

Capacidades y pesos

C0:  Capacidad de carga estética (N) 84400 110300 84400 110300 84400 84400 110300
C100: Capacidad de carga dinamica (N) 38700 46700 38700 46700 38700 38700 46700
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 1566 2048 1566 2048 1566 1566 2048
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 1252 2104 1252 2104 1252 1252 2104
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 718 867 718 867 718 718 867

ML:  Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 574 891 574 891 574 574 891
Gew: Peso del patin (kg) 2.5 3.0 2.5 3.0 25 2.2 245

Opciones disponibles para AMS 4B W 35
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Planos de AMS 4B S 45
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AMS 4B tamano 45

29,

T 11 T 11 T 11 N
= m m ) m
| :1 (| (| ) (|
14 L5 L4 ) L10
B1 L3-2
25 Espacio para montaje de pieza final
i 20 26~ 4
] 1
- T 1 1 T 11 T 11 H C
= ::4 Ll""lfl T'—Ifl ?? T'—Ifl W = Carade referencia
Ll Ll ! Ll ¢ = Lado marcado
14 L5 L4 . L10
B1 L32
Planos de AMS 4B W 45
° AB e CDFG
M12x15 : M12x15 M6x6 S M10x18
M6x6 z hs + *
o T LN
i 3 ® - e o
\ < \ P
L L | L
i P
84 84
Junta térica ‘1:‘ M6x6 Junta térica 132 M6x6
8,73x1,78 x ! 1 — 8,73x1,78 % : 1 -
5 - ﬁ - ~ — - vl
f— o C I PN Py i
%4 hd Q A d
59 z < » z
AT 19| | & 3 9 ollo|to] |2 ¢
5 97 g 97
V¥ = Cara de referencia
A1 A2 A3 A1 A2 A3
Diagrama de rigidez de AMS 4B W 45 Clasificacion de carga de AMS 4B W 45
Carga de traccion
// C/Co
15 '
T 10 e C/Co
E s i BM W 45 A V3
g - - 15 @ BM W 45 C V3
Z I

Carga de compresion

Carga F [kN]

Mc/Mo




82 Datos técnicos y opciones

Dimensiones de AMS 4B S 45
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AMS 4B tamano 45

AMS 4B S 45-N  AMS 4B S 45-C
B1:  Anchura del rail 45 45
J1: Altura del rail 37 37
13:  Longitud del rail max. 6000 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 105 105
15/10: Posicion del primer/tiltimo orificio de fijacion = 51 51
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 8.8 8.6

Opciones disponibles para AMS 4B S 45

= o [T o [Ta® o [T co [ o [ o [ o Jrs v [ e [ e

Dimensiones y capacidades de AMS 4B W 45

<
"

AMS 4BW 45-A AMS 4BW 45-B AMS 4BW 45-C AMS 4BW 45-D AMS 4B W 45-F  AMS 4B W 45-G
A Altura del sistema 60 60 70 70 60 60
at; - it de anchure de a carcasa 42 42 42 42 42 42
A2 o8 G chbaral e o 42 42 42 42 42 42
A3:  Proyeccion del cabezal de lectura ) 5 5) 5 ) 5
B:  Anchura del patin 120 120 86 86 86 86
B2:  Distancia entre caras de localizacion 375 375 20.5 20.5 20.5 20.5
C1: Posicion del orificio de Iubricante frontal central 8 8 18 18 8 8
€3 Posicin del orificio de lubricante lateral 8 8 18 18 8 8
C4: Posicion del orificio de lubricante lateral 21.05 36.8 31.05 36.8 31.05 36.8
C7:  Posicin del orificio de lubricante superior 17,05 32.8 27.05 328 27.05 32.8
Ji Altura del patin 50.8 50.8 60.8 60.8 50.8 50.8
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores 80 80 60 80 60 80
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores ~ 60 60 - - -
L9:  Longitud del patin con carcasa 198.1 229.6 198.1 229.6 198.1 229.6
L11: Longitud de la carcasa 80 80 80 80 80 80
L13: Longitud total del carro de medicion 219.1 250.6 219.1 250.6 2191 250.6
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 99.1 130.6 99.1 130.6 99.1 130.6
N:  Distancia de los orificios de fijacién laterales 100 100 60 60 60 60
0:  Altura de la cara de referencia 10 10 19 19 10 10
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estatica (N) 134800 176300 134800 176300 134800 176300
C100: Capacidad de carga dindmica (N) 61900 74700 61900 74700 61900 74700
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 3193 475 3193 4175 3193 4175
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 2498 4199 2498 4199 2498 4199
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 1466 1769 1466 1769 1466 1769
ML: Momento dinémico longitudinal admisible (Nm) 1147 1779 1147 1779 1147 1779
Gew: Peso del patin (kg) 41 5.1 42 52 3.6 4.4

Opciones disponibles para AMS 4B W 45
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8 . 3 Accesorios

Resumen de accesorios de railes AMS 4B
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Resumen

Accesorios AMS 4B S 15 AMS 4B S 20 AMS 4B S 25 AMS 4B S 30 AMS 4B S 35 AMS 4B S 45
Tapones:

Tapones de plastico BRK 15 BRK 20 BRK 25 BRK 30 BRK 35 BRK 45
Lamas de proteccion:

Lama de proteccion* BAC 15 - BAC 25 - = BAC 45
Pieza final para lama de proteccién* EST 15-BAC - EST 25-BAC - - EST 45-BAC
Herramientas de montaje:

Méquina de instalacién para lama de proteccion  BWC 15 - BWC 25 - - BWC 45

* repuesto

Resumen de accesorios de patines AMS 4B

Accesorios AMS4BW15 AMS4BW20 AMS4BW25 AMS4BW30 AMS4BW35  AMS4BW 45
Rascadores adicionales:

Rascadores adicionales Viton /BV 15 /BV 20 /BV 25 ZBV 30 /BV 35 /BV 45
Rascador de metal ABM 15-A ABM 20-A ABM 25-A ABM 30-A ABM 35-A ABM 45-A
Fuelles:

Fuelles - FBB 20 FBB 25 FBB 30 FBB 35 FBB 45
Placa de adaptacion para fuelles* - ZPB 20 /PB 25 ZPB 30 /PB 35 /PB 45
Placa final para fuelles* - EPB 20 EPB 25 EPB 30 EPB 35 EPB 45
Railes de montaje:

Rail de montaje MBM 15 MBM 20 MBM 25 MBM 30 MBM 35 MBM 45
Placas de lubricacion:

Placa de lubricacion SPL 15-BM SPL 20-BM SPL 25-BM SPL 30-BM SPL 35-BM SPL 45-BM
Placas frontales:

Rascador transversal para placa frontal * QAS 15-STB QAS 20-STB QAS 25-STB QAS 30-STB QAS 35-STB QAS 45-STB
Boquillas de lubricante:

Boquilla de engrasado tipo hidraulico recta - SN 6 SN 6 SN 6 SN 6 SN 6
Boquilla de engrasado tipo hidrdulico 45° = SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45
Boquilla de engrasado tipo hidraulico 90° - SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90
Boquilla de engrasado tipo enrasado M3 SN 3-T SN 3-T = - = -

Boquilla de engrasado tipo enrasado M6 - SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T
Pistola de engrasado para SN 3-Ty SN 6-T SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3
Adaptadores de lubricante:

Conexion atornillada recta M3 SA 3-D3 SA 3-D3 - - - -

Adaptador de lubricacién M8 cabezal redondo - SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8
Adaptador de lubricacion M8 cabezal hexagonal - - - SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8
Adaptador de lubricacién G1/8 cabezal hexagonal - - - SA6-6KT-G1/8  SA6-6KT-G1/8  SA 6-6KT-G1/8
Conexion atornillada giratoria para tubo d=4 mm - SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4
Conexion atornillada giratoria M6 - SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6
Conexion atornillada giratoria M6 larga - SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L
Conexion atornillada giratoria M8 - SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8
Conexidn atornillada giratoria M8 larga - SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L
Cables:

Cable de conexidn, 12 polos KAO 12-X KAO 12-X KAO 12-X KAO 12-X KAO 12-X KAO 12-X
Cable de conexion, 12 polos KAO 13-X KAO 13-X KAO 13-X KAO 13-X KAO 13-X KAO 13-X
Cable de conexidn, 12 polos KAO 14-X KAO 14-X KAO 14-X KAO 14-X KAO 14-X KAO 14-X
Cable de conexion, 12 polos KAOQ 15-X KAO 15-X KAOQ 15-X KAO 15-X KAOQ 15-X KAO 15-X
Cable de conexidn, 12 polos KAO 16-X KAO 16-X KAO 16-X KAO 16-X KAO 16-X KAO 16-X

*repuesto
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Los pedidos de railes de guia y patines individuales se realizan de acuerdo con los codigos de pedido que se describen a continuacion.
Los patines AMS 4B constan de patin de guia, carcasa y cabezal de lectura.

Todos los patines MONORAIL BM pueden usarse también con railes AMS 4B.

Consulte la clave de pedido de los accesorios en los capitulos 2 y 4.3.

Se utilizan cédigos de pedido independientes en cada caso para railes, patines y accesorios. Lo mismo se aplica a diferentes
versiones de railes y patines.

Todos los componentes de las guias se suministran por separado de forma estandar; es decir, sin montar.

Si es necesario, SCHNEEBERGER puede también suministrar railes y patines montados, con accesorios incluidos, como sistemas
completos. Si es el caso, tenga en cuenta las instrucciones para pedidos del capitulo 2.4.

El cédigo de pedido de los sistemas AMS 4B se compone de dos grupos. Para el sistema AMS con interfaz analdgica, el codigo
es AMSA. Para el sistema AMS con interfaz digital se utiliza la referencia AMSD.

Caddigo de pedido para railes AMSA 4B

1x AMSA 4B S 25 -N -G3 -KC -R12 -958 -29 -29 -CN -TR50

Cantidad

Rail

Tamario

Tipo

Precision

Rectitud

Lado de referencia

Longitud del rail L3

Posicion del primer orificio de fijacién L5
Posicion del ltimo orificio de fijacién L10
Revestimiento

Magnetizacion

NB

Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 8.1 a 8.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

Si es posible, se prefieren longitudes estandar para la longitud de rail L3.

Se calculan con los valores de la tabla del capitulo 8.2 mediante la siguiente formula: L3 =nx L4 + L5 + L10 < L3max.

Cadigo de pedido para patines AMSA 4B

1x  AMSA4BW 25 -A -P1 -G3 -V -R1 -CN -510 -LN -TSU

Cantidad

Patin

Tamafo

Tipo

Posicion del cabezal de lectura
Precision

Precarga

Lado de referencia
Revestimiento

Conexion de lubricante
Lubricacion como estado de entrega
Interfaz

NB
Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 8.1 a 8.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

Cddigo de pedido cabezal de lectura AMSA 4B (repuesto)
NB
Consulte la descripcidn de las opciones en el capitulo 2.

1x SMA 4B -MU

Cantidad
(Cabezal de lectura
Interfaz
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84 Clave de pedido Digital

Cadigo de pedido para railes AMSD 4B

1x AMSD 4B S 25 -N -G3 -KC -R12 -958 -29 -29 -CN -TR50

Cantidad

Rail

Tamaro

Tipo

Precision

Rectitud

Lado de referencia

Longitud del rail L3

Posicion del primer orificio de fijacién L5

Posicion del ltimo orificio de fijacién L10

Revestimiento

Magnetizacion

NB

Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 8.1 a 8.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

Si es posible, se prefieren longitudes estandar para la longitud de rail L3.

Se calculan con los valores de la tabla del capitulo 8.2 mediante la siguiente formula: L3 =nx L4 + L5 + L10 < L3max.

Cadigo de pedido para patines AMSD 4B

1x AMSD 4B W 25 -A -P1 -G3 -1 -R1 -CN -510 -LN -TSD ~ -050 -80 N

Cantidad

Patin

Tamaro

Tipo

Posicion del cabezal de
lectura

Precision

Precarga

Lado de referencia

Revestimiento

Conexion de lubricante

Lubricacién como estado de
entrega

Interfaz

Interpolacion

Frecuencia

Pulso de referencia

NB
Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 8.1 a 8.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

Cadigo de pedido cabezal de lectura AMSD 4B (repuesto)

1x SMD 4B -MD -010 -80 -IN

Cantidad

(Cabezal de lectura

Interfaz

Interpolacion

Frecuencia

Pulso de referencia

NB
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.
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Con MONORAIL AMSABS 3B, SCHNEEBERGER ofrece un sistema de medicion de
distancia absoluta, integrado para su uso en ingenieria de automatizacion, tecnologia
de manipulacion mecanica e ingenieria de maquinas-maquina, donde se requiera
absorcion de gran fuerza y mediciones de distancias precisas en espacios de
montaje pequenos. Desde un punto de vista mecanico, el AMSABS 3B se basa en la
guia de rodillo MONORAIL MR hasta una longitud de 6 m. La compacta carcasa del
sistema de medicion de distancia facilita la construccion de ejes extremadamente
compactos.

SCHNEEBERGER proporciona una interfaz absoluta con varias longitudes de cable
para la conexion con los controladores SSI, SSI+SinCos, FANUC, Mitsubishi y
Siemens Drive CIiQ®.

Se puede optar por distintas opciones en cuanto a la lubricacion y el sellado de los
patines de medicion, por lo que pueden personalizarse los ajustes de acuerdo con los
requisitos de la aplicacion. El cabezal de lectura facilmente intercambiable es idéntico
y sustituible en todos los tamanos.

Caracteristicas del sistema MONORAIL AMSABS 3B

-y

DRIVE-CLIQ
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Resumen del producto, railes AMSABS 3B
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Railes AMSABS 3B

4 &
=
-
N C
estandar para la lama de
proteccion
Tamafios/Formatos de railes
Tamafio 25 AMSABS 3B S 25-N  AMSABS 3B S 25-C
Tamario 30 AMSABS 3B S 30-N
Tamafio 35 AMSABS 3B S 35-N  AMSABS 3B S 35-C
Tamafio 45 AMSABS 3B S 45-N  AMSABS 3B S 45-C
Tamario 55 AMSABS 3B S 55-N  AMSABS 3B S 55-C
Tamafio 65 AMSABS 3BS65-N  AMSABS 3B S 65-C
Caracteristicas
Atornillable desde arriba (] L]
Atornillable desde abajo
Poco esfuerzo de montaje [ J
Gran longitud de sistema de una pieza [} [J

Opciones disponibles para railes AMSABS 3B

Precision Rectitud Revestimiento

F—Y Extremadamente  pJRY Esténdar —I Ninguno
preciso

Muy preciso Cromo duro

N\
IR preciso
m Bl Estandar

Accesorios disponibles para railes AMSABS 3B

Lados de localizacion
F=ll Ref. inferior, escala inferior

E—TA Ref. inferior, escala superior
@ Ref. superior, escala inferior
B3 Ref. superior, escala superior

Tapones Lamas de proteccion Herramientas de montaje
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91 Resumen de tipos, tamanos y opciones disponibles Patines AMSABS 3B

Resumen del producto, patines AMSABS 3B

A B C D
estandar estandar, largo compacto, alto compacto, alto,
largo

Tamanos/Formatos de patines
Tamafio 25 AMSABS 3BW 25-A AMSABS 3B W 25-B AMSABS 3BW 25-C AMSABS 3BW 25-D
Tamafio 30 AMSABS 3B W 30-A AMSABS 3B W 30-B AMSABS 3BW 30-C AMSABS 3BW 30-D
Tamafio 35 AMSABS 3BW 35-A AMSABS 3B W 35-B AMSABS 3BW 35-C AMSABS 3BW 35-D
Tamafio 45 AMSABS 3BW 45-A AMSABS 3B W 45-B AMSABS 3BW 45-C AMSABS 3BW 45-D
Tamafio 55 AMSABS 3B W 55-A AMSABS 3B W 55-B AMSABS 3BW 55-C AMSABS 3B W 55-D
Tamafio 65 AMSABS 3BW 65-A AMSABS 3B W 65-B AMSABS 3BW 65-C AMSABS 3B W 65-D
Caracteristicas
Atornillable desde arriba ([ ] [ ] ( J (]
Atornillable desde abajo L] ®
Para cargas y pares de fuerzas altos [ [
Para cargas y pares de fuerzas medios [ J [ J

Opciones disponibles para patines AMSABS 3B

Precision Precarga Lado de referencia

Em Extremadamente precis Baja E«'ﬂ il Ref. inferior

Muy preciso "2 Media Ref. superior

4 Preciso i Alta

Estandar

Posicion del cabezal de lectura Lubricacion

Superior derecha Inferior izquierda Proteccion de aceite
Indicacion: P2/P4 a peticion Iml Proteccién de grasa

Conexiones de lubricante en P1 Conexiones de lubricante en P3 Engrasado completo

Centro izquierda Centro derecha
s11 £1| Superior izquierda s21 [#| Superior derecha
Lado izquierdo inferior Lado derecho inferior

Lado izquierdo superior Lado derecho superior
S10+S12+513 CH S20+S22+523

cerradas con pernos cerradas con pernos
roscados roscados

H
©

Accesorios disponibles para patines AMSABS 3B

Revestimiento

Em Ninguno
Cromo duro

Interfaz

TMH, absoluto, 0,3 m
TRH, absoluto, 3 m
TDC, absoluto

Rascadores adicionales Fuelles Railes de montaje
Rascador de metal Boquillas de lubricante Adaptadores de lubricante

Placas de lubricacion
Cables
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92 Datos técnicos y opciones AMSABS 3B tamano 25
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AMSABS 3B tamano 25

AMSABS 3B AMSABS 3B
S 25-N S 25-C

B1:  Anchura del rail 23 23

J1: Altura del rail 24.5 245

L3:  Longitud el rail méx. 6000 3000

L4:  Distancia de los orificios de fijacion 30 30

L5/10: Posicion del primer/dltimo orificio de fijacion = 13.5 13.5

Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 3.4 3.3

Opciones disponibles para AMSABS 3B S 25
— G0 =3 — = i ) -

Dimensiones y capacidades de AMSABS 3B W 25

e » i 5

B | By | g | ey |
AMSABS 3B AMSABS 3B AMSABS 3B AMSABS 3B
W 25-A W 25-B W 25-C W 25-D

A: Altura del sistema 36 36 40 40

;MG sty Bl e 235 235 235 235

o Wagamunkboos g 3 3 3

A3:  Proyeccion del cabezal de lectura 11.5 11.5 11.5 11.5

B:  Anchura del patin 70 70 48 48

B2:  Distancia entre caras de localizacion 235 235 125 125

C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central* = 5.5 5.5 9.5 9.5

C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 3.5 35 7.5 7.5

C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 13 24.2 18 21.7

C7:  Posicion del orificio de lubricante superior 12 23.2 17 20.7

Ji Altura del patin 29.5 29.5 B 335

L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores = 45 45 35 50

L2:  Distancia de los orificios de fijacidn interiores = 40 40 - -

L9:  Longitud del patin con carcasa 168 190 168 190

L11: Longitud de la carcasa 95.2 95.2 95.2 95.2

L13: Longitud total del carro de medicion 184.5 206.9 184.5 206.9

Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 57 79.4 57 79.4

N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales = 57 57 35 35

0:  Altura de la cara de referencia 7.5 75 7.5 7.5

Capacidades y pesos

C0:  Capacidad de carga estatica (N) 49800 70300 49800 70300

€100: Capacidad de carga dinamica (N) 27700 39100 27700 39100

MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 733 1035 733 1035

MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 476 936 476 936

MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 408 576 408 576

ML:  Momento dinamico longitudinal admisible 265 521 265 521

Gew: Peso del patin (kg) 1.0 12 0.9 1.0

Nota: * Valores vélidos para carcasa exterior/placa frontal

Opciones disponibles para AMSABS 3B W 25
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Planos de AMSABS 3B S 30
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Dimensiones de AMSABS 3B S 30

_ ;;,’f/'?

AMSABS 3B
S 30-N

B1:  Anchura del rail 28

J1: Altura del rail 28

L3:  Longitud del rail max. 6000

L4:  Distancia de los orificios de fijacion 40

15/10: Posicion del primer/ultimo orificio de fijacion = 18.5

Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 4.6

Opciones disponibles para AMSABS 3B S 30
0 | =1 —E e v | vz e o [ 2|

Dimensiones y capacidades de AMSABS 3B W 30

AMSABS 3B AMSABS 3B AMSABS 3B AMSABS 3B

W 30-A W 30-B W 30-C W 30-D
A Altura del sistema 42 42 45 45
A %tg?lggoagcngg?ode la carcasa 285 285 285 28.5
o WaesonEhon: S 25 25 285
A3: Proyeccion del cabezal de lectura 19.3 19.3 19.3 19.3
B:  Anchura del patin 90 90 60 60
B2: Distancia entre caras de localizacion 31 31 16 16
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central* 6 6 9 9
(3 Posicion del orificio de lubricante lateral 6 6 9 9
C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 16 26.5 22 225
C7:  Posicion del orificio de lubricante superior 16 26.5 22 225
J: Altura del patin 355 35.5 38.5 38.5
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores - 52 52 40 60
L2:  Distancia de los orificios de fijacidn interiores = 44 44 - -
L9:  Longitud del patin con carcasa 192 213 192 213
L11: Longitud de la carcasa 103 103 103 103
L13: Longitud total del carro de medicion 208.6 229.6 208.6 229.6
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 70 91 70 9N
N:  Distancia de los orificios de fijacin laterales = 72 72 40 40
0:  Altura de la cara de referencia 8 8 8 8
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estatica (N) 74900 98500 74900 98500
€100: Capacidad de carga dinamica (N) 39500 48900 39500 48900
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 1332 1751 1332 1751
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 966 1614 966 1614
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 702 869 702 869
ML: Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 510 801 510 801
Gew: Peso del patin (kg) 15 1.9 1.3 1.6

Nota: * Valores validos para carcasa exterior/placa frontal

Opciones disponibles para AMSABS 3B W 30
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Planos de AMSABS 3B S 35
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Dimensiones de AMSABS 3B S 35
= :,t‘f:f" ;/g
»”’ é/ b Pl _:f‘/

. 4 L 4

AMSABS 3B AMSABS 3B

S 35-N S 35-C
Bi:  Anchura del rail 34 34
J1: Altura del rail 32 32
L3:  Longitud del rail max. 6000 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 40 40
L5/10: Posicion del primer/dltimo orificio de fijacion = 18.5 18.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 6.5 6.3

Opciones disponibles para AMSABS 3B S 35
— 0 T o [ on | P T el

Dimensiones y capacidades de AMSABS 3B W 35

AMSABS 3B AMSABS 3B AMSABS 3B AMSABS 3B

W 35-A W 35-B W 35-C W 35-D
A Altura del sistema 48 48 65 55
w WeiGaou R (3 2 4 3
e Melkadubices 34 4 "
A3: Proyeccion del cabezal de lectura 115 1.5 1.5 1.5
B:  Anchura del patin 100 100 70 70
B2: Distancia entre caras de localizacion 88 33 18 18
C1:  Posicion del orificio de lubricante frontal central* - 6,5 / 7 6.5/7 13.5/14 135/14
C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 7 7 14 14
C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 17 30.5 23 25.5
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 14 275 20 225
J: Altura del patin 40 40 47 47
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores = 62 62 50 72
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores = 52 52 - -
L9:  Longitud del patin con carcasa 196 223 196 223
L11: Longitud de la carcasa 100.2 100.2 100.2 100.2
L13: Longitud total del carro de medicion 212.6 239.6 212.6 239.6
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 76 103 76 103
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales = 82 82 50 50
0:  Altura de la cara de referencia 8 8 8 8
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estdtica (N) 93400 128500 93400 128500
€100: Capacidad de carga dinamica (N) 52000 71500 52000 71500
MOQ: Momento estético transversal admisible (Nm) 2008 2762 2008 2762
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 1189 2214 1189 2214
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 1118 1537 1118 1537
ML: Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 662 1232 662 1232
Gew: Peso del patin (kg) 2.0 2.6 19 2.4

Nota: * Valores validos para carcasa exterior/placa frontal

Opciones disponibles para AMSABS 3B W 35
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Planos de AMSABS 3B S 45
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92 Datos técnicos y opciones

Dimensiones de AMSABS 3B S 45

Ny 4 /7
e
_d _d
AMSABS 3B AMSABS 3B
S 45-N S 45-C
Bi:  Anchura del rail 45 45
J1: Altura del rail 40 40
L3:  Longitud del rail max. 6000 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 52.5 52.5
L5/10: Posicion del primer/dltimo orificio de fijacion = 25 25
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 10.8 10.6

Opciones disponibles para AMSABS 3B S 45
— 0 =3 — P T el

Dimensiones y capacidades de AMSABS 3B W 45

AMSABS 3B AMSABS 3B AMSABS 3B AMSABS 3B

W 45-A W 45-B W 45-C W 45-D
A Altura del sistema 60 60 70 70
W BgameiaEs g 2 2 2
o Melkadubiaes 2 2 2
A3:  Proyeccion del cabezal de lectura 75 75 7.5 7.5
B:  Anchura del patin 120 120 86 86
B2: Distancia entre caras de localizacion 375 375 20.5 20.5
C1:  Posicion del orificio de lubricante frontal central 8 8 18 18
C3:  Posicién del orificio de lubricante lateral 8 8 18 18
C4:  Posicién del orificio de lubricante lateral 21.25 38.75 31.25 38.75
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 17 345 27 34.5
J: Altura del patin 50 50 60 60
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores = 80 80 60 80
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores 60 60 - -
L9:  Longitud del patin con carcasa 226 261 226 261
L11: Longitud de la carcasa 103.6 103.6 103.6 103.6
113: Longitud total del carro de medicion 243.7 278.7 243.7 278.7
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 100 135 100 135
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales = 100! 100 60 60
0:  Altura de la cara de referencia 10 10 10 10
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estatica (N) 167500 229500 167500 229500
€100: Capacidad de carga dindmica (N) 93400 127800 93400 127800
MOQ: Momento estético transversal admisible (Nm) 4621 6333 4621 6333
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 2790 5161 2790 5161
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 2577 3527 2577 3527
ML:  Momento dinamico longitudinal admisible (\m) 1556 2874 1556 2874
Gew: Peso del patin (kg) 3.8 49 3.6 4.6

Opciones disponibles para AMSABS 3B W 45
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Planos de AMSABS 3B S 55
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Dimensiones de AMSABS 3B S 55

= =

- 7 P

..__I‘_‘,z\:;ﬁy & /*"’i 4
d -

AMSABS 3B AMSABS 3B

S 55-N S 55-C
Bi:  Anchura del rail 58 53
J1: Altura del rail 48 48
L3:  Longitud del rail max. 6000 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 60 60
L5/10: Posicion del primer/dltimo orificio de fijacion = 28.5 28.5
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 15.2 149

Opciones disponibles para AMSABS 3B S 55
— 0 T o [ on | P T el

Dimensiones y capacidades de AMSABS 3B W 55

=

AMSABS 3B AMSABS 3B AMSABS 3B AMSABS 3B

W 55-A W 55-B W 55-C W 55-D
A Altura del sistema 70 70 80 80
T a9 a9 a9
o Melkaue ki 49 a9 19 49
A3:  Proyeccion del cabezal de lectura 3.5 3.5 35 35
B:  Anchura del patin 140 140 100 100
B2: Distancia entre caras de localizacion 435 435 235 235
C1:  Posicion del orificio de lubricante frontal central 9 9 19 19
C3:  Posicién del orificio de lubricante lateral 9 9 19 19
C4:  Posicién del orificio de lubricante lateral 25.75 46.75 35.75 46.75
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 21,5 425 il 42.5
J: Altura del patin 57 57 67 67
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores = 95 95 75 95
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores = 70 70 - -
L9:  Longitud del patin con carcasa 253 295 253 295
L11: Longitud de la carcasa 107.1 107.1 1071 1071
113: Longitud total del carro de medicion 271.7 313.7 2711.7 313.7
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 120 162 120 162
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales - 116 116 75 75
0:  Altura de la cara de referencia 12 12 12 12
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estatica (N) 237000 324000 237000 324000
C100: Capacidad de carga dinamica (N) 131900 180500 131900 180500
MOQ: Momento estatico transversal admisile (Nm) 7771 10624 7771 10624
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 4738 8745 4738 8745
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 4325 5919 4325 5919
ML:  Momento dinamico longitudinal admisible (Nm) ~ 2637 4872 2637 4872
Gew: Peso del patin (kg) 58 7.6 5.3 6.9

Opciones disponibles para AMSABS 3B W 55
[ o [Ta® o A c [ A v AT v [ o [ o [ o i | o] ) Y )
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Planos de AMSABS 3B S 65
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Dimensiones de AMSABS 3B S 65

J"f’f \ﬁ;ﬁf/

AMSABS 3B AMSABS 3B

S 65-N S 65-C
B1:  Anchura del rail 63 63
J1: Altura del rail 58 58
L3:  Longitud del rail max. 6000 6000
L4:  Distancia de los orificios de fijacion 75 75
L5/10: Posicion del primer/titimo orificio de fijacion = 36 36
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 22.8 225

Opciones disponibles para AMSABS 3B S 65
— 0 e o [ on P T el

Dimensiones y capacidades de AMSABS 3B W 65

AMSABS 3B AMSABS 3B AMSABS 3B AMSABS 3B

W 65-A W 65-B W 65-C W 65-D
A Altura del sistema 90 90 90 90
A g et opueste 615 61.5 61.5 61.5
e MgsadubEam: 61 615 15 615
A3:  Proyeccion del cabezal de lectura 0 0 0 0
B:  Anchura del patin 170 170 126 126
B2: Distancia entre caras de localizacion 6815 535 Bili5 315
C1:  Posicion del orificio de lubricante frontal central 13 13 13 13
C3:  Posicién del orificio de lubricante lateral 13 13 13 13
C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 31.75 58 51.75 53
C7: Posicion del orificio de lubricante superior ~ 27.75 54 47.75 49
J: Altura del patin 76 76 76 76
L1:  Distancia de los orificios de fijacién exteriores 110 110 70 120
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores 82 82 -
L9:  Longitud del patin con carcasa 289 341 289 341
L11: Longitud de la carcasa 110.7 110.7 110.7 110.7
L13: Longitud total del carro de medicion 3071 359.6 307.1 359.6
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 148.5 201 148.5 201
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales = 142 142 76 76
0:  Altura de la cara de referencia 15 15 15 15
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estdtica (N) 419000 530 000 419000 530 000
C100: Capacidad de carga dinamica (N) 232 000 295000 232000 295000
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 16 446 20912 16 446 20912
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 10 754 17930 10754 17930
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 9 154 11640 9154 11 640
ML:  Momento dinamico longitudinal admisible (Nm) 5 954 9980 5954 9980
Gew: Peso del patin (kg) 11.6 149 9.3 1.8

Opciones disponibles para AMSABS 3B W 65
[ o [Ta® o a0 c [ v A v AT v [ v [ o [ o i | o] ) Y )
[sa9> 0| Ha Y [s20 T [s21 3][s22 1 [s2s T [sae H [ Ao ] [ 35 e[ 32w
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93 Accesorios Resumen

Resumen de accesorios de railes AMSABS 3B

Accesorios AMSABS 3B S 25 AMSABS 3B S 30 AMSABS 3B S 35 AMSABS 3B S 45 AMSABS 3B S 55 AMSABS 3B S 65
Tapones:

Tapones de plastico MRK 25 MRK 30 MRK 35 MRK 45 MRK 55 MRK 65
Tapones de laton MRS 25 MRS 30 MRS 35 MRS 45 MRS 55 MRS 65
Tapones de acero MRZ 25 MRZ 30 MRZ 35 MRZ 45 MRZ 55 MRZ 65
Lamas de proteccion:

Lama de proteccion* MAC 25 - MAC 35 MAC 45 MAC 55 MAC 65
Pieza final para lama de proteccién* EST 25-MAC - EST 35-MAC EST 45-MAC EST 55-MAC EST 65-MAC
Cinta de seguridad para lama de proteccion® BSC 25-MAC - BSC 35-MAC BSC 45-MAC BSC 55-MAC BSC 65-MAC
Herramientas de montaje:

Maguina de instalacién para tapones de acero  MWH 25 MWH 30 MWH 35 MWH 45 MWH 55 MWH 65
Gilindro hidrdulico para MWH MZH MZH MZH MZH MZH MZH
Méquina de instalacién para lama de proteccion - MWC 25 - MWC 35 MWC 45 MWC 55 MWC 65

* repuesto

Resumen de accesorios de patines AMSABS 3B

Accesorios AMSABS 3B S 25 AMSABS 3B W 30 AMSABS 3B S 35 AMSABS 3B S 45 AMSABS 3B S 55 AMSABS 3B S 65
Rascadores adicionales:

Rascadores adicionales Viton ZCV 25 ZCV 30 ZCV 35 ZCV 45 ZCV 55 ZCV 65
Rascador de metal ASM 25-A ASM 30-A ASM 35-A ASM 45-A ASM 55-A ASM 65-A
Fuelles:

Fuelles FBM 25 - FBM 35 FBM 45 FBM 55 FBM 65
Placa de adaptacion para fuelles* ZPL 25 - ZPL 35 ZPL 45 ZPL 55 ZPL 65
Placa final para fuelles* EPL 25 - EPL 35 EPL 45 EPL 55 EPL 65
Railes de montaje:

Rail de montaje MRM 25 MRM 30 MRM 35 MRM 45 MRM 55 MRM 65
Placas de lubricacion:

Placa de lubricacion SPL 25-MR - SPL 35-MR SPL 45-MR SPL 55-MR SPL 65-MR
Placas frontales:

Rascador transversal* QAS 25-STR QAS 30-STR QAS 35-STR QAS 45-STR QAS 55-STR QAS 65-STR
Boquillas de lubricante:

Boquilla de engrasado tipo hidraulico recta SN 6 SN 6 SN 6 SN 6 SN 6 SN 6
Boquilla de engrasado tipo hidrdulico 45° SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45
Boquilla de engrasado tipo hidraulico 90° SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90
Boquilla de engrasado tipo enrasado M3 SN 3-T - - - - -

Boquilla de engrasado tipo enrasado M6 SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T
Pistola de engrasado para SN 3-Ty SN 6-T SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3
Adaptadores de lubricante:

Conexion atornillada recta M3 SA 3-D3 - = - = -

Adaptador de lubricacion M8 cabezal redondo SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8
Adaptador de lubricacién M8 cabezal hexagonal - - SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8
Adaptador de lubricacion G1/8 cabezal hexagonal - - SA6-6KT-G1/8  SA 6-6KT-G1/8  SA6-6KT-G1/8  SA 6-6KT-G1/8
Conexion atornillada giratoria para tubo d=3 mm SV 3-D3 - - - - -

Conexidn atornillada giratoria para tubo d=4 mm SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4
Conexion atornillada giratoria M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6
Conexion atornillada giratoria M6 larga SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L
Conexidn atornillada giratoria M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8
Conexion atornillada giratoria M8 larga SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L

* repuesto
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Los pedidos de railes de guia y patines individuales se realizan de acuerdo con los cddigos de pedido que se describen a
continuacion.

Los patines AMSABS 3B constan de patin de guia, carcasa y cabezal de lectura.

Todos los patines MONORAIL MR pueden usarse con railes AMSABS 3B.

Consulte la clave de pedido de los accesorios en los capitulos 2 y 3.3.

Se utilizan cédigos de pedido independientes en cada caso para railes, patines y accesorios. Lo mismo se aplica a diferentes
versiones de railes y patines.

Todos los componentes de las guias se suministran por separado de forma estandar; es decir, sin montar.

Si es necesario, SCHNEEBERGER puede también suministrar railes y patines montados, con accesorios incluidos, como sistemas
completos. Si es el caso, tenga en cuenta las instrucciones para pedidos del capitulo 2.4.

Cadigo de pedido para railes AMSABS 3B

1x  AMSABS 3B S 35 -C -G1 -KC -R11 -2936 -28 -28 -CN -TA1

Cantidad

Rail

Tamafo

Tipo

Precision

Rectitud

Lado de referencia

Longitud del rail L3

Posicion del primer orificio de fijacién L5
Posicion del dltimo orificio de fijacion L10
Revestimiento

Tipo de magnetizacion

NB

Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 9.1 a 9.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

Si es posible, se prefieren longitudes estandar para la longitud de rail L3.

Se calculan con los valores de la tabla del capitulo 9.2 mediante la siguiente formula: L3 =nx L4 + L5 + L10 < L3max.

Caodigo de pedido para patines AMSABS 3B

1x  AMSABS 3BW 35 -B -P1 -G1 -V3 -R2 -CN -§12 -LN -TSH ~ -TS1

Cantidad

Patin

Tamafo

Tipo

Posicion del cabezal de lectura
Precision

Precarga

Lado de referencia
Revestimiento

Conexion de lubricante
Lubricacién como estado de entrega
Interfaz

Configuracion

NB

Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 9.1 a 9.3.

Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

Para obtener informacion detallada sobre las opciones de configuracion actuales de las interfaces, visite nuestro sitio web en
www.schneeberger.com.
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Caodigo de pedido cabezal de lectura AMSABS 3B (repuesto)

1x SABS XB -MH -TS1

Cantidad

(Cabezal de lectura

Interfaz

Configuracion

NB
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.
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Con MONORAIL AMSABS 4B, SCHNEEBERGER ofrece un sistema de medicion de
distancia absoluta, integrado para su uso en ingenieria de automatizacion, tecnologia
de manipulacion mecanica e ingenieria de maquinas-maquina, donde se requiera
absorcion de gran fuerza y mediciones de distancias precisas en espacios de
montaje pequefos. Desde un punto de vista mecanico, AMSABS 4B se basa en la
guia de rodillo MONORAIL BM hasta una longitud de 6 m. La compacta carcasa del
sistema de medicion de distancia facilita la construccion de ejes extremadamente
compactos.

SCHNEEBERGER proporciona una interfaz totalmente digital con varias longitudes de
cable para la conexion con los controladores SSI, SSI+SinCos, FANUC, Mitsubishi y
Siemens Drive CIliQ®.

Se puede optar por distintas opciones en cuanto a la lubricacion y el sellado de los
patines de medicion, por lo que pueden personalizarse lo0s ajustes de acuerdo con los
requisitos de la aplicacion. El cabezal de lectura facilmente intercambiable es idéntico
y sustituible en todos los tamanos.

Caracteristicas del sistema MONORAIL AMSABS 4B

|

LA
DRIVE-CLIQ
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1 01 Resumen de tipos, tamanos y opciones disponibles Railes AMSABS 4B

Resumen del producto, railes AMSABS 4B

-
N ND C ch
estandar estandar, templado ' para la lama de para la lama de
proteccion proteccion,
templado
Tamarios/Formatos de railes
Tamafio 15 AMSABS 4B S 15-ND AMSABS 4B S 15-CD
Tamario 20 AMSABS 4B S 20-N
Tamafo 25 AMSABS 4B S 25-N AMSABS 4B S 25-C
Tamafio 30 AMSABS 4B S 30-N
Tamafio 35 AMSABS 4B S 35-N
Tamafo 45 AMSABS 4B S 45-N AMSABS 4B S 45-N
Caracteristicas
Atornillable desde arriba [ J ° ° °
Poco esfuerzo de montaje [ ] [ ]
Gran longitud de sistema de una pieza [ ) [ ]
Para soportar las cubiertas metdlicas ()
Opciones disponibles para railes AMSABS 4B
Precision Rectitud Revestimiento Lados de localizacion
Extremadamente p Estandar —E3 Ninguno F=l Ref. inferior, escala inferior
preciso
Muy preciso Cromo duro I Ref. inferior, escala superior
— . . . .

A preciso == Ref. superior, escala inferior
I Esiandar E=IA Ref. superior, escala superior

Accesorios disponibles para railes AMSABS 4B

Tapones Lamas de proteccion Herramientas de montaje
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1 01 Resumen de tipos, tamanos y opciones disponibles Patines AMSABS 4B

Resumen del producto, patines AMSABS 4B

N w

A B ( D F
estandar estandar, largo compacto, alto compacto, alto, compacto
largo
Tamanos/Formatos de patines
Tamafio 15 AMSABS 4BW 15-A AMSABS 4BW 15-C AMSABS 4B W 15-F
Tamafio 20 AMSABS 4B W 20-A AMSABS 4B W 20-B AMSABS 4BW 20-C AMSABS 4B W 20-D
Tamafio 25 AMSABS 4B\W 25-A AMSABS 4B W 25-B AMSABS 4BW 25-C AMSABS 4B W 25-D
Tamafio 30 AMSABS 4B\W 30-A AMSABS 4B W 30-B AMSABS 4BW 30-C AMSABS 4B W 30-D
Tamafio 35 AMSABS 4B W 35-A AMSABS 4B W 35-B AMSABS 4BW 35-C AMSABS 4B W 35-D
Tamafio 45 AMSABS 4B\ 45-A AMSABS 4B W 45-B AMSABS 4B W 45-C AMSABS 4B W 45-D
Caracteristicas
Atornillable desde arriba [} [ ] [ ] [} °
Atornillable desde abajo ® ®
Para cargas y pares de fuerzas altos [ ] [
Para cargas y pares de fuerzas medios [ ] [ J [
Para espacios de montaje reducidos [

Opciones disponibles para patines AMSABS 4B

Precision Precarga Lado de referencia Revestimiento
Em Extremadamente precis Muy baja Sl Ref. inferior Em Ninguno
Muy preciso » WKl Baja Ref. superior Cromo duro
i~ S8 Preciso W Media

INME Estandar Alta

Lubricacion Interfaz
|Lado izquierdo superior Proteccion de aceite TMH, absoluto, 0,3 m

LLado derecho superior Proteccion de grasa TRH, absoluto, 3 m
LLado izquierdo Engrasado completo TDC, absoluto

Superior derecha }] Lado derecho
Lado izquierdo inferior P1: 5104512+513

cerradas con pernos roscados

Lado derecho inferior P3: 520+522+523

cerradas con pernos roscados

Conexiones de lubricante

$10°L 1| Centro izquierda

LM Centro derecha

2l dda

@
2
0

Superior izquierda

alls
d

Posicion del cabezal de lectura
A~ .
Superior derecha

| . . N
Inferior izquierda Indicacién: P2/P4 a peticién

Accesorios disponibles para patines AMSABS 4B

Rascadores adicionales Fuelles Railes de montaje Placas de lubricacion
Rascador de metal Boquillas de lubricante Adaptadores de lubricante Cables
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1 02 Datos técnicos y opciones AMSABS 4B tamano 15

Planos de AMSABS 4B S 15
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Dimensiones de AMSABS 4B S 15
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AN

AMSABS 4B tamano 15

AMSABS 4B AMSABS 4B
S 15-ND S 15-CD

Bi:  Anchura del rail 15 15

J1: Altura del rail 15.7 15.7

13:  Longitud del rail max. 1500 1500

L4:  Distancia de los orificios de fijacion 60 60

L5/10: Posicion del primer/dltimo orificio de fijacion =~ 28.5 28.5

Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 1.4 1.3

Opciones disponibles para AMSABS 4B S 15
— G0 e o [ on P P ] v

Dimensiones y capacidades de AMSABS 4B W 15

2
>

>

o

AMSABS 4B AMSABS 4B AMSABS 4B
W 15-A W 15-C W 15-F
A Altura del sistema 24 28 24
A G et opuesto 16.5 16.5 16.5
e MalkanEbmes — oip 215 215
A3:  Proyeccion del cabezal de lectura 175 17.5 17.5
B:  Anchura del patin 47 34 34
B2:  Distancia entre caras de localizacion 16 9.5 9.5
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central 4 8 4
C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 3.7 7.7 3.7
C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 9.3 1.3 1.3
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 9,05 11.05 11.05
Ji Altura del patin 20.4 24.4 204
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores - 30 26 26
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores = 26 - =
L9:  Longitud del patin con carcasa 149.6 149.6 149.6
L11: Longitud de la carcasa 101.5 101.5 101.5
L13: Longitud total del carro de medicion 168.5 168.5 168.5
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 39.6 39.6 39.6
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales - 38 26 26
0:  Altura de la cara de referencia 7 6 &)
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estatica (N) 19600 19600 19600
€100: Capacidad de carga dinamica (N) 9000 9000 9000
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 181 181 181
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 146 146 146
MQ:  Momento dinémico transversal admisible (Nm) 83 83 83
ML:  Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 67 67 67
Gew: Peso del patin (kg) 04 05 04

Opciones disponibles para AMSABS 4B W 15

T~ i~ P T T K 7 A e ) i B ) o)

[s12 D][s22 O [s13 D] [s2s O [saori ] [se0 [ Do ] [ 20 us[) A w
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1 02 Datos técnicos y opciones AMSABS 4B tamano 20

Planos de AMSABS 4B S 20
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Dimensiones de AMSABS 4B S 20
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AMSABS 4B tamano 20

AMSABS 4B
S 20-N

B1:  Anchura del rail 20

J1: Altura del rail 19

13:  Longitud del rail max. 3000

L4:  Distancia de los orificios de fijacion 60

L5/10: Posicion del primer/iltimo orificio de fijacion = 28.5

Gew.: Peso del rafl, especifico (kg/m) 2.2

Opciones disponibles para AMSABS 4B S 20
— G0 =3 — Fa= P el v

Dimensiones y capacidades de AMSABS 4B W 20

Z 5
2 222
AMSABS 4B AMSABS 4B AMSABS 4B AMSABS 4B
W 20-A W 20-B W 20-C W 20-D
A Altura del sistema 30 30 30 30
T 2 2 2 2
o Mgdacubiau: 3 2 2 2
A3 Proyeccion del cabezal de lectura 175 17.5 17.5 17.5
B:  Anchura del patin 63 63 44 44
B2: Distancia entre caras de localizacion 215 215 12 12
C1:  Posicién del orificio de lubricante frontal central 5.2 5.2 5.2 5.2
C3: Posicién del orificio de lubricante lateral 4.6 4.6 4.6 4.6
C4:  Posicién del orificio de lubricante lateral 10.75 18.75 12.75 13.75
C7:  Posicidn del orificio de lubricante superior 10,25 18.25 12.25 13.25
Ji Altura del patin 2816 255 25.5 255
L1: Distancia de los orificios de fijacion exteriores = 40 40 36 50
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores = 35 35 -
L9:  Longitud del patin con carcasa 164.5 180.5 164.5 180.5
L11: Longitud de la carcasa 104 104 104 104
L13: Longitud total del carro de medicion 184 200 184 200
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 495 65.5 495 65.5
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales 53 53 32 32
0:  Altura de la cara de referencia 8 8 6 6
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estatica (N) 31400 41100 31400 41100
C€100: Capacidad de carga dindmica (N) 14400 17400 14400 17400
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 373 490 373 490
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 292 495 292 495
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 171 206 171 206
ML:  Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 134 208 134 208
Gew: Peso del patin (kg) 0.7 0.8 0.6 0.7

Opciones disponibles para AMSABS 4B W 20

o [N o [T e AW o [P o [T v [T = A o [ [ e [ o ) o | [ e i)

[s12 D][s22 O [s13 D] [s2s O [saori ] [se0 [ Do ] [ 20 us[) A w
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1 02 Datos técnicos y opciones AMSABS 4B tamano 25

Planos de AMSABS 4B S 25
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AMSABS 4B tamano 25

AMSABS 4B AMSABS 4B
S 25-N S 25-C

B1:  Anchura del rail 23 23

J1: Altura del rail 22.7 22.7

L3:  Longitud del rail max. 6000 6000

L4:  Distancia de los orificios de fijacion 60 60

15/10: Posicion del primer/iltimo orificio de fijacion = 28.5 28.5

Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 3.0 2.8

Opciones disponibles para AMSABS 4B S 25
0 | e o i e v [ vz e o [ 2|

Dimensiones y capacidades de AMSABS 4B W 25

2

w”

"

AMSABS 4B AMSABS 4B AMSABS 4B AMSABS 4B
W 25-A W 25-B W 25-C W 25-D
A: Altura del sistema 36 36 40 40
A1: Bitag de anchure de la carcasa 23.9 23.9 23.9 23.9
o MelkouaElos 259 239 239 259
A3:  Proyeccion del cabezal de lectura 174 17.4 17.4 17.4
B:  Anchura del patin 70 70 48 48
B2:  Distancia entre caras de localizacion 235 23.5 125 125
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central ~ 5.5 55 9.5 9.5
C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 55 55 9.5 9.5
C4:  Posicin del orificio de lubricante lateral 13.75 23.25 18.75 20.75
C7: Posicion del orificio de lubricante superior ~ 13.5 23 18.5 20.5
J: Altura del patin 30.5 30.5 345 345
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores = 45 45 35 50
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores ~ 40 40 -
L9:  Longitud del patin con carcasa 1775 196.5 1775 196.5
L11: Longitud de la carcasa 105.5 105.5 105.5 105.5
L13: Longitud total del carro de medicion 197 216 197 216
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 59.5 78.5 59.5 78.5
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales 57 57 35 35
0:  Altura de la cara de referencia 7 7 1 i
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estdtica (N) 46100 60300 46100 60300
€100: Capacidad de carga dinamica (N) 21100 25500 21100 25500
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 631 825 631 825
MOL: Momento estético longitudinal admisible (N\m) 513 863 513 863
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 289 349 289 349
ML:  Momento dinémico longitudinal admisible (Nm) 235 365 235 365
Gew: Peso del patin (kg) 1.0 1.2 0.9 1.1

Opciones disponibles para AMSABS 4B W 25
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1 02 Datos técnicos y opciones AMSABS 4B tamano 30

Planos de AMSABS 4B S 30
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LINEAR TECHNOLOGY

1 02 Datos técnicos y opciones AMSABS 4B tamano 30

Dimensiones de AMSABS 4B S 30

AMSABS 4B
S 30-N

B1:  Anchura del rail 28

J1: Altura del rail 26

13:  Longitud del rail max. 6000

L4:  Distancia de los orificios de fijacion 80

15/10: Posicion del primer/dltimo orificio de fijaciéon ~ 38.5

Gew.: Peso del rafl, especifico (kg/m) 43

Opciones disponibles para AMSABS 4B S 30
— G0 e o o P i ) -

Dimensiones y capacidades de AMSABS 4B W 30

| my

AMSABS 4B AMSABS 4B AMSABS 4B AMSABS 4B

W 30-A W 30-B W 30-C W 30-D
A Altura del sistema 42 42 45 45
At: Bitar de anchurs de la carcasa 29.3 29.3 29.3 29.3
e MidauEEGeE 03 203 203 203
A3:  Proyeccion del cabezal de lectura 14.4 14.4 14.4 14.4
B:  Anchura del patin 90 90 60 60
B2: Distancia entre caras de localizacion 31 31 16 16
C1:  Posici6n del orificio de lubricante frontal central ~ 7 7 10 10
(3. Posicion del orificio de lubricante lateral 6 6 9 9
C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 16.2 27.2 22.2 23.2
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 15,7 26.7 21.7 22.7
J: Altura del patin 35.9 35.9 38.9 38.9
L1:  Distancia de los orificios de fijacién exteriores = 52, 52 40 60
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores = 44 44 -
L9:  Longitud del patin con carcasa 190.4 212.4 190.4 212.4
L11: Longitud de la carcasa 107 107 107 107
L13: Longitud total del carro de medicion 209.9 231.9 209.9 231.9
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 69.4 914 69.4 91.4
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales =~ 72 72 40 40
0:  Altura de la cara de referencia 7.8 7.8 11 11
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estatica (N) 63700 83300 63700 83300
€100: Capacidad de carga dindmica (N) 29200 35300 29200 35300
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 1084 1414 1084 1414
MOL: Momento esttico longitudinal admisile (Nm) 829 1390 829 1390
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 497 599 497 599
ML:  Momento dinémico longitudinal admisible (Nm) 380 589 380 589
Gew: Peso del patin (kg) 1.6 19 14 17

Opciones disponibles para AMSABS 4B W 30
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1 02 Datos técnicos y opciones AMSABS 4B tamano 35

Planos de AMSABS 4B S 35
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1 02 Datos técnicos y opciones AMSABS 4B tamano 35

Dimensiones de AMSABS 4B S 35

AMSABS 4B
S 35-N

B1:  Anchura del rail 34

J1: Altura del rail 29.5

L3:  Longitud del rail méx. 6000

L4:  Distancia de los orificios de fijacion 80

L5/10: Posicion del primer/tiltimo orificio de fijacion = 38.5

Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 5.4

Opciones disponibles para AMSABS 4B S 35
0 | Z o i e v [ vz e o [ 2|

Dimensiones y capacidades de AMSABS 4B W 35

N

AMSABS 4B AMSABS 4B AMSABS 4B AMSABS 4B

W 35-A W 35-B W 35-C W 35-D
A: Altura del sistema 48 48 &) 55
A eMnng\dI ggoaggngsr?ode la carcasa 34 34 34 34
A2 g1t 0o cata e o 34 34 34 34
A3: Proyeccion del cabezal de lectura 10.1 101 101 10.1
B:  Anchura del patin 100 100 70 70
B2: Distancia entre caras de localizacion 33 33 18 18
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central = 7 7 14 14
C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 6.5 6.5 13.5 135
C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 18.3 31.05 24.3 26.05
C7: Posicion del orificio de lubricante superior ~ 15.8 28.55 21.8 23.55
J: Altura del patin 4 4 48 48
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores 62 62 50 72
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores = 52 52 -
L9:  Longitud del patin con carcasa 204.6 230.1 204.6 230.1
L11: Longitud de la carcasa 109 109 109 109
L13: Longitud total del carro de medicion 2241 249.6 2241 249.6
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 79.6 105.1 79.6 105.1
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales = 82 82 50 50
0:  Altura de la cara de referencia 8 8 15 15
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estatica (N) 84400 110300 84400 110300
€100: Capacidad de carga dinamica (N) 38700 46700 38700 46700
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 1566 2048 1566 2048
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 1252 2104 1252 2104
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 718 867 718 867
ML:  Momento dinémico longitudinal admisible (Nm) 574 891 574 891
Gew: Peso del patin (kg) 2.3 2.8 2.2 2.7

Opciones disponibles para AMSABS 4B W 35
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1 02 Datos técnicos y opciones AMSABS 4B tamano 45

Planos de AMSABS 4B S 45
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1 02 Datos técnicos y opciones

Dimensiones de AMSABS 4B S 45

SCHNEEBERGER

LINEAR TECHNOLOGY

AMSABS 4B tamano 45

AMSABS 4B AMSABS 4B
S 45-N S 45-C

B1:  Anchura del rail 45 45

J1: - Altura del ral 37 37

L3:  Longitud del rail max. 6000 6000

L4:  Distancia de los orificios de fijacion 105 105

L5/10: Posicién del primer/dltimo orificio de fijacion 51 51

Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 8.8 8.6

Opciones disponibles para AMSABS 4B S 45
0 | Z o i e v [ vz e o [ 2|

Dimensiones y capacidades de AMSABS 4B W 45

=

AMSABS 4B AMSABS 4B AMSABS 4B AMSABS 4B
W 45-A W 45-B W 45-C W 45-D
A: Altura del sistema 60 60 70 70
A gﬂtgelggoaggngg?ode la carcasa 42 42 49 42
A2 1At 0o cbara et 42 42 42 42
A3: Proyeccion del cabezal de lectura 5 5 5) 5
B:  Anchura del patin 120 120 86 86
B2:  Distancia entre caras de localizacion 37.5 37.5 20.5 20.5
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central ~ 8 8 18 18
C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 8 8 18 18
C4:  Posicién del orificio de lubricante lateral 21.05 36.8 31.05 36.8
C7: Posicion del orificio de lubricante superior ~ 17.05 32.8 27.05 32.8
J: Altura del patin 50.8 50.8 60.8 60.8
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores = 80 80 60 80
L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores ~ 60 60 -
L9:  Longitud del patin con carcasa 230.1 261.6 230.1 261.6
L11: Longitud de la carcasa 112 112 112 112
L13: Longitud total del carro de medicion 251 282.5 251 282.5
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 99.1 130.6 99.1 130.6
N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales ~ 100! 100 60 60
0:  Altura de la cara de referencia 10 10 19 19
Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estatica (N) 176300 134800 176300
€100: Capacidad de carga dinamica (N) 61900 74700 61900 74700
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 3193 4175 3193 4175
MOL: Momento estdtico longitudinal admisible (Nm) 2498 4199 2498 4199
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 1466 1769 1466 1769
ML:  Momento dinamico longitudinal admisible (Nm) 1147 1779 1147 1779
Gew: Peso del patin (kg) 4.0 49 4.0 5.0

Opciones disponibles para AMSABS 4B W 45
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1 03 Accesorios

SCHNEEBERGER

LINEAR TECHNOLOGY

Resumen

Resumen de accesorios de railes AMSABS 4B

Accesorios AMSABS 4B S 15 AMSABS 4B S 20 AMSABS 4B S 25 AMSABS 4B S 30 AMSABS 4B S 35 AMSABS 4B S 45
Tapones:

Tapones de plastico BRK 15 BRK 20 BRK 25 BRK 30 BRK 35 BRK 45

Lamas de proteccion:

Lama de proteccion* BAC 15 - BAC 25 - - BAC 45

Pieza final para lama de proteccion® EST 15-BAC - EST 25-BAC - = EST 45-BAC

Cinta de seguridad para lama de proteccion* BSC 15-BAC - BSC 25-BAC - - BSC 45-BAC
Herramientas de montaje:

Méquina de instalacién para lama de proteccion  BWC 15 - BWC 25 - - BWC 45

* repuesto

Resumen de accesorios de patines AMSABS 4B

Accesorios AMSABS 4B S 15 AMSABS 4B S 20 AMSABS 4B S 25 AMSABS 4B S 30 AMSABS 4B S 35 AMSABS 4B S 45
Rascadores adicionales:

Rascadores adicionales Viton /BV 15 /BV 20 /BV 25 ZBV 30 /BV 35 /BV 45
Rascador de metal ABM 15-A ABM 20-A ABM 25-A ABM 30-A ABM 35-A ABM 45-A
Fuelles:

Fuelles - FBB 20 FBB 25 FBB 30 FBB 35 FBB 45
Placa de adaptacion para fuelles* - ZPB 20 /PB 25 ZPB 30 /PB 35 /PB 45
Placa final para fuelles* - EPB 20 EPB 25 EPB 30 EPB 35 EPB 45
Railes de montaje:

Rail de montaje MBM 15 MBM 20 MBM 25 MBM 30 MBM 35 MBM 45
Placas de lubricacion:

Placa de lubricacion SPL 15-BM SPL 20-BM SPL 25-BM SPL 30-BM SPL 35-BM SPL 45-BM
Placas frontales:

Rascador transversal para placa frontal* QAS 15-STB QAS 20-STB QAS 25-STB QAS 30-STB QAS 35-STB QAS 45-STB
Boquillas de lubricante:

Boquilla de engrasado tipo hidraulico recta - SN 6 SN 6 SN 6 SN 6 SN 6
Boquilla de engrasado tipo hidraulico 45° = SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45
Boquilla de engrasado tipo hidraulico 90° - SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90
Boquilla de engrasado tipo enrasado M3 SN 3-T SN 3-T = - = -

Boquilla de engrasado tipo enrasado M6 - SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T
Pistola de engrasado para SN 3-Ty SN 6-T SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3
Adaptadores de lubricante:

Conexion atornillada recta M3 SA 3-D3 SA 3-D3 - - - -

Adaptador de lubricacién M8 cabezal redondo - SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8
Adaptador de lubricacion M8 cabezal hexagonal = - - - SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8
Adaptador de lubricacién G1/8 cabezal hexagonal - - - SA6-6KT-G1/8  SA6-6KT-G1/8  SA 6-6KT-G1/8
Conexion atornillada giratoria para tubo d=4 mm - SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4
Conexion atornillada giratoria M6 - SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6
Conexidn atornillada giratoria M6 larga - SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L
Conexion atornillada giratoria M8 - SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8
Conexidn atornillada giratoria M8 larga - SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L

* repuesto
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104 Clave de pedido

Los pedidos de railes de guia y patines individuales se realizan de acuerdo con los codigos de pedido que se describen a continuacion.
Los patines AMSABS 4B constan de patin de guia, carcasa y cabezal de lectura.

Todos los patines MONORAIL BM pueden usarse también con railes AMSABS 4B.

Consulte la clave de pedido de los accesorios en los capitulos 2 y 4.3.

Se utilizan cédigos de pedido independientes en cada caso para railes, patines y accesorios. Lo mismo se aplica a diferentes
versiones de railes y patines.

Todos los componentes de las guias se suministran por separado de forma estandar; es decir, sin montar.

Si es necesario, SCHNEEBERGER puede también suministrar railes y patines montados, con accesorios incluidos, como sistemas
completos. Si es el caso, tenga en cuenta las instrucciones para pedidos del capitulo 2.4.

Caddigo de pedido para railes AMSABS 4B

1x  AMSABS 4B S 25 -N -G2 -KC -R12 -958 -28 -28 -CN -TA1

Cantidad

Rail

Tamafo

Tipo

Precision

Rectitud

Lado de referencia

Longitud del rail L3

Posicion del primer orificio de fijacién L5
Posicion del dltimo orificio de fijacion L10
Revestimiento

Tipo de magnetizacion

NB

Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 10.1 a 10.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

Si es posible, se prefieren longitudes estandar para la longitud de rail L3.

Se calculan con los valores de la tabla del capitulo 10.2 mediante la siguiente formula: L3 =n x L4 + L5 + L10 < L3max.

Caodigo de pedido para patines AMSABS 4B

1x  AMSABS 4B W 25 -A -P1 -G2 -Vi -R1 -CN -S10 -LN -TMH ~ -TS1

Cantidad

Patin

Tamafo

Tipo

Posicion del cabezal de lectura
Precision

Precarga

Lado de referencia
Revestimiento

Conexion de lubricante
Lubricacién como estado de entrega
Interfaz

Configuracion

NB

Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 10.1 a 10.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

Para obtener informacion detallada sobre las opciones de configuracion actuales de las interfaces, visite nuestro sitio web en
www.schneeberger.com.
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104 Clave de pedido

Caodigo de pedido cabezal de lectura AMSABS 4B (repuesto)

1x SABS XB -MH -TS1

Cantidad

(Cabezal de lectura

Interfaz

Configuracion

NB
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.
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11.0 MONORAIL AMSA 3L

SCHNEEBERGER

LINEAR TECHNOLOGY

Con MONORAIL AMSA 3L, SCHNEEBERGER ofrece un sistema de medicion de
distancias integrado para medir distancias en la construccion de egjes particularmente
largos con requisitos especificos en cuanto a la precision del sistema. Desde un
punto de vista mecanico, AMSA 3L se basa en la guia de rodillo MONORAIL MR de
SCHNEEBERGER. El disefio especial de las uniones de los railes combinado con el
cabezal de lectura AMSA 3L permiten que se puedan atravesar las uniones y construir
asi ejes de medicion de cualquier longitud.

Como interfaz de control, dispone de una interfaz analdgica de 1 Vpp (periodo de
sefial de 200 pm) con distintas longitudes de cable.

Se puede optar por distintas opciones en cuanto a la lubricacion y el sellado de los
patines de medicion, por lo que pueden personalizarse los ajustes de acuerdo con los
requisitos de la aplicacion. El cabezal de lectura facilmente intercambiable es idéntico
y sustituible en todos los tamanos.

Caracteristicas del sistema MONORAIL AMSA 3L
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1 ‘] 1 Resumen de tipos, tamanos y opciones disponibles

Resumen del producto, railes AMSA 3L

SCHNEEBERGER

LINEAR TECHNOLOGY

Railes AMSA 3L

-4
s 4
V4
7
N
standard
Tamaiios/Formatos de railes
Tamafio 25 AMSA 3L S 25-N
Tamafio 35 AMSA 3L S 35-N
Tamafio 45 AMSA 3L S 45-N
Tamafo 55 AMSA 3L S 55-N
Tamafio 65 AMSA 3L S 65-N
Caracteristicas
Atornillable desde arriba [}
Longitudes del sistema largas [ J

Opciones disponibles para railes AMSA 3L

Precision Rectitud Revestimiento

Muy preciso Em Estandar Em Ninguno
Cromo duro

Accesorios disponibles para railes AMSA 3L

Lados de localizacion
@ Ref. inferior, escala inferior

@ Ref. superior, escala superior

Tapones Herramientas de montaje
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LINEAR TECHNOLOGY

‘] ‘] 1 Resumen de tipos, tamanos y opciones disponibles

Resumen del producto, patines AMSA 3L

2

F

Patines AMSA 3L

A B C D
estandar estandar, largo compacto, alto compacto, alto,
largo

Tamanos/Formatos de patines
Tamafio 25 AMSABLW25-A  AMSA3LW?25-B  AMSASLW25-C  AMSA3LW25-D
Tamafio 35 AMSA3LW35-A AMSA3LW35-B AMSA3LW35-C  AMSA3LW35-D
Tamafio 45 AMSA3LW45-A  AMSA3LW45-B  AMSA3LW45-C  AMSA3LW45-D
Tamafio 55 AMSABLW55-A  AMSA3LW55-B  AMSASLW55-C  AMSA3LW55-D
Tamafio 65 AMSA3LW65-A  AMSA3LW®65-B  AMSA3LW65-C  AMSA3LW65-D
Caracteristicas
Atornillable desde arriba [ [ ] [}
Atornillable desde abajo [ ] [ J
Para cargas y pares de fuerzas altos [} °
Para cargas y pares de fuerzas medios [ [

Opciones disponibles para patines AMSA 3L

Precision

Precarga

Lado de referencia

R G0 | Exégeggadamente Baja Sl Ref. inferior

recl
Muy preciso \I2 Media Ref. Superior
M preciso ZAN v: JlE
IS Estandar
Conexiones de lubricante Lubricacion
Centro izquierda Lado izquierdo superior[Le W] Proteccion de aceite
Centro derecha Lado derecho superior Proteccion de grasa
s11 £J| Superior izquierda Lado izquierdo Engrasado completo
$21 [3| Superior derecha 3| Lado derecho

A infar P1: S10+512+813
Lado izquierdo inferior @E cerradas cgn perr;t)s roscados

£ P3: S20+522+523

cerradas con pernos roscados

ol
:

Lado derecho inferior

Posicion del cabezal de lectura
A~ .
Superior derecha

Inferior izquierda Indicacion: P2/P4 a peticion

Accesorios disponibles para patines AMSA 3L

Revestimiento

Em Ninguno
Cromo duro

Interfaz

TMU, analdgica, 0,3 m
TSU, analdgica, 3 m

Rascadores adicionales Placas de lubricacion

Boquillas de lubricante

Railes de montaje
Adaptadores de lubricante

Rascador de metal
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1 1 2 Datos técnicos y opciones AMSA 3L tamano 25

Planos de AMSA 3L S 25
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11 2 Datos técnicos y opciones

Dimensiones de AMSA 3L S 25

AMSA 3L S 25-N

SCHNEEBERGER

LINEAR TECHNOLOGY

AMSA 3L tamano 25

B1:  Anchura del rail 23

J1: Altura del rail 24.45
L3:  Longitud del rail 2999.5
13"  Longitud del sistema 3000
S: Tamafio del hueco 0.5

L4:  Distancia de los orificios de fijacion 30
1L5/10: Posicion del primer/dltimo orificio de fijacion = 14.75
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 3.4

Opciones disponibles para AMSA 3L S 25

E~-LN P [ [ P -

Dimensiones y capacidades de AMSA 3L W 25

i

Q@
n"|

AMSA 3L W 25-A AMSA 3L W 25-B

AMSA 3L W 25-C  AMSA 3L W 25-D

A Altura del sistema 36 36 40 40

I e 31 31 31 31

o WadaunEboos g 3 3 3
A3:  Proyeccion del cabezal de lectura 30 30 30 30

B:  Anchura del patin 70 70 48 48

B2: Distancia entre caras de localizacion 235 23.5 125 125
C1:  Posicion del orificio de Iubricante frontal central* 5 / 5.5 5/55 9/95 9/95
C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral - - = -

C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral = = -

C7:  Posicin del orificio de lubricante superior 12 23.2 17 20.7
J: Altura del patin 29.5 29.5 8815 335
L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores = 45 45 35 50

L2:  Distancia de los orificios de fijacién interiores = 40 40 - -

L9:  Longitud del patin con carcasa 232.2 2546 2322 254.6
L11: Longitud de la carcasa 163.2 163.2 163.2 163.2
113: Longitud total del carro de medicién 251.7 2741 251.7 2741
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 57 79.4 57 79.4
N:  Distancia de los orificios de fijacin laterales - 57 57 35 35

0:  Altura de la cara de referencia 7.5 7.5 7.5 7.5
Capacidades y pesos

C0:  Capacidad de carga estatica (N) 49800 70300 49800 70300
€100: Capacidad de carga dinamica (N) 27700 39100 27700 39100
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 733 1035 733 1035
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 476 936 476 936
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 408, 576 408 576
ML:  Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) ~ 265 521 265 521
Gew: Peso del patin (kg) 14 1.6 1.3 14

Nota: * Valores vélidos para carcasa exterior/placa frontal

Opciones disponibles para AMSA 3L W 25
o [ 28 o [T oo [ A s [ v [PANY e [PANY s [ 622 v [ e [ o [ o [ | e [ s e
[ Tus] (273 w] [ Fon G0 o ] (PR LD
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1 1 2 Datos técnicos y opciones AMSA 3L tamano 35

Planos de AMSA 3L S 35
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11 2 Datos técnicos y opciones

Dimensiones de AMSA 3L S 35
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AMSA 3L S 35-N

SCHNEEBERGER

LINEAR TECHNOLOGY

AMSA 3L tamano 35

B1:  Anchura del rail 34

J1: Altura del rail SIS
L3:  Longitud del rail 2999.5
13"  Longitud del sistema 3000
S: Tamafio del hueco 0.5

L4:  Distancia de los orificios de fijacion 40

1.5/10: Posicién del primer/dltimo orificio de fijacién 19.75

Gew.

: Peso del rail, especifico (kg/m)

6.5

Opciones disponibles para AMSA 3L S 35

E~-LN P [ [ P -

Dimensiones y capacidades de AMSA 3L W 35

W

nS

AMSA 3L W 35-A AMSA 3L W 35-B ' AMSA 3L W 35-C AMSA 3L W 35-D

>

A Altura del sistema 48 48 65 55

AT eMAtgﬁ ggoaggngsr;tiode la carcasa 34 34 34 34

o WadauEbaos o 34 % %
A3:  Proyeccion del cabezal de lectura 30 30 30 30

B:  Anchura del patin 100 100 70 70

B2: Distancia entre caras de localizacion 33 33 18 18

C1:  Posicion del orificio de Iubricante frontal central* 6.5 / 7 6.5/7 13.5/14 135/14
C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 7 7 14 14

C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral 17 30.5 23 255
C7:  Posicion del orificio de lubricante superior 14 27.5 20 22.5
J: Altura del patin 40 40 47 47

L1:  Distancia de los orificios de fijacién exteriores - 62 62 50 72

L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores = 52 52 o

L9:  Longitud del patin con carcasa 260.2 287.2 260.2 287.2
L11: Longitud de la carcasa 167.7 167.7 167.7 167.7
L13: Longitud total del carro de medicion 279.7 306.7 279.7 306.7
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 76 103 76 103

N:  Distancia de los orificios de fijacin laterales - 82 82 50 50

0:  Altura de la cara de referencia 8 8 8 8
Capacidades y pesos

C0:  Capacidad de carga estatica (N) 93400 128500 93400 128500
€100: Capacidad de carga dinamica (N) 52000 71500 52000 71500
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 2008 2762 2008 2762
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 1189 2214 1189 2214
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (Nm) 1118 1537 1118 1537
ML:  Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) ~ 662 1232 662 1232
Gew: Peso del patin (kg) 2.5 3.1 2.4 29

Nota: * Valores vélidos para carcasa exterior/placa frontal

Opciones disponibles para AMSA 3L W 35

o [T o [Ta® o [N co [ v JPATY ve AR vo [ [ e o o | e i [ | g

ls22 O [s18 D [s28 O] [se2 D) [s42 Cf[[sa0- 0] [se0 [ Do ][ 20 6] [2 2w




SCHNEEBERGER

LINEAR TECHNOLOGY

1 1 2 Datos técnicos y opciones AMSA 3L tamano 45

Planos de AMSA 3L S 45
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1 1 2 Datos técnicos y opciones AMSA 3L tamano 45

Dimensiones de AMSA 3L S 45

B1:  Anchura del rail

J1: Altura del rail

L3:  Longitud del rail

L3"  Longitud del sistema

S: Tamafo del hueco

L4:  Distancia de los orificios de fijacion

L5/10: Posicion del primer/dltimo orificio de fijacion:
Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m)

Opciones disponibles para AMSA 3L S 45
=1 — (B |

Dimensiones y capacidades de AMSA 3L W 45

§
§

AMSA 3L W 45-B AMSA 3L W 45-D

A: Altura del sistema
A1. Mitad de anchura de la carcasa
*enellado opuesto

Ao Mitad de anchura de la carcasa
*__en el lado del cabezal de lectura

A3:  Proyeccion del cabezal de lectura

B:  Anchura del patin

B2: Distancia entre caras de localizacion

C1:  Posicion del orificio de lubricante frontal central

C3: Posicion del orificio de lubricante lateral

C4:  Posicion del orificio de lubricante lateral

C7:  Posicion del orificio de lubricante superior

J: Altura del patin

L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores

L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores

L9:  Longitud del patin con carcasa

L11: Longitud de la carcasa

L13: Longitud total del carro de medicion

Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior

N:  Distancia de los orificios de fijacion laterales

0:  Altura de la cara de referencia

Capacidades y pesos
C0:  Capacidad de carga estatica (N) 229500
€100: Capacidad de carga dinamica (N) 127800
MO0Q: Momento estético transversal admisible (Nm) 6333
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 5161
MQ:  Momento dinémico transversal admisible (Nm) 3527

229500
127800
6333
5161
3527
2874

ML:  Momento dindmico longitudinal admisible (Nm) 2874

o — o | w w S FES

o o S| & ~ [SRESEEN]
o o

o — — [ = N A

g o o | o >IN || o

Gew: Peso del patin (kg)

Opciones disponibles para AMSA 3L W 45
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1 1 2 Datos técnicos y opciones

AMSA 3L tamano 55

Planos de AMSA 3L S 55
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1 1 2 Datos técnicos y opciones AMSA 3L tamano 55

Dimensiones de AMSA 3L S 55

a
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AMSA 3L S 55-N

B1:  Anchura del rail 53

J1: Altura del rail 47.95
L3:  Longitud del rail 2999.5
L3 Longitud del sistema 3000
S:  Tamafio del hueco 0.5

L4:  Distancia de los orificios de fijacion 60

15/10: Posicién del primer/dltimo orificio de fijacién = 29.75

Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 15.2

Opciones disponibles para AMSA 3L S 55
=13 —Ia i =

Dimensiones y capacidades de AMSA 3L W 55

» /% h_?

AMSA 3L W 55-A AMSA 3L W 55-B AMSA 3L W 55-C AMSA 3L W 55-D

A Altura del sistema 70 70 80 80

A eMﬂitg‘dl ggoagsngsrgode la carcasa 49 49 49 49

o Welkacwedkans (a9 19 e IE
A3:  Proyeccion del cabezal de lectura 22 22 22 22

B:  Anchura del patin 140 140 100 100
B2:  Distancia entre caras de localizacion 435 435 235 23.5
C1:  Posicion del orificio de Iubricante frontal central 9 9 19 19

C3:  Posicién del orificio de lubricante lateral 9 9 19 19

C4:  Posici6n del orificio de lubricante lateral 25.75 46.75 86N 46.75
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 21,5 425 BIIES 42.5
Ji Altura del patin 57 57 67 67

L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores = 95 95 75 95

L2:  Distancia de los orificios de fijacion interiores = 70 70 o -

L9:  Longitud del patin con carcasa 314.7 356.7 314.7 356.7
L11: Longitud de la carcasa 172.9 1729 172.9 1729
L13: Longitud total del carro de medicion 336.6 378.6 336.6 378.6
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 120 162 120 162

N:  Distancia de los orificios de fijacién laterales 116 116 75 75

0:  Altura de la cara de referencia 12 12 12 12

Capacidades y pesos

C0:  Capacidad de carga estatica (N) 237000 324000 237000 324000
€100: Capacidad de carga dindmica (N) 131900 180500 131900 180500
MOQ: Momento estético transversal admisible (Nm) 7771 10624 7771 10624
MOL: Momento estético longitudinal admisible (Nm) 4738 8745 4738 8745
MQ: - Momento dindmico transversal admisible (Nm) 4325 5919 4325 5919
ML:  Momento dinamico longitudinal admisible (Nm) ~ 2637 4872 2637 4872
Gew: Peso del patin (kg) 6.4 8.2 59 75

Opciones disponibles para AMSA 3L W 55
o [T o [T e [ Ea® o [ [T v [N s [ v [ e o o [ s i) | ]
[s22 O [s1s D|[s2s | [ss2 [[se2 Cf|[s40{ [0 [, Bo w22 6][) 2w
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1 1 2 Datos técnicos y opciones AMSA 3L tamano 65

Planos de AMSA 3L S 65
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1 1 2 Datos técnicos y opciones AMSA 3L tamano 65

Dimensiones de AMSA 3L S 65

AMSA 3L S 65-N

B1:  Anchura del rail 63

J1: Altura del rail 57.95
L3:  Longitud del rail 2999.5
L3 Longitud del sistema 3000
S:  Tamafio del hueco 0.5

L4:  Distancia de los orificios de fijacion 75

1.5/10: Posicién del primer/dltimo orificio de fijacién = 37.25

Gew.: Peso del rail, especifico (kg/m) 22.8

Opciones disponibles para AMSA 3L S 65
=1 —E T [B 2|

Dimensiones y capacidades de AMSA 3L W 65

74
v

Z

AMSA 3L W 65-A AMSA 3L W 65-B AMSA 3L W 65-C AMSA 3L W 65-D

A Altura del sistema 90 90 90 90

at; Bitad de anchurs ve fa carcasa 61.5 61.5 61.5 61.5
o WasdaunEboos 616 615 615 615
A3:  Proyeccion del cabezal de lectura 13.5 13.5 13.5 135
B:  Anchura del patin 170 170 126 126
B2:  Distancia entre caras de localizacion 53.5 53.5 315 315
C1: Posicion del orificio de lubricante frontal central ~ 13 13 13 13

C3:  Posicion del orificio de lubricante lateral 13 13 13 13
C4:  Posicin del orificio de lubricante lateral 31.75 58 51.75 53
C7: Posicion del orificio de lubricante superior 27,75 54 47.75 49

Ji Altura del patin 76 76 76 76

L1:  Distancia de los orificios de fijacion exteriores - 110 110 70 120
L2:  Distancia de los orificios de fijacién interiores = 82 82 - -

L9:  Longitud del patin con carcasa 349.7 402.2 349.7 402.2
L11: Longitud de la carcasa 176.2 176.2 176.2 176.2
L13: Longitud total del carro de medicion 371.6 4241 371.6 4241
Lw:  Longitud del cuerpo del patin interior 148.5 201 148.5 201

N:  Distancia de los orificios de fijacién laterales = 142 142 76 76

0:  Altura de la cara de referencia 15 15 15 15

Capacidades y pesos

C0: Capacidad de carga estética (N) 419000 530000 419000 530000
€100: Capacidad de carga dindmica (N) 232000 295000 232000 295000
MOQ: Momento estatico transversal admisible (Nm) 16 446 20912 16446 20912
MOL: Momento estatico longitudinal admisible (Nm) 10754 17930 10754 17930
MQ:  Momento dindmico transversal admisible (N\m) 9154 11640 9154 11640
ML:  Momento dinamico longitudinal admisible (Nm) 5954 9980 5954 9980
Gew: Peso del patin (ko) 12.6 15.9 10.3 12.8

Opciones disponibles para AMSA 3L W 65
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1 1 3 Accesorios

Resumen de accesorios de railes AMSA 3L
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Resumen

Accesorios AMSA3LS25 AMSA3LS35 AMSA3LS45 AMSA3LS55 AMSA3LS 65
Tapones:

Tapones de pléstico MRK 25 MRK 35 MRK 45 MRK 55 MRK 65
Tapones de latén MRS 25 MRS 35 MRS 45 MRS 55 MRS 65
Tapones de acero MRZ 25 MRZ 35 MRZ 45 MRZ 55 MRZ 65
Herramientas de montaje:

Méquina de montaje para AMSA 3L MWM 3L 25 MWM 3L 35 MWM 3L 45 MWM 3L 55 MWM 3L 65
Méquina de instalacién para tapones de acero MWH 25 MWH 35 MWH 45 MWH 55 MWH 65
Cilindro hidrulico para MWH MZH MZH MZH MZH MZH

Piezas finales:

Pieza final para railes AMSA 3L EST 3L 25 EST 3L 35 EST 3L 45 EST 3L 55 EST 3L 65
Resumen de accesorios de patines AMSA 3L

Accesorios AMSA3LW?25 AMSA3LW35 AMSA3LW45 AMSA3LW55 AMSA3LW 65
Rascadores adicionales:

Rascadores adicionales Viton ZCV 25 ZCV 35 ZCV 45 ZCV 55 ZCV 65
Rascador de metal ASM 25-A ASM 35-A ASM 35-A ASM 55-A ASM 65-A
Fuelles:

Fuelles FBM 25 FBM 35 FBM 45 FBM 55 FBM 65
Placa de adaptacion para fuelles* ZPL 25 ZPL 35 /PL 45 ZPL 55 ZPL 65
Placa final para fuelles* EPL 25 EPL 35 EPL 45 EPL 55 EPL 65
Railes de montaje:

Rail de montaje MRM 3L 25 MRM 3L 35 MRM 3L 45 MRM 3L 55 MRM 3L 65
Placas de lubricacion:

Placa de lubricacion SPL 25-MR SPL 35-MR SPL 45-MR SPL 55-MR SPL 65-MR
Placas frontales:

Placa frontal* STP 25-EK STP 35-EK STP 45-EK STP 55-EK STP 65-EK
Boquillas de lubricante:

Boquilla de engrasado tipo hidraulico recta SN 6 SN 6 SN 6 SN 6 SN 6
Boquilla de engrasado tipo hidraulico 45° SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45 SN 6-45
Boquilla de engrasado tipo hidraulico 90° SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90 SN 6-90
Boquilla de engrasado tipo enrasado M3 SN 3-T - - - -

Boquilla de engrasado tipo enrasado M6 SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T SN 6-T
Pistola de engrasado para SN 3-Ty SN 6-T SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3 SFP-T3
Adaptadores de lubricante:

Conexion atornillada recta M3 SA 3-D3 - - - -

Adaptador de lubricacién M8 cabezal redondo SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8 SA 6-RD-M8
Adaptador de lubricacion M8 cabezal hexagonal = - SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8 SA 6-6KT-M8
Adaptador de lubricacién G1/8 cabezal hexagonal - SA 6-6KT-G1/8  SA6-6KT-G1/8  SA 6-6KT-G1/8  SA 6-6KT-G1/8
Conexion atornillada giratoria para tubo d=4 mm SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4 SV 6-D4
Conexion atornillada giratoria M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6 SV 6-M6
Conexidn atornillada giratoria M6 larga SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L SV 6-M6-L
Conexion atornillada giratoria M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8 SV 6-M8
Conexidn atornillada giratoria M8 larga SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L SV 6-M8-L

* repuesto
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Railes AMSA 3L, detalles de los accesorios

Herramientas de montaje

La nueva maquina de montaje MWMS3L se ha disefado para el montaje con
enganche de fase de los railes AMSA 3L. Consta de un patin de guia segun tamafos,
dos carcasas de montaje y dos cabezales de lectura para el registro de la fase.
Ademas, la maquina de montaje MWM incluye un software de visualizacion para las
mediciones de calibracion y las instrucciones de montaje y puesta en marcha.

Cadigo de pedido: MWM 3L xx
xx = tamano, ejemplo de pedido: 1 x MWM 3L 55

Piezas finales

El concepto AMSA 3L permite separar los railes segun las necesidades del cliente en
cuanto al primer y dltimo segmento de railes de un conjunto de railes.

Tras la separacion, las piezas finales EST 3L evitan que se suelte la cinta de proteccion
del elemento de medicion. Las piezas finales pueden usarse en ambos extremos y se
instalan con un tornillo central en los orificios perforados frontales.

Cadigo de pedido: EST 3L xx
xx = tamano, ejemplo de pedido: 1 x EST 3L 55
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1‘] 4 Clave de pedido

Los pedidos de railes de guia y patines individuales se realizan de acuerdo con los codigos de pedido que se describen a continuacion.
Los patines AMSA 3L constan de patin de guia, carcasa y cabezal de lectura.

Todos los patines MONORAIL MR pueden usarse también con railes AMSA 3L.

Consulte la clave de pedido de los accesorios en los capitulos 2 y 3.3.

Se utilizan codigos de pedido independientes en cada caso para railes, patines y accesorios. Lo mismo se aplica a diferentes
versiones de railes y patines.

Todos los componentes de las guias se suministran por separado de forma estandar; es decir, sin montar.

Si es necesario, SCHNEEBERGER puede también suministrar railes y patines montados, con accesorios incluidos, como sistemas
completos. Si es el caso, tenga en cuenta las instrucciones para pedidos del capitulo 2.4.

Caddigo de pedido para railes AMSA 3L

1x AMSA 3L S 35 -N -G1 -KC -R11 -3000 -CN -TR 40

Cantidad

Rail

Tamaro

Tipo

Precision

Rectitud

Lado de referencia
Longitud del rail L3
Revestimiento

Tipo de magnetizacion

NB

Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 11.1 a 11.3.
Consulte la descripcidn de las opciones en el capitulo 2.

Si es posible, se prefieren longitudes estandar para la longitud de rail L3.

Se calculan con los valores de la tabla del capitulo 11.2 mediante la siguiente formula: L3 = n x L4 + L5 + L10 < L3max.

Caodigo de pedido para patines AMSA 3L

1x AMSA 3L W 35 -B -P1 -G1 -V3 -R2 -CN -512 -LN -TSU

Cantidad

Patin

Tamafo

Tipo

Posicion del cabezal de lectura
Precision

Precarga

Lado de referencia
Revestimiento

Conexion de lubricante
Lubricacion como estado de entrega
Interfaz

NB

Consulte el resumen de los tipos, detalles de las formas, opciones y accesorios disponibles en los capitulos 11.1 a 11.3.
Consulte la descripcion de las opciones en el capitulo 2.

Para obtener informacion detallada sobre las opciones de configuracion actuales de las interfaces, visite nuestro sitio web en
www.schneeberger.com.

Codigo de pedido cabezal de lectura AMSA 3L (repuesto)
NB
Consulte la descripcidn de las opciones en el capitulo 2.

1x SMA 3L -MU

Cantidad
(Cabezal de lectura
Interfaz
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PROSPECTOS

FOLETTO DE LA EMPRESA MONORAIL Y AMS GUIAS LINEALES PERFILADAS
GUIAS LINEALES Y UNIDADES DE RECIRCULATION CON UN SISTEMA DE MEDICION INTEGRADO
HORMIGON POLIMERICO SCHNEEBERGER MONORAIL Y AMS CATALOGO DE APPLICACIONES
MESAS LINEALES RODAMIENTOS A MEDIDA DEL CLIENTE
MINISLIDE MSQSCALE SISTEMAS DE POSICIONAMIENTO
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